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Instrukcja uzytkowania
150 000 103 00 DE

Samobiezna
sieczkarka polowa
BiG X 500

(od nr maszyny 700 356)




(" Deklaracja zgodnosci WE
p— stosownie do Wytycznych WE 98/37EG

KRONE

My Maschinenfabrik Bernard Krone GmbH
Heinrich-Krone-Str. 10, D-48480 Spelle

o$wiadczamy niniejszym z pelna odpowiedzialnoscia, ze produkt

typ: samobiezna sieczkarka polowa Big X 500

do ktérego odnosi si¢ niniejsza deklaracja, odpowiada obowigzujacym podstawowym
wymogom bezpieczenstwa i zdrowia wg Wytycznych WE 98/37/EG.

Spelle, dnia 23.02.2006

W doe

(Dr.-Ing. Josef Horstmann, Geschéftsfiihrer)

Szanowna klientko,
szanowny kliencie,

Otrzymaliscie Panstwo instrukcje uzytkowania do zakupionego
przez Was wyrobu firmy KRONE.

Instrukcja zawiera wazne informacje potrzebne dla prawidtowej
eksploatacji oraz bezpiecznej obstugi maszyny.

W razie gdyby instrukcja ta miata sie z jakiegokolwiek powodu
okazac¢ w catosci lub w czesci nie uzyteczng, mozecie dla swej
maszyny otrzymac instrukcje zastepcza, podajac nam numer
umieszczony na odwrocie strony.
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1 Uwagi ogodine

Niniejsza instrukcja uzytkowania zawiera podstawowe
wskazéwki, ktére nalezy przestrzegac¢ przy podcze-
pianiu maszyny, eksploatacji oraz konserwacji.
Dlatego tez nalezy jg przed uzyciem i uruchomieniem
koniecznie przeczyta¢, musi ona by¢ zatem dostepna
dla personelu obstugujacego.

Nalezy sie stosowac nie tylko do ogdlnych wskazan

bezpieczenstwa podanych w rozdz. Bezpieczenstwo.,

lecz takze do szczeg6Inych wskazan dot. bezpieczen-
stwa podanych dodatkowo w innych rozdziatach
instrukcii.

1.1 Przeznaczenie

Samobiezna sieczkarka polowa BiG X stuzy, wraz z
fabrycznie przewidzianymi do niej przystawkami, do
zbioru i rozdrabniania roslin zbozowych, lisciastych,
kukurydzy oraz tym podobnych roslin todygowych.

1.2 Dane o wyrobie

121 Ogodlnie

Niniejsza instrukcja uzytkowania przeznaczona
jest dla samobieznej sieczkarki polowej BiG X.

122 Adres producenta

Maschinenfabrik Bernard Krone GmbH
Heinrich-Krone-StraBe 10 D-48480
Spelle (Niemcy); telefon: 0 59 77/935-0
telefax: 0 59 77/935-339

E-Mail: info.ldm@krone.de
1.23 Zaswiadczenie

Deklaracja WspéInoty Europejskiej
0 zgodnosci zgodnie z wytycznymi
WE — patrz strona wewnetrzna
okfadki.

1.2.4 Oznakowanie

Tabliczka znamionowa

Dane dotyczace maszyny znajduja sie na tabliczce
znamionowej (1). Tabliczka ta jest umieszczona na
pzrodu maszyny po stronie prawej.

@schinaniabrik Bernard KRONE GmbH \
Heinrich-Krone-Strafie 10 m
vy KRONE
Typ

Fahrzeugident-Nr.:

Zul.Gesamtgewicht:
Zul.Achslast vorn:
Zul. Achslast hinten

\ Made in Germany (€ /
BX500067

typ

nr maszyny

rok prod.

nr kluczyka
wlewu paliwa

Cale oznakowanie ma wartos¢
dokumentu i nie wolno go
zmienia¢ lub uczyni¢ nieczytel-

nym !
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Numer ramy pojazdu 1.2.6 Uzytkowanie zgodne z

. o przeznaczeniem
Numer ramy pojazdu znajduje sie w

skrzynce nad prawym tylnym kotem. Samobiezna kosiarka polowa ,,BiG X" zostata
skonstruowana wytgcznie do normalnego
zastosowania w pracach rolniczych lub pracach
podobnego rodzaju (uzytkowanie zgodne z
przeznaczeniem).

Kazde innego rodzaju jej uzycie jest traktowane jako
niezgodne z przeznaczeniem. Za wynikajace stad
szkody ryzyko przejmuje wytgcznie sam uzytkownik.

Do uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy
réwniez stosowanie sie do zalecanych przez wytwoérce
warunkéw eksploataciji, konserwacji i utrzymania
maszyny.

Samowolne zmiany dokonywane na maszynie
wykluczaja odpowiedzialnos¢ producenta z tytutu
wyniktych stad szkod.

BX100370

1.2.5 Dane dla zapytan i zamoéwien

W razie zapytan dot. maszyny oraz przy zamawianiu czesci
zamiennych nalezy podac oznaczenie typu, nr maszyny i rok
jej budowy.

przez producenta wyposazenie stuza zapew-
nieniu bezpieczenstwa. Uzycie innych czesci
moze spowodowac zdjecie odpowiedzialnosci za
wynikle stad szkody.

l Oryginalne czesci zamienne oraz autoryzowane
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Typ BiG X 500
Producent silnika Daimler-Chrysler
Typ silnika OM 460 LA
Moc przy 1/min KWKM 360 /490
cylindréw R-6
Pojemnos¢ skokowa 12,8
Naped przystawki koszacej hydrauliczny, bezstopniowy
Walce wciagajace/wstepnego spraso-wania 6
Naped walcéw wciagajacych hydrauliczny
Dtugos¢ ciecia mm bezstopniowa 4-20 mm
Szerokosc¢ bebna sieczkarki mm 800
Srednica mm 660
Liczba obrotéw obr./min 1.100
Umiejscowienie nozy/ liczba nozy w ksztatcieV 20 /28 / 40
Cie¢/min. 11.000/15.400/22.000
Zakres obrotu wyrzutu 210°
Wysokos¢ przetadowania mm ok. 6.000
Naped jazdy hydrostatyczny
Predkosé maks. przy liczbie obrotow km/h 40 km/h
silnika 1600 /min
Naped na wszystkie kota seryjnie
Resorowana o$ kierujaca seryjnie
Komfortowa kabina z systemem informowania kierowcy seryjnie
klimatyzacja seryjnie
Amortyzacja pneumatyczna siedzenia seryjnie

Mechanizm jezdny

4 kota napedzane bezposrednio silnikami hydraulicznymi

wielottokowymi promieniowymi

Profil

Ogumienie osi napedowej, cisnienie w Michelin 650/75 R32
oponach — patrz ust. Konserwacja - opony Michelin 710/75R34
Michelin 800/65 R32
Michelin 900/60 R32
Ogumienie osi kierujacej, cisnienie w Profi Michelin 18.4 R30
oponach patrz ust. Konserwacja - opony Michelin 600/70 R28
Michelin 600/65 R28
Michelin 710/55R30
Moment dociggajacy nakretek u két Radmuttern ~ Nm 485 0$ pedna / 485 oS kierujaca
Hydrostatyczny naped jezdny stop. | 0 do13 km/h bezstopniowo (naped na wszystkie kota) 0
stop. Il do 17 km/h bezstopniowo 0 do 40 km/h bezstopniowo,
stop. Il mozliwos¢ podtaczenia rozdzie-lenia osi stopnia |

Pompy jazdy (pompa podwadjna)

przeptywnos¢ 105/75 ccm cisnienie 430 bar

Silniki két, przednie

przetaczalne 3494/1747 ccm

Silniki kol, tylne

1259 ccm

Pompa wciagarki

przeptywnos$c¢ 75 ccm cisnienie 430 ar

Silnik hydrauliczny napedu wciggarki

przeptywnos¢ 75 ccm

Pompa przystawki

przeptywnos$¢ 55 ccm cisnienie 430 bar

Silnik hydrauil. napedu przystawki

przeptywnos¢ 55 ccm
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1.2.9 Materiaty eksploatacyjne
llosciw Oleje rafinowane Smary Bio
litrach Marka Marka

Zbiornik oleju ok. 960 Olej napedowy (DIN EN 590) — uwzgledni¢ instrukcje
napedowego producenta silnika!
Olgj silnikowy OM 460 ok. 35 Olgj silnikowy 5W40 - uwzgledni¢ instrukcje

producenta silnika!
Olej hydrauliczny ca. 150 HLP46 HE 46* (na zadanie)
Chiodziwo ca. 60 Srodek p.-zamarzaniu (30 1.) / woda (30 |.) proporcja

wymieszania 50:50 - uwzgledni¢ instrukcje

producenta silnika!
Przektadnia zdawcza 13,5 Olej przektadniowy PGLP DIN 51502
silnika
Przektadnia 8,0 Olej przektadniowy PGLP DIN 51502
rozdzielcza
Przektadnia wentylatora 1,7 Olej przektadniowy API-GL5-SAE85W-90
OM 460
Przekiadnia walcow, 5,0 Olej przektadniowy API-GL5-SAE85W-90
dolna
Przektadnia walcow, 1,6 Olej przektadniowy API-GL5-SAE85W-90
dolna, wieza gérna
Przektadnia walcow, 3,6 Olej przektadniowy API-GL5-SAE85W-90
gérna
Przektadnia kolumny 1,0 Olej przektadniowy API-GL5-SAE85W-90

tuku wyrzutnika

Z reguty mozna uzywac takze oleje podane w
zestawieniu ust. Konserwacja/Hydraulika.

Nie miesza¢ roznych gatunkéw oleju!
Klasa lepkosci wg ISO VG 46. Nie

" mozna uzywac olejow roslinnych. .
Zanim uzyjemy onny rodzaj oleju -
zasiegnijmy wpierw rady serwisu

klienta.

1.2.10 Dokumenty towarzyszace

instrukcja uzytkowania silnika (DaimlerChrysler)
» zeszyt czynnosci konserwac. silnika (DaimlerChrysler)

+ katalog czesci silnika (DaimlerChrysler)

* przepisy dot. mater. eksploatac. (DaimlerChrysler)
+ lista czesci zamiennych BiG X (Krone)

 instr. uzytk. uktadu centr. smarowania (Vogel)

Wszystkie informacje, rysunki oraz dane techni-
czne zawarte w niniejszej instrukcji odpowiadaja
najnowszemu stanowi w momencie publiko-
wania. Zastrzegamy sobie wprowadzanie w
kazdej chwili zmian konstrukcyjnych bez podawa-

nia ich przyczyn.
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2 Bezpieczenstwo

2.1 Oznakowanie wskazowek w
instrukcji

Zawarte w niniejszej instrukcji wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa , ktérych nieprzestrzeganie moze
stwarza¢ zagrozenia dla 0oséb, oznakowano ogélnie
przyjetymi symbolami zagrozen.

A\

Symbol bezpieczenstwa wg DIN 4844 - W9

Wskazowki ogdlne dot. funkcjonowania sg
oznakowywane w ten sposéb::

&

Koniecznie nalezy przestrzega¢ wskazania
umieszczone wprost na maszynie, poza tym nalezy
wskazowki te utrzymywaé w stanie w petni czytelnym.

2.2 Wskazania dot. bezpieczens-
twa oraz przepisy w spr.
zapobiegania wypadkom

221 Kwalifikacje i szkolenie personelu

Samobiezna sieczkarka polowa Big X moze by¢
uzytkowana, pielegnowana i naprawiana jedynie przez
osoby, ktére sg z tym obznajmione oraz poinstruowane
0 mozliwosci zwigzanych z tym zagrozen. Zakres
odpowiedzialnosci, kompetencje oraz nadzér nad
personelem winien uzytkownik (wtasciciel) doktadnie
ustali¢. Jesli personel nie dysponuje wymaganymi w tej
mierze wiadomosciami, wtedy nalezy go poinstruowac.
Uzytkownik winien poza tym zapewni¢, by tres¢
niniejszej instrukcji byta w petni zrozumiata przez
personel.

Czynnosci naprawcze nieopisane w niniejszej
instrukcji moga by¢ wykonywane jedynie przez
autoryzowane warsztaty specjalistyczne.

22.2 Zagrozenia w razie
nieprzestrzegania wskazéwek

bezpieczenstwa
Nieprzestrzeganie wskazan dot. bezpieczenstwa moze
spowodowac zaréwno zagrozenia dla oséb jak i dla
srodowiska oraz dla maszyny. Poza tym moze stac sie
przyczyna utraty praw do jakichkolwiek roszczen
odszkodowawczych.

W szczegdlnosci moze spowodowacé na przyktad

nastepujace zagrozenia:

- zagrozenia dla 0s6b w wyniku nie zabezpieczonych
stref roboczych,

- zawodnos¢ waznych funkcji maszyny,

- zawodnosé zalecanych sposobéw i metod
konserwacji i utrzymania maszyny,

- zagrozenie 0s6b przez oddziatywania mechaniczne i
chemiczne,

- zagrozenie dla srodowiska w wyniku wyciekdw oleju
hydraulicznego.

2.2.3 Praca swiadomie bezpieczna
Przestrzega¢ nalezy podane w niniejszej instrukcji
wskazéwki w sprawie bezpieczenstwa, obowigzujace
przepisy dotyczace zapobiegania wypadkom jak i
ewentualne wewnetrzne przepisy robocze,
eksploatacyjne i dot. bezpieczenstwa wydane przez
uzytkownika.

Wiazace sa przepisy w sprawie ochrony pracy oraz
zapobiegania wypadkom wydane przez wiasciwe
zwigzki zawodowe.

Przestrzegac¢ nalezy przepisy bezpieczenstwa wydane
przez producenta pojazdu.
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Podczas poruszania sie (jazdy) po drogach publicz-
nych nalezy stosowac sie do obowigzujacych w tej
mierze przepiséw ruchu drogowego.

Maszyna musi zosta¢ wyposazona na wypadek awarii.
Gasnica, apteczka podreczna winny sie znajdowac w
bezposredniej bliskosci. Dostepne musza byc¢ réwniez
telefony dyzurnych lekarzy oraz strazy pozarne;.

2.2.4 Przepisy w spr. bezpieczenstwa i

zapobiegania wypadkom
1. Oprécz wskazan zawartych w niniejszej instrukcji
nalezy przestrzega¢ ogélnie obowiazujace
przepisy dot. bezpieczenstwa i zapobiegania
wypadkom!

2. Umieszczone na maszynie tablice ostrzegawcze i
informacyjne dajg wazne wskazéwki dla pracy
bezpiecznej, ktorych przestrzeganie stuzy Twemu
bezpieczenstwu!

3. Przy korzystaniu z drég publicznych przestrze-
gamy odnosne postanowienia w sprawie ruchu
drogowego!

4. Przed przystgpieniem do pracy zapoznajmy sie ze
wszystkimi urzgdzeniami oraz elementami obstugi.
W trakcie pracy jest juz na to za p6ézno!

5. Odziez osoby obstugujacej winna scisle przyle-ga¢
do ciata. Unikajmy noszenia luznej odziezy..

6. Aby unikna¢ niebezpieczenstwa pozaru
utrzymujemy maszyne w stanie czystym!

7. Przed dojezdzaniem na pole i przed urucho-
mieniem maszyny sprawdzmy najblizszg
okolice jazdy! (dzieci!). Pamietajmy koniecz-
nie o dobrej, wystarczajacej widocznosci!

o

Zabieranie 0s6b jest dozwolone jedynie na
siedzeniu pomocnika operatora.

9. Sprzet sprzegamy do ciggnika w sposob wtasci-
wy i zamocowujemy go i zabezpieczamy wytacz-
nie do przewidzianych w tym celu urzadzen!

10. Przy podczepianiu i odczepianiu zawsze umiesz-
czamy we wiasciwym potozeniu podporki maszy-
ny.!

11. Obcigzniki balastowe umieszczamy zawsze we
wiasciwy sposéb w przewidzianych do tego miej-
scach zamocowania!

12. Miejmy na uwadze dopuszczalne obcigzenia
osi, ciezar taczny oraz wymiary transport-
towe!

13. Sprawdzamy i ewtl. zaktadamy wyposazenie na
czas transportu, jak np. oswietlenie. urzadzenia

14,

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

ostrzegawcze i ewtl. ochronne!

Urzgdzenia zdalnego sterowania (linki, tancuchy,
drazki itd.) musza by¢ utozone w taki sposéb, by
we wszelkich pozycjach transportowych i
roboczych nie powodowaty niepozadanych
ruchow.

Sprzet przeznaczony do jazdy po drogach nalezy
doprowadzi¢ do zalecanego stanu i zablokowac¢
go zgodnie ze wskazaniami producental

W czasie jazdy nigdy nie opuszczamy stanowiska
kierowcy!

Predkos¢ jazdy musi by¢ zawsze dostosowana
do warunkéw otoczenial Przy jezdzie w
warunkach gérskich i dolinnych oraz wpoprzek
stokéw unikamy wykonywania nagtych skretow!

Na sposéb jazdy, zdolnos¢ kierowania i
hamowania wptyw wywierajg podtaczone lub
doczepione maszy-ny. Dlatego miejmy na
uwadze odpowiednie mozli-wosci kierowania i
hamowanial!

Podczas jazdy na zakretach pamietajmy o
znacznym wystawaniu i/lub masie zamachowej
doczepionego sprzetu!

Sprzet uruchamiamy jedynie wtedy, gdy
wszystkie urzadzenia zabezpieczajace sa
zatozone i znajdujg sie we wtasciwym potozeniu!

Urzadzenia zabezpieczajace utrzymujemy w dobrym
stanie, a uszkodzone lub niesprawne wymieniamy!

Zabronione jest przebywanie w zasiegu pracy
maszyny!

Nie zatrzymywacé sie w zasiegu obrotu i wychyle-
nia sprzetu!

Hydraulicznie uchylane ramy skitadane wolno
uru-chamiac jedynie, gdy w zasiegu ich
wychylenia nie ma zadnych oséb!

W miejscach uruchamianych obcymi zrodtami
mocy (np. hydraulicznie) istnieje mozliwosé
przygniecenia lub skaleczenial!

Przed opuszczeniem maszyny osadzamy sprzet
na ziemi, gasimy silnik i wyjmujemy kluczyk ze
stacyjki!

Miedzy ciggnikiem a sieczkarkg polowa nie
moze sie nikt zatrzymywacé bez uprzedniego
zabezpieczenia pojazdu przed odtoczeniem
przez zaciggniecie hamulca rgcznego i/lub
podiozenie klinéw!
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2.2.5 Samobiezna maszyna robocza

1.

10.

11.

12.

13.

Podczas jazdy po drogach publicznych nalezy
uzywac, zgodnie z przepisami, migajace swiatta
ostrzegawcze wzgl. tzw. ,koguta” na dachu.

Wiaczyc oswietlenie, by pojazd byt lepiej widoczny.
Urzadzenia, (sprzet) zabezpieczajacy.

Przed kazdym uzyciem sprawdzamy maszyne pod
katem bezpieczenstwa jazdy i eksploatacii.

Przy wchodzeniu na kosiarke oraz schodzeniu z
niej trzymajmy sie mocno uchwytow.

Zabrania sie zabierania oséb na platforme.

Wytacznik bezpieczenstwa drogowego musi by¢
przy jezdzie po drogach przetgczony w potozenie
drogowe, aby zapewnic¢, by — z wyjatkiem uktadu
kierowania i hamowania - wszystkie funkcje
hydrauliczne nie dziataty.

Predkos$¢ jazdy tylko taka, jaka dla maszyny jest
dozwolona.

Sprzet roboczy maszyny ustawiamy w potozenie
transportowe i unieruchamiamy w sposéb wska-
zany przez prpoducenta.

Jesli silnik pracuje w zamknietych pomieszczeniach,
nalezy odprowadzaé¢ gazy spalinowe i zapewni¢
odpowiednig wentylacje.

Jesli stosujemy srodek utatwiajacy start silnika,
wtedy unikajmy powstawania w poblizu iskier lub
ptomieni. Preparat startowy trzymamy z dala od
baterii oraz przewodoéw elektrycznych.

Przejezdzajac zakrety zawsze uwzglednijmy
szerokos¢ przystawki przedniej maszyny oraz fakt,
iz tyt kosiarki w tej sytuacji nadbiega. Warunki
podifoza wywierajg wptyw na zachowanie sie
maszyny w trakcie jazdy.

Ostroznie przy zagtebieniach terenu, rowach i
przeszkodach, ktére moga spowodowac
przewrdcenie sie kosiarki. Zwtaszcza na stokach i
pochytosciach!

2.2.6 Autopilot

1.

Autopilot moze by¢ uzyty jedynie do celu, do
jakiego zostat pomyslany. Z zasady wolno go
uzywac jedynie na swobodnej przestrzeni pola,
poza drogami publicznymi czy pétpublicznymi, poza
podwérzami jak réwniez z dala od 0s6b, ktore
mogtyby zosta¢ zagrozone.:
+ automatyczne prowadzenie kosiarki na

rzadku roslin fodygowych

Przed uruchomieniem autopilota nalezy sprawdzi¢
dziatanie elementéw bezpieczenstwa, ktére sg
mozliwe do sprawdzenia, oraz dokonac
wzrokowej kontroli wszystkich zespotow
konstrukcyjnych.

W tym celu obstugujacy winien:

- sprawdzi¢, czy autopilot jest wytaczony za
pomoca poruszania kotem kierownicy i sprawdzenie
wytacznika drzwiowego ( otworzy¢ drzwi),

- sprawdzi¢, czy stan jest prawidiowy, t.zn. wolny
od uszkodzen mechanicznych i wyciekdw

- sprawdzi¢ dziatanie przyciskéw, czujnika kata
ustawienia kot oraz dostepnych dla wzroku
potaczen wezami i kablami.

W trakcie uzycia autopilota w promieniu 50 m wokét
sieczkarki nie powinny przebywac osoby.

Niedopuszczalne jest opuszczanie kabiny sieczkarki
w trakcie uzywania autopilota.

W czasie eksploatacji autopilota operator sieczkarki
winien regularnie kontrolowa¢ linie prowadzaca
oraz trase jazdy, aby w razie pojawiajacych sie
przeszkdd lub przerw linni prowadzacej mogt
przejac reczne sterowanie sieczkarki.

Po uzyciu autopilota a przed opuszczeniem pola
nalezy autopilota z reguty wtaczy¢ przetacznikiem
na pulpicie.

Zabrania sie manipulowania w waznych dla
bezpieczenstwa elementach autopilota i/lub
wprowadza¢ zmiany w jego czesciach
hydraulicznych, elektrycznych i elektronicznych.

Montazu autopilota dokonuja wytacznie
autoryzowane warsztaty specjalistyczne.
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2.2.7 Sprzet roboczy

1.

Uwaga! Po odiaczeniu napeddw istnieje nadal
zagrozenie powodowane dobiegiem masy
bezwtadnosciowej! W tym czasie nie podchodzimy
do sprzetu roboczego, a dopiero gdy maszyna
bedzie w catkowitym bezruchu, dopiero wtedy
mozna przy sprzecie pracowac.

Czyszczenie, smarowanie lub regulacje sprzetu
roboczego przeprowadzamy tylko przy odtaczonym
napedzie, zgaszonym silniku i wyjetym kluczyku
zaptonowym!

2.2.8 Uzycie watka czopowego

1.

10.

11.

12.

Wolno stosowac jedynie watki przegubowe
zalecane przez producental!

Zarowno rure jak i lej ochronny watka
przegubowego oraz ostone watka czopowego —
takze od strony sprzetu — nalezy pozaktada¢ w
sposéb przepisowy, przy czym muszg one by¢
we wiasciwym stanie!

W odniesieniu do watkdw przegubowych
pamietajmy o zakfadaniu oston rurowych w
pozycji transportowej i roboczej!

Walki przegubowe zaktadamy i zdejmujemy tylko
przy odtgczonym watku czopowym, zgaszonym
silniku i wyjetym kluczyku zaptonowym!

Stosujac watki przegubowe ze sprzegiem prze-
ciwprzecigzeniowym lub mechanizmem wolnego
kota, nie ostonietych od strony ciagnika, nalezy
w/w elementy, tj. sprzeg p.-przecigzeniowy oraz
mechanizm wolnego kota, zamontowac od strony
sprzetu!

Zwracajmy zawsze uwage na prawidtowy
montaz i zabezpieczenie watkow przegubowych!

Ostoneg watka przegubowego zawieszamy na tan-
cuchach, zapobiegajac w ten sposéb obracaniu
sie ostony wraz z watkiem!

Przed wiaczeniem watka czopowego upewnijmy
sie, czy sg wzajemnie ze sobg zgodne dobrane
obroty watka czopowego u ciggnika z
dopuszczalna liczba obrotow sprzetu (maszyny)!

Przed wigczeniem watka czopowego nikt nie
moze sie znajdowac w strefie zagrozenia przez
sprzet!

Nigdy nie wigczamy watka czopowego przy nie
pracujacym silniku!

Przy pracach z watkiem czopowym w zasiegu
obracajacego sie watka przegubowego lub
czopowego nie wolno sie zatrzymywac!

Watek czopowy odtgczamy zawsze, gdy wystepuja
zbyt duze, a zbedne, katy skretu watka!

13.

14.

15.

16.

17.

Uwaga! Po odtaczeniu watka czopowego
istnieje zagrozenie powodowane przez bedaca
na dobiegu mase wirujgcg ! W tym czasie nie
wolno podchodzi¢ do sprzetu. Pracowac wolno
przy nim dopiero wtedy, gdy maszyna jest w
catkowitym bezruchu a wirujagca masa jest
wyhamowana.

Czyszczenie, smarowanie lub regulacja sprzetu
napedzanego watkiem czopowym lub zabiegi te
wykonywane na watku przegubowym, wykonu-
jemy tylko przy odtaczonym watku czopowym,
zgaszonym silniku i wyjetym kluczyku zaptono-
wym! Zaciggamy hamulec masy wirujace;j!
Odtaczony watek przegubowy odktadamy na
przewidziany do tego uchwyt!

Pod zdjeciu watka przegubowego na koncoéwke
watka czopowego zaktadamy tulejke ochronnag!

W razie uszkodzen usuwamy je niezwtocznie,
zanim przystapimy do pracy ze sprzetem!

2.2.9 Uktad hydrauliczny

Instalacja hydrauliczna jest pod cisnieniem!

Podtaczajgc cylindry i sitowniki hydrauliczne
pamietajmy o prawidtowym potaczeniu wezy
hydraulicznych!

Przy potaczeniu wezy hydraulicznych do hydrauliki
kosiarki pamietajmy, by uktad hydrauliczny nie byt
po obu stronach pod cisnieniem!

Przy funkcjonalnych potaczeniach hydraulicznych
miedzy kosiarkg a montowanym z przodu kosiarki
sprzetem zaznaczono mufy potaczeniowe i wiyki, aby
wykluczona byta wadliwa obstuga! W razie zamienie-
nia tych potaczen funkcja jest odwrotna w stosunku
do wymaganej (np. unoszenie/opuszczanie) —
Zagrozenie wypadkiem!

Regularnie nalezy kontrolowac przewody hydrau-
liczne (weze) i w razie ich uszkodzenia czy oznak
starzenia — wymienia¢! Wymienione weze muszg
odpowiada¢ wymaganiom technicznym producenta
sprzetu!

Wyszukujgc miejsca wycieku stosujemy, z uwagi
na mozliwos¢ zranienia, odpowiednie zabezpie-
czenia i srodki pomocnicze!

Ciecze uchodzace pod wysokim cisnieniem (olej
hydrauliczny) moga przeniknaé przez skoére ciata i
spowodowac ciezkie zranienia! W takim razie
natychmiast wzywamy lekarza z uwagi na
mozliwosc zakazenial!

Przed manipulowaniem przy instalacji hydraulicznej
spuszczamy z niej cisnienie i wytaczamy silnik!!
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2.2.10 Bateria

1. Czynnosci konserwacyjne przy bateriach wyma-
gaja dysponowania odpowiednimi w tej mierze
wiadomosciami i stosownych narzedzi!

2. Nie zbliza¢ sie do baterii z otwartym ogniem,
zapalong zapatkg czy latajacymi w powietrzu
iskrami. Niebezpieczenstwo wybuchu!

3. Stanu natadowania baterii nigdy nie sprawdzamy
taczac metalowym przedmiotem oba bieguny.
Stosujemy w tym celu areometr oraz woltomierz.

4. Nie fadujemy baterii po jej zmrozeniu —
Niebezpieczenstwo wybuchu! Uprzednio
podgrzac ja do 16° C..

5. Zracy kwas akumulatorowy moze spowodowac
ciezkie oparzenia skory i oczu, stad stosujmy
odpowiednig odziez ochronna.

2.2.11 Uklad chiodzenia

Rozgrzany ukfad chtodzenia silnika jest pod
cisnieniem — Zagrozenie oparzeniem! - stad
pokrywy/korki zamykajgace uktad chtodzenia
zdejmujemy/otwieramy jedynie przy wytaczonym i
schtodzonym silniku.

2.2.12 Ogumienie

1. Przy pracach nad oponami pamietajmy, by
sprzet zostat w sposéb pewny zabezpieczony
przed odtoczeniem (podktadamy kliny!)..

2. Montaz kot i opon wymaga wystarczajacych
umiejetnosci oraz odpowiedniego sprzetu do
montazu!

3. Czynnosci naprawcze przy kotach i oponach
mogaq wykonywacé jedynie fachowcy przy uzyciu
stosownych narzedzi do montazu!

4. Regularnie sprawdzamy cisnienie powietrza,
utrzymujac je na przepisanym poziomie!

5. Regulamie sprawdzamy dokrecenie nakretek két!
Pominiecie tej czynnosci moze doprowadzi¢ do
zgubienia kota, a tym samym do przewrdcenia sie
maszyny.

2.2.13 Wyjscie awaryjne

W kabinie umieszczono miotek , przy pomocy ktdrego
mozna w razie potrzeby wybi¢ szybe kabiny.

2.2.14 Praca w zasiegu lini WN

1.

Szczegblng ostroznos¢ nalezy zachowacé przy pracy
pod, wzglednie w zasiegu linni wysokiego napiecia.

Pamietajmy, ze podczas pracy polnej kosiarki
znacznie zostaje przekroczona wysokos¢ catkowita
maszyny o 4 metry, z uwagi na tuk odrzutu
materiatu.

Jezeli jestesSmy zmuszeni przejezdza¢ maszyng pod
linia WN, wtedy operator zobowigzany jest wywie-
dzie¢ sie co do napiecia znamionowego linii jak
rowniez jej minimalnej wysokosci — u uzytkownika
tej linii.

W zadnym wypadku nie wolno zachowaé odstepéw
mniejszych, niz podane w ponizszej tabelce:

Odstep bezpieczny
Napiecie odm przwodoéw

znamionowe w kV napowietrznych WN —

wm

do
ponad 1do 110
ponad 101 do 220
ponad 220 do 380

1

A OWON =

2.2.15 Srodki ochrony p.-poz.

1.

Przed rozpoczeciem pracy sprawdzamy wiasciwy
stan gasnicy i zapoznajemy sie z jej obstuga.

Gasnice nalezy regularnie poddawac¢ zabiegom
konserwacyjnym, i nawet przy nieznacznym
jedynie jej uzyciu na nowo napetniac..

Aby zapobiec mozliwym, pozarom zawsze
utrzymujemy kosiarke w czystosci! Zwtaszcza zas
ponawijane zboze na czesciach wirujacych nalezy
usuwag, o ile taka sytuacja ma miejsce.

Poniewaz kosiarka polna obrabia takze bardzo
suchy sciety materiat (siano, stoma), stad i tu
powstaje znaczne zagrozenie pozarem.

Zagrozenie pozarem zmniejszymy, jesli nagroma-
dzony materiat jest czesciej, wedle jego rodzaju,
usuwany, a elementy maszyny sa sprawdzane pod
katem ich ewtl. przegrzania. Usunaé¢ wycieki oleju,
stosowac sie do wytycznych smarowania.
Szczeg6lnie przy ostrzeniu nozy sieczkarki zwazac
na powstajace przy tym iskrzenie | Uprzednio
starannie wyczyscic te okolice maszyny!
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6. Przewody oleju hydraulicznego nalezy sumiennie i
czesto sprawdzac pod katem ich wiasciwego stanui 9. Wykonujac naprawy i roboty spawalnicze
utozenia z wystarczajaca wolng przestrzenig w (elektryczne) na sieczkarce, zawsze wytaczamy silnik,
stosunku do ewtl. ostrych krawedzi. odtaczamy zasilanie baterii wytacznikiem gtownym i
wyjmujemy wtyk elektroniki ze sterownika PLD w
7. Sprawdzac¢ sasiedztwo goracych, nagrzanych stref silniku!
silnika — uktadu wydechowego i rur, turbotado-warki;
usuwac resztki zzetego materiatu. 10. Czesci zamienne muszg odpowiadac co najmniej
wymaganiom technicznym stawianym przez pro-
8. Obchodzac sie z paliwem zachowujemy ostroz-nosé. ducenta sprzetu!
Nigdy nie uzupetniamy paliwa w sgsiedztwie otwarte- Zapewniaja to oryginalne czesci zamienne
go ptomienia czy zapalnych iskier. Nie pali¢ KRONE!
papieroséw przy nalewaniu paliwa! Zwieksza to
niebezpieczenstwo pozaru. 11. Do napetniania gazu uzywamy wytacznie azotu—
Niebezpieczenstwo wybuchu!
2.2.16 Konserwacja
o , . 2217 Telefon i sprzet radiowy
1. Czynnosci zwigzane z naprawami, konserwacjq i
czyszczeniem, jak rowniez usuwaniem usterek Telefony oraz sprzet radiowy nie podiaczone do anteny
wykonujemy z zasady tylko przy wytaczonym zewnetrznej moga doprowadzic do zaktocen dziatania
napedzie i nieczynnym silniku! — Wyjmujemy elektroniki pojazdu, zagrazajac w ten sposdb ubezpie-
kluczyk ze stacyjki! czenstwu.
2. Alarm akustyczny dobiegu elementéw maszyny, 2218 Samowolne przer()bki i wytwarzanie

pojawioajacy sie po wytaczeniu napedu gtdwnego,
nie zwalnia nas z obowiazku przekonania sie o
absolutnym bezruchu agregatéw maszyny.

czesci zamiennych

Przebudowy lub zmiany maszyny sg dopuszczalne po
uzgodnieniu z producentem. Oryginalne czesci
zamienne oraz akcesoria autoryzowane przez
producenta zapewniaja bezpieczenstwo. Uzycie innych
czesci moze spowodowac cofniecie odpowiedzialnosci

3. Regularnie sprawdzamy, czy dobrze dokrecone sa
Sruby i nakretki i ewtl. dociggamy je!

4. Podczas prac konserwacyjnych na uniesionym _ :
sprzecie zawsze zabezpieczamy sie, stosujac za wynikte stad skutki.
odpowiednie podpdrki. ]
2.2.19 Niedopuszczalne metody pracy

Bezpieczenstwo uzytkowania dostarczonej maszyny jest
zagwarantowane jedynie przy jej uzyciu zgodnie z
przeznaczeniem, stosownie do rozdz. ,Uwagi ogélne —
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem* w niniejszej
instrukcji. W zadnym wypadku nie wolno przekracza¢
wartosci granicznych podanych w danych technicznych.

5. Podczas prac konserwacyjnych na uniesionym
sprzecie zawsze zabezpieczamy sie, stosujac
odpowiednie podpérki.

6. Przy wymianie narzedzi roboczych wewnatrz
maszyny, wyposazonych w ostrza, uzywamy do
tego odpowiednie narzedzia oraz naktadamy
rekawice ochronne!

7. Oleje, smary i filtry usuwamy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami!

8. Przed pracami przy instalacji elektrycznej zawsze
odtagczamy zasilanie!

2. Jesli urzadzenia ochronne ulegajg zuzyciu,
poddajemy je regularnej kontroli i wczas
wymieniamy!



2.3 Wytyczne bezpieczenstwa przy
pracy z maszyna

Samobiezna sieczkarka Big X jest wyposazona we
wszelkie urzadzenia bezpieczenstwa (ochronne). Nie
wszystkie miejsca niebezpieczne w tej maszynie mozna
catkowicie, przy zapewnieniu jest sprawnosci
eksploatacyjnej, zabezpieczy¢. Na maszynie
umieszczone odpowiednie wskazania dot. zagrozen,
ktore zwracaja uwage na te, jakie jeszcze pozostaja.
Podajemy je w postaci piktograméw ostrzegawczych. Ich
umieszczenie i znaczenie wyjasniamy ponizej!

Zapoznaj si¢ ze znaczeniem tych
‘- piktogramow ostrzegawczych. Tekst
obok oraz wybrane miejsce ich

umieszczenia na maszynie daja
wskazowke dot. specjalnych zagrozen .

r___ s
KRONE



Lewa strona i przod maszyny

BX500063

Prawa strona i tyt maszyny
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®

Przed uruchomieniem
przeczytaj instrukcje
uzytkowania i stosuj sie do
jei wskazan.

nr zam.: 939 471-1 (1x)

®

&=

Przed czynnosciami pielegnacyjnymi i
naprawczymi gasimy ilnik i wyjmujemy ze
stacyjki kluczyk zaptonowy.

nr zam.: 942 289-0 (1x)

®

k.

Zachowaj wymagany odstep
od przewodoéw wysokiego
napiecia!

nr zam.: 942 293-0 (2x)

®

Zachowaj wystarczajaca
odlegtos¢ od wirujacych

czesci maszyny.

nr zam.: 942 200-1 (1x)

Ryzyko oparzenia! Zachowayj
wystarczajacy odstep od
goracych powierzchni.

nr zam.: 942 210-0 (2x)

® [

%

W trakcie ostrzenia nozy
zachowaj odlegtos¢, a po
zakonczeniu zamknij ostone.

nr zam.: 942 294-0 (2x)

@

Nie dotykaj zadnych czesci
bedacych w ruchu.
Odczekaj, az przestana sie
poruszac.

nr zam.: 939 410-2 (6x)

b

Zbiornik jest pod cisnieniem gazu i oleju.
Demontaz i naprawa tylko wg wskazan w
podreczniku technicznym.

nr zam.: 939 529-0 (4x)




Lewa strona i prz6d maszyny

BX500063

Prawa strona i tyt maszyny
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Zabrania sie jazdy na stopniach
lub platformach.

nr zam.: 942 291-0 (2x)

[

b

Uruchamianie maszyny
dozwolone jedynie ze sprawna
gasnica.

nr zam.: 942 290-0 (1x)

@

v

Przed odstawieniem maszyny

zabezpieczamy ja klinami przed
odtoczeniem.

nr zam.: 942 250-0 (2x)

Nie otwiera¢ ani usuwac
zabezpieczen gdy silnik pracuje.

nr zam.: 942 002-4 (5x)

12 Volt - Netz

Przy pracach spawalniczych
wytaczamy odtacznik

gtéwny i wyjmujemy wtyk I b
regulacji maszyny PLD w —

amrancimitn amd
bloku silnika! Minterreqpeiong FLE
n Maiorigach
aEzuzishan!

nr zam.: 942 409-0 (1x)

Przy pracach spawalniczych
wytaczamy odtacznik
giéwny i wyjmujemy wtyk
regulacji maszyny PLD w
bloku silnika!

nr zam.: 942 408-0 (1x)

Y gl s Bl M. il i s Mk
e
] i B o I i
B gttt s stucube i o

) Mg b ik G s ol 3
v ol sl s e oy el .

G The bl ek gt oy b cpmamd i the
£ ol bl i s

I I T .

o

nr zam.: 942 441-0 (1x)

Punkty podczepienia

nr zam.: 942 012-1 (4x)

LIER,




2.3.2 Umieszczenie na maszynie tablic o tresci ogdlno-informacyjnej

BX500064

Lewa strona i przéd maszyny

BX500065

Prawa strona i tyt maszyny
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9424340 (1x)

@
NDxronE

942 393 0 (2x) 1400 di. bezowe
942 392 0 (2x) 1250 dt. zielone

®
BiG

942 3950 (2x) 1098 dt. zielone
9423940 (2x) 3951 dl. zielone

@ Besstal-hr. Tt H
Fo003E0 S0 &S

I7 000 3£ 0 oo 150

27 000 342 0 (2x) H= &8 :antracytowe
27 000 343 0 (2x) H=190antracytowe

924 5690 (4x)

® ,

942 0381 (4x)

9391451 (3x)

{00 Madramers ansh e Ermali sashilsien,

.-";) Apreins bk nabrcas 38 GcHn o8 rusdee 8sste 08

S | g pasita B e,

CE Messerer les dursun de Panlon, dn rem schs b
powidre b senon

Y Fevghies el rs e e Dral s ears
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3 Elementy obstugi

3.1 Przeglad

1

2

zespbt wytacznikow klimatyzacja/ogrzewanie
wytaczniki konsoli dachowej

monitor dozorujacej kamery (opcja)
wycieraczki szyb bocznych (pr./le.) (opcja)
Info-Center

pulpit z wytacznikami

dzwignia wielofunkcyjna

Kolumna kierownicza

hamulec roboczy podstawowy

3.2 Pulpit (konsoleta) z
wytacznikami

1

2

wytaczniki konsolety
lampki kontrolne
przyciski

przycisk szybkiego stopu
zapalniczka

kluczyk zaptonowy

BX500000




3.2.1 Wylaczniki pulpitu (konsolety) i lampki

8

9

10

kontrolne
- przetgcznik droga/pole
- przetgcznik wciag/przystawka
- wilacznik hamulca postojowego
- wiacznik napedu jazdy
- wiacznik napedu wszystkich kél
- przycisk rozdzielenia osi
- wilacznik autopilota
- wilacznik konserwaciji
- lampka kontrola usterki silnika

- lampka kontrolna tadowania

Uruchamianie wiacznikow

Wiacznik sa blokowane przed
niepozadanym uruchomieniem.

Aby méc uruchomié te wiaczniki (1),
przesuwamy blokade (2) do przodu i
naciskamy wigcznik.

BX500001
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3.2.2 Przetacznik droga/pole
Przetacznik droga/pole winien sie
znajdowacé wprzy jezdzie drogowej w
potozeniu ,I”. W ten sposéb zapewniamy,
ze wlaczone zostaly jedynie naped jezdny,
uklad kierowania oraz hamulce.

Przetacznikiem tym (1) przestawiamy z jazdy po drogach
na prace w polu i na odwrot.
| - jazdapodrogach

I - pracaw polu

3.2.3 Przetacznik wciag/przystawka

Uruchamiajac przetacznik wcigg/przystawka (1) wtaczamy

walce wciggajace oraz odpowiednig przystawke maszyny.

* przetacznik droga/pole (2) musi by¢ ustawiony na prace
w polu (I1).

wciag/przystawka wytaczony
wciag/ przystawka wiaczony

3.2.4 Wiacznik hamulca postojowego

Dluzsza jazda przy zaciagnietym hamulcu
postojowym powoduje przegrzanie sie
hamulca.’

zwolniony hamulec postojowy
zaciagniety hamulec postojowy

Przy wiaczania zaptonu hamulec postojowy zostaje
zaciggniety automatycznie.

Tt e T
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3.2.5 Wiacznik napedu jazdy

Naciskajac wtacznik napedu jazdy (1) powodujemy
wiaczenie tego napedu.

zasiefu zgarozenia maszyny!

Zanim opuscimy kabine kierowcy wpierw
wyjmujemy kluczyk zaptonowy. Aby
wylaczy¢ kosiarke zaciagamy hamulec
postojowy, wiacznik napedu jazdy (1)
przetaczamy w potozenie (1) wylaczone.

Po uruchomieniu tego wiacznika nikt nie
A powinien sie znajdowaé w bezposrednim

| — naped jazdy wytaczony
Il — naped jazdy wtaczony
Przy wigczonym napedzie jazdy (poz. Il) nie sq wtaczone

takie funkcje konserwaciji, jak obstuga reczna po lewej
stronie platformy.

3.2.6 Wiacznik napedu na wszystkie kota
Naped na wszystkie kota wtaczamy naciskajac wigcznik (1).

» przetacznik droga/pole winien sie znajdowac w potozeniu
Lpole”,

+ przetacznik napedu jazdy (2) musi by¢ wigczony (l1),
sieczkarka winna stac.

I - naped na wszystkie kota wytaczony

I - naped na wszystkie kota wigczony

3.2.7 Przycisk rozdzielenia osi

Naciskajac przycisk rozdzielnai osi powodujemy ich
wiaczenie wzgl..wytaczenie.

» wigcznik napedu na wszystkie kota (2) musi by¢
wigczony, predkosc¢ jazdy winna by¢ mniejsza niz 10
km/h,

* naciskamy przycisk rozdzielenia osi (1) — wtgczone,

* naciskamy ten przycisk (1) ponownie — osie rozdzielone,

Gdy wytaczymy naped na wszystkie kota, wtedy wytaczone
zostaje takze rozdzielenie osi.

BX100150
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3.2.8 Wytacznik autopilota

Wiacznikiem autopilota (1) powodujemy jego wigczenie.
Autopilotem dysponujemy jedynie w trakcie
pracy przy kukurydzy, z podiaczong gryzarka
do kukurydzy, Easy Collect.

» przetacznik droga pole w pozycji ,pole”, zas wiacznik
naped jazdy musi by¢ wiaczony

| - autopilot wytaczony

I - autopilot wtgczony
I

3.2.9 Wiacznik ,,konserwacja”

Naciskajac wtacznik ,konserwacja” (1) powodujemy
wigczenie wszystkich funkcji dot. konserwacji (reczna
obstuga na platformie ze strony lewej).

+ przetacznik droga/pole na pozycji ,pole”, a przetacznik
napedu jazdy wytaczony.

I - konserwacja wyt.
I - konserwacja wt.

3.2.10 Lampka kontrolna usterki silnika

Lampka ta (1) zapala sie w razie wystapnienia usterki.

Silnik natychmiast wytaczamy, usterke
usuwamy.

3.2.11 Lampka kontrolna tadowania

Lampka kontroli fadowania (2) zapala sie, gdy napiecie
wyjéciowe alternatora jest niewystarczajace by tadowac
baterie.

» sprawdzi¢ kable i potaczenia na alternatorze oraz na
bateriach; sprawdzi¢ takze paski klinowe alternatora

BX500032
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3.2.12 Pola przyciskow

—_
'

nie obtozony (bez funkcji)

2 - nie obtozony (bez funkcji)
3 - sprzeglo gtbwne wigczone
4 - sprzegto glbwne wytaczone
5 - rama wahliwa, obré6t lewo goéra
6 - rama wahliwa,obro6t prawo goéra
7 - (czerw.) Pick-up = uniesienie dociskacza rolek
(czerw.)gryzak kukurydzy = schowac
8 - (czerw.) Pick-up = opuszczanie dociskacza rolek
(czerw.) gryzak kukurydzy = wysunaé BX500004
9 - (nieb.) Pick-up = skreci¢ kota stykowe

(nieb.) gryzak kukurydzy = uniesienie
rozdzielacza roslin

10 - (nieb.) Pick-up = wysuniecie kol stykowych
(nieb.) gryzak kukurydzy = opuszczanie
rozdzielacza roslin

11 - (ziel.) opcja dla sterowania dodatkowego
12 - (ziel.) opcja dla sterowania dodatkowego
183 - A =opcja dla sterowania dodatkowego

14 - B =opcja dla sterowania dodatkowego

15 - (czar.) opcja dla sterowania dodatkowego
16 - (czar.) opcja dla sterowania dodatkowego

3.2.13 Kluczyk zaptonowy
Kluczyk zaptonowy (1) ma 4 pozycje:
0 - wytaczone

| - wigczony obwdd elektroniki

I - wigczony zapton

Il - pozycja startu

3.2.14 Zapalniczka
Aby unikna¢ uszkodzen nigdy nie
przytrzymujemy zapalniczki (1) w pozycji
wcisnietej.

+ zapalniczke (1) wciskamy i po osiggnieciu wymaganej
temperatury jej wktadka wyskoczy sama.

Do gniazdka zapalniczki mozna podtaczac inne
odbiorniki na napigcie 12V i o mocy maks. 10A. Przy
zgaszonym silniku wytadowuje sie wtedy bateria.

Stosujemy oczywiscie odpowiednie wtyczki. BX500006




3.2.15 Przyciski szybkiego stopu

Po nacisnieciu przycisku szybkiego startu (1) wylaczo-ny
zostaje naped jazdy i maszyna staje. Zatrzymane zostaja
wszystkie funkcje robocze. Po nacisnieciu przycisku
szybkiego stopu (2) zatrzymane zostajg wszelkie funkcije
robocze.

= nacisniecie przycisku szybkiego stopu (1 lub 2) —
maszyna staje/zatrzymane zostajg funkcje robocze

+ aby maszyne znéw aktywowac, obracamy lekko w
prawo do potozenia wyjsciowego nacisniety uprzednio
przycisk (1 lub 2).

3.2.16 Diagnozowe gniazdo wtykowe

» interfejs CAN (1)

BX500007
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3.3 Dzwignia wielofunkcyjna

10

11

autopilot (tylko praca w polu gryzaka kukurydzy

wciag/przystawka wiacz.-wytacz.
wciag/przystawka zmiana ruchu na odwrotny
opuszczenie mechan. podnosnego (impulsowo)
uniesienie mechan. podnosnego (impulsowo)
automat. kopiowanie podioza (impulsowo)

uniesienie mech. podno$nego do samej géry
(imniillsown)

obrot tuku wyrzutnika w lewo
klapa wyrzutnika opuszczona
klapa wyrzutnika podniesiona

obrét tuku wyrzutnika w prawo

13

14

15

16

17

18

19

20

21
22

BX500002

tuk wyrzutnika odbija

(przy wiacz. sprzegle gtownym)

tuk wyrzutnika w poz. transportowe;j

(przy wiacz. sprzegle gtownym)

przycisk pamieci przy regul. mech.podnosn.
lampka kontr. napedu jazdy wiacz.

przycisk aktywacji napedy jazdy

wigcznik wybiorczy rampy przyspieszaj.

zapamietanie dtugosci sieczki

wolny (nie obsadzony)

zwiekszenie liczby obrotéw silnika
zmiana znamionowych obrotéw na obroty
biegu jatowego i odwrotnie

zmniejszenie liczby obrotéw silnika
nie obsadzony



BX500003

przyspieszenie (przy jezdzie w przéd)
spowolnienie (przy jezdzie w tyt)
start napedu jazdy przy wcisnietym
przycisku aktywacji (15)
poz. srodkowa dzwigni wielofunkcyjnej
przyspieszenie (przy jezdzie w tyt)
spowolnienie (przy jezdzie w przod)
start napedu jazdy przy wcisnietym przycisku
aktywagciji (15)
spowolnienie do 0 km/h

szybki ruch rewersyjny przy wcisnietym
przycisku aktywac;ji(15) (tylko praca w polu)

poz. srodkowa dzwigni wielofunkcyjnej

wigczy¢ tempomat (tylko przy jezdzie w przéd)

zapamietanie aktualnej predkosci dla tempomata
- nacisna¢ przycisk aktywacji (15) i ustawic
dzwignie wielofunkcyjng w kierunku F

wywotanie wartosci 1 dlugosci sieczki
Przy wcisnigtym przycisku 17 i poprzez punkt
nacisku zostaje w infocenter zapamigtana
nastawiona diugos¢ sieczki (wartosé 1).
pozycja srodkowa
wywotanie diugosci sieczki — wartos¢ 2

Przy wcisnietym przycisku 17 i poprzez punkt
nacisku zostaje w infocenter zapamietana
nastawiona dtugosc sieczki (wartos¢ 2)

opuszczenie tuku wyrzutnika

pozycja srodkowa
podniesienie tuku wyrzutnika



3.4 Konsoleta dachowa

1 - przet klimat./ogrzew.

2 zespot facznikdw konsolety
dachowej

3 - oswietlenie wnetrza

4 - skrytka schtadzania

5 - kieszen ISO na radio



3.5 Zespot tacznikéw konsolety dachowej

1 - reflektor roboczy z boku kabiny
2 - reflektor roboczy na dachu kabiny oraz na tuku wyrzutnika
3 - przedni reflektor roboczy
4 - przestawienie lusterka (tylko lusterko zewnetrzne)
5 - reflektor roboczy tylny
6 - Swiatto postojowe / Swiatlo mijania
7 - lampy obrotwe, tzw, ,koguty”
8 - migacze ostrzegawcze
9 - przednie wycieraczki szyb
10 - instalacja opryskiwaczy szyby przedniej



3.6 Kolumna kierownicy i pedaty

1 - przycisk klaksonu

2 - wlacznik migaczy

3 - lampka kontrolna migaczy

4 - Swiatla szosowe(dalekie)

5 - alarm Swietiny

6 - lampka kontrola swiatta szosowego

7 - lampka kontr. dziatania przyczepy

8 - dzwignia odblokowujaca przesta-
wienie kolumny kierowniczej w
poziomie

9 - dzwignia odblokowujaca przestawienie
kolumny kierowniczej w poziomie i w
pionie

10 - hamulec roboczy



3.6.1 Przestawienie kolumny kierownicy

Kolumne kierownicy przestawiamy jedynie
podczas bezruchu maszyny.

Przestawienie kolumny kierownicy w poziomie i w
pionie.

Dzieki naciskowi sprezyny kolumna
kierownicy (1) jest utrzym,ywana w pozyciji
pionowej. Przed nacisnigciem pedatu (2)
obu rekami silnie przytrzymujemy kolumne.
+ Odblokowujemy kolumne kierownicy (1) pedatem, (2) i
ustawiamy w zgdanym potozeniu. Po zwolnieniu pedatu
(2) kolumna (1) zostaje zablokowana.
Przestawienie kolumny kierownicy w poziomie
+ Zwalniamy dzwignie odblokowujaca (3), kolumne

kierownicy (1) ustawiamy w zgdanym potozeniu.
Dzwignie blokady (3) ponownie zamocowujemy.

3.6.2 Klakson

* naciskajac przycisk (1) wyzwalamy dzwiek
klaksonu.

3.6.3 Wiacznik migaczy
Zmiane kierunku jazdy wskazujemy za
pomoca migaczy.

+ przetacznik (1) do przodu — prawy migacz

* przetacznik (1) do tytu — lewy migacz

« teraz ustawiamy przetacznik w potozenie neutralne

Lampka kontr. migaczy (2) pali sig przy wtgczonym
migaczu.

L ‘\
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3.6.4 Swiatto szosowe (dalekie)

sSwietle mijania.
Gdy z naprzeciwka zbliza sie inny ponazd,
wtedy wytaczmy swiatlo szosowe.

I Swiatto szosowe tylko przy wiaczonym

* wiaczanie $w. szosowego — dzwigienka (1) w dét.
* wylaczenie $w. szosowego — dzwigienka (1) w gére

Przy wiaczonym Swietle szosowym zapala sie niebieska
lampka kontrolna (2).

3.6.5 Sygnat swietlny

+ wiaczenie — dzwigienke (1) do gory

3.6.6 Wiaczenie hamulca roboczego

W czasie jazdy po drodze
Ze wzgledow bezpieczenstwa ruchu
drogowego pedaly hamulcowe musza byé =
zawsze sprzezone. Nie ma zadnego hamulca [N

pojedynczego. Przed kazda jazda
sprawdzamy dziatanie hamulca.




3.7 Elementy obstugi recznej na platformie

Aktywacja obstugi recznej:
Przetacznik droga/pole w poz.
praca w polu

Przel. napedu jazdy wylaczony
Naped jazdy wytaczony
Przel. konserwacji wiaczony

Sprzegto gtéwne wiaczone

BX500008

podjechaé przeciwostrzem z prawej do
bebna z nozami

podjechac przeciwostrzem z lewej do
bebna z nozami

odjechac przeciwostrzem w prawo od
bebna z nozami

odjechac przeciwostrzem w lewo od bebna
Z nozami

zamknac klape ostrzatki
otworzy¢ klape ostrzafki
ostrzenie automatyczne
kamien szlifierski przesuwac recznie
wigczy¢ ruch rewersyjny wciggu/przystawki

przycisk szybkiego stopu



I Aktywacja obstugi recznej:
Przetacznik droga/pole w poz. praca w polu
Przel. napedu jazdy wylaczony

1 - uniesienie mechan. podnosnego

2 - opuszczenie mech. podnosnego

e
v
-

BX500009)




4 Info-Center ,EasyTouch"”

Przeglad

M xroNE

BX500748

- | =displej
e

« Il = przyciski @, ® (1-8)
R e

* Il = przyciski '\_Q,f- do '@,. (A - D)

* |V = potencjometr obrotowy
-

« V = przycisk menu &



Info-Center informuje o aktualnie wykonywanych
czynnosciach oraz o stenia roboczmy maszyny BiG X. Przy
jego pomocy dokonywane sg nastawienia maszyny, a takze
przeprowadzany jest start i jkej zatrzymanie.

Info-Center sklada sie z nast. podstawowych elementow:
Przyciski 1-8

Przyciski 1 -8 stuzg do uruchamiania softkeys znajdujacych sie
w prawej kolumnie. Ich przyporzadkowanie — patrz wykres.
Jesli obok przycisku nie ma zadnego softkey, wtedy do
przycisku nie przypisano zadnej funkgcji.

Przyciski A-D

Przyciski A-D stuza do wtaczania softkeys znajdujacych sie w
rzadku powyzej. Ich przyporzadkowanie — patrz wykres. Jesli
nad przyciskiem nie ma softkey, wtedy przycisk nie ma funkgcji.

Potencjometr obrotowy

Spetnia on dwie funkcje:

1. Obracajac nim mozemy zmieniac nastawienia, a w zestawie
menus mozemy wybiera¢ zadane menu.

2. Naciskajac na potencjometr nastawy aktywujemy i
wprowadzamy do pamigci.

Przyciskiem '. przy potencjometrze obrotowym
wywotujemy zestaw menus wzgl. zamykamy lub tez
przechodzimy do poprzedniego zestawu menus. Naciskajac
stale przycisk, przechodzimy do obrazu podstawowego.

NDxroneE

BX500000

Displej (wskazanie ekranu)
Displej dzieli sie na nastepujace obszary:

rzadek stanu (statusu) (I): czas, liczba btedow,
centr. smarowanie, rama wahliwa

obszary info:  dane silnika (Il)
dane napedu jazdy (Ill)
nastawy (IV oraz V)

Nxrone

()

-

S
@
-
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4.1 Obszar informacji
Po wiaczeniu zaptonu na displeju ukazuje sie obraz
podstawowy.

4.1.1 Obraz podstawowy

Rzadek stanu (statusu maszyny) (1):

A

L] centralne smarowanie

- = centr. smarowanie czynne
- = btad centr. smarowania

rama wahiiwa
Fﬁ?

43
S
A
cat
T
B
im0

= btad; wystapit co najmniej jeden btad, ich
liczba pokazana jest przed symbolem

= rama wahliwa swobodna, jej potozenie jak na
rysunku

= rama wahliwa swobodna, jej potozenie jak na
rysunku

= rama wahliwa swobodna, jej potozenie jak na
rysunku

= potozenie ramy wahliwej nieznane, gdyz czujnik
ramy uszkodzony lub nie skalibrowany.

= rama wahliwa zablokowana, jej potozenie jak
na rysunku

= rama zablokowana, jej potozenie jak na
rysunku

=rama zablokowana, jej potozenie jak na
rysunku

= potozenie ramy wahliwej nieznane, bowiem jej

czujnik uszkodzony lub nie skalibrowany

Obszar informacji — dane silnika (ll):

* liczba obrotéw silnika

jazda po drogach: 0 -1700 obr./min
praca w polu: 0-2100 obr./min

» obcigzenie silnika w %
» wskazanie temperatury wody chtodzacej

» wskazania zbiornika paliwa

MNxronE

@E i B

85°C

08:47 z&-_cag
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Obszar informacji — dane napedu jazdy (lll):

. . = tempomat dziata, liczba za symbolem przedstawia
zapamietang predkos¢ dla pracy tempomatu w
km/h

= tempomat nie dziata

* predkos¢ jazdy
na drodze 0 - 40 km/h
na polu: 0-17 km/h

« funkcja przyspieszenia
—=mm 1 = najmniejsza funkcja przyspieszenia
il 2 =

el 5

.-‘ 4 = najwyzsza funkcja przyspieszenia

« kierunek jazdy

1' = jazda do przodu

N = neutralna (postoj)

‘l" = jazda do tytu

* rodzaj napedu

. = naped przedni dziata
5

=1 = naped przedni nie dziata

. = dziata nped na wszystkie kota (mozliew tylko przy
pracy w polu, aktywacja jedynie przy bezruchu, predkosc
jazdy 0-14 km/h)

E] = nie dziata naped na wszystkie kota

. = rozdziat osi czynny (mozliwe jedynie przy pracach
polowych przy wiaczonym napedzie na wszystkie kota,
aktywacja przy predkosci jazdy < 10 km/h)

3
#¥4) = rozdziat osi nieczynny

@

= zaciggniety hamulec postojowy

. = tryb awaryjny, umozliwia, by operator mégt wyjechac¢
pojazdem ze strefy zagrozenia nawet przy trudnych
warunkach napedowych

o

KRONE

0®
0®
®®

-
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I3

» autopilot (opcja, jedynie przy pracy z kukurydza): m
NRONE

08:47 z&-ggn i o
= autopilot dziata, uzyte zostaja przyciski w w2 0 20 ) |
lewym rzadku 1 080 - 0 0

| ]

P 0 N

|

g

@

|,
3

= autopilot dziata, uzyte zostaja przyciski w [as0 &

prawym rzadku IS
AR . | @@

= autopilot dziata, uzyte zostajg oba rzadki *J. [4.0 -

przyciskow asec -..

- - o Il}r_‘\". ",T\.".
o o] ALEH]| ==t | ¢ ©®
= autopilot dziata, uzyty zostaje rzadek

przyciskow lewy (zaleznie od tukowego [@) (@‘; ;Q‘ @
wyrzutnika) Y & & N/

s

BX500002

= autopilot dziata, uzyty zostaje prawy rzadek
porzyciskéw (zaleznie od tuku wyrzutnika)

= autopilot dziata, uzyty zostaje zwierciadlanie
lewy rzadek przyciskéw (zaleznie od tuku
wyrzutnika)

= autopilot dziata, przycisk w prawym rzadku
zostaje uzyty zwierciadlanie (zaleznie od tuku
wyrzutnika)

+ regulacja mechanizmu podnosnego (tylko w pracy na polu)
= regulacja nacisku mech. podnosnego dziata

l = regulacja nacisku mech. podnosnego nie dziata
= regulacja odstepu mech. podnosnego dziata

;iz] = regulacja odstepu mech. podnosnego nie dziata

. = regulacja pozycji mech. podnosnego dziata
[ X
=

= regulacja pozycji mech. podnosnego nie dziata

Obszar informacji nastawien (IV i V):
(p. ust. Nastawienia).



4.2 Nastawienia

4.2.1 Szerokosé robocza

Nastawienie szerokosci roboczej jest wymagane do
obliczenia obrabianej powierzchni.

W trybie ,Gras-Pickup” w obszarze info NASTAWIENIA (1V)
J——|

pokazany zostaje symbol 'mmmm oraz nastawiona

szerokos¢ (szerokos¢ ujeta pokosem).

W trybie ,gryzak kukurydzy” w obszarze NASTAWIENIA (IV)
|

ukazuje sie symbol hbbaeiebed 057 il0$¢ nastawionych

rzedéw, wraz z wynikajaca stad szerokoscig robocza w

cm lub w calach.

W trybie ,ciecia bezposredniego” w obszarze (IV) pokazany
[——t

zostaje symbol oraz nastawiona szeroko$¢ w cm
lub w calach..

Przejsciowa (chwilowa) zmiana szerokosci roboczej
,Gras-Pickup”

szerokos¢ robocza = szerokosc objgta pokosem

* naciskajac przycisk powodujemy zmniejszenie

szerokosci roboczej, gdy zas przycisk naciskamy
dtuzej, wtedy szeroko$¢ zmniejsza sie szybcie;j.

* naciskajac z kolei przycisk “="zwiekszamy szerokos¢
robocza (az maksymalnie do szerokos$ci nastawionej

na state), gdy naciskamy przycisk “="dtuzej, wtedy
szerokos$¢ robocza zwieksza sig szybciej.

Alternatywnie mozna takze dokona¢ nastawienia za
pomoca potencjometra obrotowego:

* wybieramy potencjometrem bastawienie szerokosci
roboczej, pole wprowadzania danych zostaje uwypuklone
barwnie,

* naciskajac potencjometr obrotowy ,wskakujemy” w pole
wprowadzania danych

* potencjometrem nastawiamy zadang szerokos¢ robocza
(maksymalnie do szerokosci nastawionej na state)

* naciskajgc potencjometr ponownie opuszczamy pole
wprowadzania danych

Po automatycznym uniesieniu pick-upa
nastepuje automatyczne przetaczenie na

powrét do nastawy podstawowe;j.

BX500005




Przejsciowa zmiana szerokosci roboczej gryzaka
kukurydzy

‘ Natychmiast zostaje obliczona i wskazana,

wynikajaca z odstepu rzadkéw oraz ich liczby,
szerokos¢ robocza.

naciskajac przxcisk:-gzzmniejszamy liczbe rzadkow, a

gdy przycisk:-”:naciskamy dtuzej, wtedy liczba
rzadkdéw zmniejsza sie szybciej

naciskajac przycisk;g .zwikazamy liczbe rzedow
(maksymalnie do nastawionej na state liczby rzedow),

gdy przycisniemy przycisk;.xg., wtedy liczba rzedéw
zwieksza sie szybciej

Alternatywnie mozemy dokonywac¢ nastawienia takze
potencjometrem obrotowym:

obracajac potencjometrem wybieramy nastawienie
szerokosci roboczej, pole wprowadzania danych zostaje
zaznaczone barwnie

naciskajac potencjometr ,wskakujemy” w pole
wprowadzania danych

potencjometrem nastawiamy zadang liczbe rzedéw
(maksymalnie do liczby nastawionej na state)

po nacisnieciu potencjometra wychodzimy z pola
wprowadzania danych

Po automatycznym uniesieniu gryzaka

kukurydzy nastepuje automatyczne
przetaczenie na powrét do nastawy

podstawowej.

BX500009




Przejsciowa zmiana szerokosci roboczej mechanizmu
tnacego MNxronE

09:19| 2&|_ |c&
wh [ o

L
ka/h

* naciskajac przycisk:-”:zrlmiejszamy szerokos$¢

robocza, a gdy przycisk:-”:naciéniemy dtuzej, wtedy 1 0 8 0 0 ] 0
szeroko$é robocza zmniejsza sie szybciej. -
= - N
. przyciskiem'xg zwiekszamy szeroko$é roboczg @@ ':'*a
(maksymalnie do nastawionej na state szerokosci), a l . .
= 8so¢

gdy przyciskfg.przytrzymamy wcisniety dtuzej, | >
szerokos¢ ta zwieksza sie szybciej || Li.&—
Alternatywnie mozemy jednak dokona¢ nastawy (Q "@" \ﬁ '®

potencjometrem obrotowym: BX500010

* potencjometrem obrotowym wybieramy nastawienie
szerokosci roboczej, pole wprowadzania danych zostaje
zaznaczone barwnie

* naciskajgc potencjometr ,wskakujemy” w pole
wprowadzania danych

» potencjometrem nastawiamy zadang szerokos¢ robocza
(maksymalnie do szerokosci nastawioneju na state)

* nacisngwszy potencjometr wychodzimy z pola
wprowadzania danych.

Po automatycznym uniesieniu

‘. mechanizmy ciecia nastepuje
automatyczne przetaczenie na powrot
do nastawy podstawowej.



4.2.2 Przystawka

. , Dxrone
Przy robotach w polu i przy wtgczonym przetgczniku
wcigg/przystawka, w obszarze info ,Nastawienia® (1V) w polu 09:22 ‘ 2&‘ _
menu ,Przystawka® zostaje pokazany stan oraz nastawiona |

wymagana liczba obrotéw przystawki. Y
ymag brey 1100 Olo.um l\@l\

il 3 N +u¢-

Status @J& - B - ﬂf( )
. 10.0 S
. . = przystawka w bezruchu 959¢ u . . . _/@.\] @;
_‘_‘—W = | (€)@

|z | = przystawka nie w porzadku b 0k,

A
— —

. . = przystawka w porzadku @J RQ‘\’ @J £}

—

|
=5~ | @)

0 kn/h

BX500006

k—’z | = przystawka nie dziata w przod
. . = przystawka dziata w przéd

?;f | = przystawka nie dziata w tyt

0 . = przystawka dziata w tyt

Lokalizowanie metali

. . = metal rozpoznany we wciggu

Nastawienie wymaganej liczby obrotow

. przyciskiem:.-Q:powodujemy zmniejszenie zadanej liczby

obrotoéw, a gdy przycisniemy ten przycisk:.-gzd’ruzej,
wtedy liczba obrotow zmniejsza sie szybciej

* przyciskiem :-o:powodujemy zwigkszanie sig zadanej

liczby obrotow, a gdy przytrzymamy przyciskao:diuzej
wcisniety, wtedy to zwiekszanie przebiega szybciej

Alternatywnie mozemy tego dokonaé réwniez za pomocg
potencjometra obrotowego.

» potencjometrem obrotowym wybieramy nastawienie
zadanej liczby obrotéw, pole wprowadzania danych zostaje
podbarwione

* nacisnawszy potencjometr przeskakujemy na pole
wprowadzania danych

+ teraz nastawiamy potencjometrem zadana liczbe obrotow

» naciskajac potencjometr wuchodzimy znowu z pola
wprowadzania danych



S
KRONE
4.2.3 Wci
a9 D xrone
Dtugos¢ ciecia materiatu na sieczke jest okreslona przez 03:24 ‘ 2 A‘ ‘ cﬁ?_
obroty walcéw wciggajacych oraz liczbe uzytych nozy. u |0 e
Podczas pracy w polu w obszarze info ,Nastawienia“ (IV) w polu 1 0 8 0 0 0
menu ,Wciag“ pokazana zostaje aktualna dtugosc cietej sieczki. "
===
‘

»  Wskazanie dtugosci sieczki

" of - B v

BN oraz aktualna diugos¢ sieczki w mm lub w ssoc [l
calach. ‘| et I 7 |
W zaleznosci od nastawionej liczby nozy mozemy ——
dtugos¢ sieczki nastawia¢ w przedziale od 3 — 62 mm. @ @ @\ @

BEX500007

Nastawienie dltugosci ciecia sieczki
*  Przyciskiem ':-Q’zmniejszamy dtugosé¢ sieczki, gdy zas

przycisk':-ﬁ’przytrzymamy wcisniety diuzej, wiedy dtugosc
sieczki zmniejsza sig szybciej

* przyciskiem '.g.'powodujemy zwigkszanie diugosci

sieczki, a gdy przytrzymamy przyciskfgzwciéniqty
dtuzej, wtedy szybciej zwieksza sie dtugosc ciecia
sieczKi

Alternatywnie mozna dokonac¢ tej nastawy takze
potencjometrem obrotowym:

+ potencjometrem obrotowym wybieramy nastawienie
dtugosci sieczkim pole wprowadzania danych zostaje
zaznaczone barwnym ttem

* naciskajac potencjomeotre wskaj\kujemy do pola danych

+ teraz nastawiamy potencjometrem zadang dtugosc sieczki

* opuszczamy na powrét pole wprowadzania danych
naciskajac potencjometr

Zmiana zostaje dokonana natychmiast.
Dzwignig wielofunkcyjng mozemy wprowadzi¢ do pamieci i

wywota¢ dwie rézne dlugosci sieczki (wartos¢ 1/wartosc¢ 2) [p.
ust. Dzwignia wielo-funkcyjna).



S
KRONE
4.2.4 Mechanizm podnoszenia
NDxrone
Podczas pracy w polu w obszarze info ,Dane napedu jazdy” 09:26 ‘ 2 A‘ ‘ C@i R
(1) pokazana zostaje aktualna regulacja mechanizmu w0 e . @ ’@
podnosnego, wysokosc rzeczywista tego mechanizmu oraz 14205
odpowiednio nastawiona wysokosc zadana, lub tez owa 1 0 8 0 0 . 0 .u,.,, @j r@
odpowiednio nastawiona wysoko$¢ zadana zostaje pokazana — 450] |~
w obszarze info ,Nastawienia“ (IV) w polu menu ,Mechanizm ) a3 N = e
podnoszenia®“. @g TR - \@ @
EEE == X m. |
. .= regulacja nacisku mech. podnosnego, sterowanie ”ﬁ @' @' [@
reguluje nacisk na podtoze do wartosci statej. Regulacja BX500008
jest aktywna, dziata.
[P 3
==

. regulacja nacisku mechanizmu podnosnego
wytgczona; regulacja jeszcze nie dziata.

. .= regulacja odstepu mech. podnosnego (opcja,
jedynie w potaczeniu z zamontowanymi czujnikami
odstepu), sterowanie reguluje wysoko$¢ w sposéb staty,
w relacji do podtoza.Regulacja dziata.

[ax
. iL regulacja odstepu mech. podnosnego wytgczona;
regulacja jeszcze nie dziata

. .= regulacja potozenia mech. podnosnego,
sterowanie reguluje wysokos¢ stale w relacji do maszyny;
regulacja dziata

’_-_m-: T
. =L regulacja potozenia mech. podnosnego
wytaczona; regulacja jeszcze nie dziata

e 1. warto$¢ = wysokosc¢ rzeczywista mech. podnosnego
w cm lub calach

e 2. wartos¢ = nacisk zadany jako wartos¢ procentowa
ciezaru wlasnego przedniej przystawki. Wartos¢ te
mozna nastawia¢ miedzy -6% (przystawka unosi sie nad
ziemig) do maks. 70% (przystawka naciska 70%-ami
swego ciezaru wiasnego na ziemie (podioze).

lub
e 2 warto$é = zadana wysoko$¢ w cm lub w calach wzgl.

w % przy zatrzymanej regulacji odstepu mechanizmu
podnosnego.



Zmiana zadanego nacisku wzgl. zadanej wysokosci

* naciskajac przycisk lo.:'powodujemy zmniejszenie sig
wartosci zagdanej, jesli nadal go przytrzymujemy wcisniety,
wtedy warto$¢ zadang zmniejsza sie szybciej

* naciskajc przycisk:g-'powodujemy zwiekszanie sie
wartosci zadanej, a gdy przycisniemy go dtuzej, wtedy
wartosé ta zwieksza sie szybciej

Alternatywnie moze réwniez dokonaé¢ nastawienia
potencjometrem obrotowym.

« potencjometrem wybieramy nastawienie mechanizmu
podnosnego, pole wprowadzonych danych zostaje
przedstawione w kolorach

* nacisngwszy potencjometr przeskakujemy w pole
wprowadzania danych

* potencjometrem nastawiamy teraz wymagang wartos¢
zadang

* naciskamy potencjometr i wychodzimy z tego pola.

&

Zadany nacisk wzgl. zadana wysokos¢
mozemy rowniez zmienia¢ lub
wprowadza¢ do pamieci dzwignia
wielofunkcyjna.

NxronE
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4.2.5 Ogdlne nastawienia maszyny

przyciskiem':\.'-a.z:'wybieramy ogdlne nastawy maszyny

Alternatywnie mozemy wybiera¢ takze potencjometrem
obrotowym.

potencjometrem wybieramy ogdine nastawy maszyny,
pole menus zostaje podswietlone barwnie
nacisngwszy potencjometr powodujemy wywotanie
ogdélnych nastawien maszyny

Nastawienie ogoine Gras-Pickup

Nastawienie trybu roboczego Gras-Pickup

——
AW = Gras-Pickup

potencjometrem wybieramy nastawienie trybu
roboczego, pole zostaje podswietlone barwnie
naciskajac potencjometr wskakujemy do pola wyboru
potencjometrem nastawiamy tryb roboczy Gras-Pickup
przez nacisniecie potencjometra powodujemy przejecie
nastawy i znéw wychodzimy z pola wyboru trybu pracy

gdy nacisniemy przycisk':@:'wracamy do obrazu
podstawowego

nacisnawszy przycisk"x....z' na potencjometrze
obrotowym cofamy sie o jeden zestaw menus

I3
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Nastawienie szerokosci roboczej Gras-Pickup-a

szer. robocza = szerokos$¢ cietego pokosu

» potencjometrem obrotowym wybieramy nastawienie szer.

roboczej, pole wprowadzania danych zostaje pokazane
barwnie

* naciskajac potencjometr wskakujemy do pola
wprowadzania danych.

» potencjometrem nastawiamy zgang szerokos$¢ robocza

» naciskajgc potencjometr znéw wychodzimy z pola wejsé

* nacisngwszy przycisk'\g.f'"wybieramy obraz
podstawowy.

* naciskajac przycisk"x!"na potencjometrze wracamy na
powr6t do zestawu menus

Nastawienie mechanizmu podnosnego

PLE
= g regulacja nacisku mech. podnosnego, uktad
sterowania reguluje nacisk na podtoze do wartosci statej

—
i

o
« #=X = regulacja pozycji mech. podnosnego, sterowanie
reguluje wysokos$¢ na poziomie statym, relatywnie w
stosunku do maszyny

—
i

. Eﬂ = regulacja odstepu mech. podnosnego (opcja,
jedynie w potaczeniu z zainstalowanymi czujnikami
odstepu), sterowanie reguluje statg wysokos¢ w stosunku
do podtoza

» potencjometrem, obrotowym wybieramy nastawienie
regulacji mech. podnosnego, pole wyboru zostaje
pokazane kolorowo

* nacisnawszy potencjometr wskakujemy do pola wyboru

* potencjometrem nastawiamy zgdang regulajacje mech.
podnosnego

* naciskamy potencjometr i przejmujemy w ten sposéb
nastawienie oraz ponowie wychodzimy z pola wyboru

. przyciskiem'r\.o'-.;'wywolujemy obraz podstawowy

* przyciskiem "x!"na potencjometrze cofamy sie o jeden
zestaw menus.
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Nastawienie liczby nozy

Po dokonaniu zmiany liczby nozy (p. ust. Konserwacja —
Czynnosci przy uzyciu potowy liczby nozy) nalezy nastawi¢
aktualng ich liczbe. W efekcie tego nastawienia
automatycznie dostosowuie sie liczba obrotéw walcéw
wciagajacych do nastawionej dtugosci ciecia (sieczki) w
sytuaciji nowej liczby nozy.

potencjometrem wybieramy nastawienie liczby nozy,
pole danych zostaje pokazane barwnie

naciskamy potencjometr i wskakujemy do pola
wprowadzania danych

potencjometrem nastawiamy zadana liczbe nozy
przez nacisniecie potencjometra przejmujemy
nastawienie i znéw wychodzimy z pola wprowadzania
danych

przyciskiem'ﬁ'wywo’rujemy obraz podstawowy

nacisngwszy przycisk"x!"na potencjometrze, cofamy
sie o0 jeden zestaw menus

Ogolne nastawienie gryzaka kukurydzy

Nastawienie trybu roboczego gryzaka kukurydzy

ddadadads
f 1 = gryzak kukurydzy
potencjometrem wybieramy nastawienie trybu
roboczego, pole wyboru ukazuje sie kolorowo
naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru
potencjometrem nastawiamy tryb gryzaka kukurydzy
naciskamy potencjometr i przejmujemy nastawienie, po
czym ponownie wychodzimy z pola wyboru

przyciskiem'\.g.f'"wywo’rujemy obraz podstawowy

naciskajac przycisk"x!"na potencjometrze, cofamy
sie 0 jeden zestaw menus
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Nastawienie szerokosci roboczej gryzaka kukurydzy

potencjometrem wybieramy nastawienie liczby rzedéw,
pole wprowadzania danych zostaje zaznaczone barwnie
naciskajac potencjometr wskakujemy w pole
wprowadzania danych

potencjometrem obrotowym nastawiamy zgdana liczbe
rzedow

po nacisnieciu potencjometra opuszczamy znéw pole
wprowadzania danych

potencjometrem obrotowym nastawiamy rozstaw rzedéw,

pole wprowadzania zaznaczone zostaje barwnie
naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

potencjometrem nastawiamy zadany rozstaw rzedéw
naciskamy potencjometr, by znéw wyjs¢ z pola
wprowadzania danych

przyciskiem':xg.,';'wywoiujemy obraz podstawowy

naciskajac przycisk"x....f na potencjometrze cofamy sie
na powro6t o jeden zestaw menus

‘ Szerokos¢ robocza wynikajaca z rozstawu i

liczby rzedow zostaje natychmiast obliczona
i pokazana.

BX500019
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Nastawienie regulacji mechanizmu podnosnego

. Dxrone
1y
- regulacja nacisku mechanizmu podnosnego, e R @
sterowanie reguluje nacisk na podtoze do wartosci statej j - j ’7 gy "
a5 = _ . E’ P
«  #={ = regulacja pozycji mech. podnos$nego, uktad N B @ &
sterowania reguluje wysokos¢ na poziomie statym I 750 EB ’— -
w stosunku do maszyny. ; « | 0 (,@\ ( ]
A\ A\
=15 ﬂi § Sl
- . regulacja odstepu mech. podnosnego (opcja, w | 10 | 28 g e
jedynie w potaczeniu z zainstalowanymi czujnikami é@ | = CIC.)
odstepu), sterowanie reguluje wysokos$¢ na poziomie ?q, | =N ‘ e
statym w stosunku do podtoza <y e P
. , o ® ® & @
« potencjometrem obrotowym wybieramy nastawianie BX500021

regulacji mech. podnosnego, pole wyboru zostaje
zaznaczone barwnie

» naciskajac potencjometr wskakujemy w pole wyboru

+ potencjometrem nastawiamy zadana regulacje mech.
podnosnego

* naciskamy potencjometr i przejmujemy nastawienie,
po czym pole wyboru znéw opuszczamy

. przyciskiem':x.'-a.z:'wywo’rujemy obraz podstawowy

* naciskajac przycisk"x....f na potencjometrze cofamy
sie o jeden zestaw menus

Nastawienie liczby nozy

)
/4

Po zmianie liczby nozy (p. ust. Konserwacja — praca z

potowa liczby nozy) musimy nastawi¢ aktualna ich liczbe. W &D Cal
efekcie nastawienia liczby nozy automatycznie zmienia sie
liczba obrotéw walcéw wciagajacych, dopasowujac sie do
nastawionej dtugosci ciecia (sieczki) przy nowej liczbie nozy.
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el
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potencjometrem wybieramy nastawienie liczby nozy 2 = : s @ @
. ’ o , 5 /] i }
pole danych ukazuje sig barwnie m | 10 - f82’_3 =
» naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole danych d P~ (
» potencjometrem nastawiamy zgdana liczbe nozy ﬁ‘ﬁ Ij | = | _,.) 5@‘
* przez nacisnigcie potencjometra przejmujemy =

nastawienie i znéw wychodzimy z pola wprowadzania ™ ® ®& @

danych ®® © © BX500022

+ naciskamy przycisk':x.ﬁ.f:'i wracamy do obrazu
podstawowego

* naciskajac przycisk"x....f na potencjometrze cofamy
sie 0 jeden zestaw menus



Wybor przyciskow dla autopilota

Ten tryb okresla, ktdry przycisk rzedow u gryzaka
kukurydzy zostanie wykorzystany do sterowania autopilota.
Najlepiej, gdy poczatek ciecia odbywa sie w trybie przycisku
rzedow lewo lub prawo, za$ w samej uprawie w trybie
przycisku rzedéw - automatycznie.

. = wykorzystany zostaje przycisk rzedéw lewy
= wykorzystany zostaje przycisk rzedow prawy
= wykorzystane zostajg oba przyciski rzedoéw

= przycisk rzeddw zostaje uzyty automatycznie
Wybor przycisku jest dokonywany automatycznie wedle
pozycji tuku wyrzutnika.
lewy fuk wyrzutnika = przycisk lewy
prawy tuk wyrzutnika = przycisk prawy

. = przycisk rzeddw zostaje uzyty automatycznie w
odbiciu lustrzanym

Wybdr przycisku jest dokonywany automatycznie wedle

pozyciji tuku wyrzutnika.

lewy tuk wyrzutnika = przycisk prawy

prawy tuk wyrzutnika = przycisk lewy

W trybie ,,przycisk rzedow automatycznie” oraz
»przycisk rzedow automatycznie lustrzanie” za
podstawe, jesli fuk wyrzutnika nie jest
wysuniety, przyjeta zostaje pozycja ,tuk
wyrzutnika w lewo”.

Nastawienie przycisku rzedéw

potencjometrem obrotowym wybieramy
nastawienie przycisku rzedow, pole wyboru
ukazuje sie barwnie

naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wyboru

potencjometrem nastawiamy zgdany modus
naciskamy potencjometr i przejmujemy w ten
sposéb nastawe, po czym znéw wychodzimy
z pola wyboru

naciskajac przycisk'-ﬁ-’wywoiujemy obraz
podstawowy

naciskajac przycisk"’ na potencjometrze
cofamy sie o jeden zestaw menus
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Nastawienie wysrodkowania autopilota

Dzieki przestawieniu $rodka (wysrodkowaniu) mozna
wyregulowaé odstep boczny sieczkarki polowej w stosunku

do okreslonej przez przycisk rzedéw krawedzi danej uprawy.

Jesli odstep boczny ma zostaé zmniejszony, wtedy
wstawiamy wartos¢ ujemna, gdy zwiekszony — wartos¢
dodatnia.

+ potencjometrem nastawiamy wysrodkowanie, pole
danych pokazane zostaje barwnie

+ naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

* nastawiamy potencjometrem zadany odstep

* naciskamy potencjometr i przejmujemy nastawienie,
opuszczajac zndw pole danych

. przyciskiem':x.'-a.fwywo’rgjemy obraz podstawowy

* nacisngwszy przycisk"x....f na potencjometrze cofamy
sie 0 jeden zestaw menus

Nastawienie czutosci reakcji autopilota

Poprzez czutos¢ reakcji mozemy nastawia¢ sposob
zadziatania (inercje) sterowania autopilota.

Czutosc reakcji nalezy dostosowac do przejawu
(wyrazania sie) krawedzi cietego plonu, do predkosci
jazdy oraz do warunkéw podtoza. Przy rownomiernej
krawedzi plonu, niskiej predkosci jazdy i suchych
warunkach podtoza mozemy nastawi¢ nieduzg
czutosc¢ reakcji (ze zwtoka czasowa).

Przy krawedzi nieréwnomiernej, wiekszej predkosci
jazdy i wilgotnym podtozu nalezy nastawi¢ czuto$¢
reakcji wyzszg (bardziej zwawag, bezzwtocznag).
Nastawiamy stosownie do warunkéw miejscowych i
zaleznie od sytuacji. Nastawienia mozemy zmienia¢ w
trakcie jazdy.

Zakres nastawy: 1 (zwtoczny) -10 (bezzwtoczny)
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potencjometrem obrotowym wybieramy nastawianie
czutosci reakgji, pole wprowadzen ukazuje sie w
kolorze

naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

potencjometrem nastawiamy zadang wartos¢

po nacisnieciu potencjometra nastepuje przejecie
nastawienia a nastgpnie wyjscie z pola danych

po nacisnieciu przycisku':x.'-a.f:'wywo’rany zostaje
obraz podstawowy

nacisngwszy przycisk '. na potencjometrze
cofamy sie o jeden zestaw menus

Ogolne nastawienie maszyny — mechanizm cigcia
bezposredniego

Nastawienie metody roboczej mechanizmu ciecia
bezposredniego

@« = mechanizm ciecia bezposredniego

potencjometrem wybieramy nastawienie metody
roboczej, pole wyboru zostaje zaznaczone barwnie
naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru
potencjometrem nastawiamy metode ciecia
bezposredniego

nacisngwszy potencjometr przejmujemy nastawienie i
wychodzimy z pola wyboru

przyciskiem':xg.?'wywoiujemy obraz podstawowy

po nacisnieciu przycisku '. na potencjometrze
obrotowym cofamy sie o jeden zestaw menus
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Nastawienie szerokosci roboczej mechanizmu ciecia
bezposredniego

» potencjometrem, obrotowym wybieramy nastawienie
szerokosci roboczej, pole wprowadzania danych zostaje
pokazane barwnie

» naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

+ potencjometrem nastawiamy zgdang szerokos$¢ robocza

* po nacisnieciu potencjometra opuszczamy znéw pole
wprowadzania danych

0®
0®

0®
®®

* nacisngwszy przycisk'\ﬁ»"wywoiujemy obraz
podstawowy

* naciskamy przycisk"\...z"na potencjometrze obrotowym BX500026

i cofamy sie o jeden zestaw menus

Nastawienie regulacji mechanizmu podnosnego

BLT
e = . regulacja nacisku mech. podnosnego, sterowanie
reguluje nacisk na podtoze do wartosci statej

0®

-

. ﬁé{ = regulacja potozenia mech. podnosnego, -
sterowanie reguluje wysoko$¢ na poziomie statym w W @) @
stosunku do maszyny k2000 '
-~ g regulacja odstepu mech. podnosnego (opcja, | 28 @ @
jedynie w potaczeniu z zainstalowanymi czujnikami 2 A
odstepu), sterowanie reguluje wysokos¢ na poziomie statym ‘ P | @ M)
w stosunku do poditoza
N ~

+ potencjometrem obrotowym wybieramy nastawienie @ @" C@ @"

regulacji mech. podnosnego, pole wyboru ukazuje sie w BAS0002F

kolorze

» naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru

» potencjometrem nastawiamy odpowiednig regulacje mech.
podnosnego

* naciskamy potencjometr i przejmujemy nastawienie i znéw
wychodzimy z pola wyboru

* naciskajac przycisk'ﬁ'yyywo’rujemy obraz podstawowy

* naciskngwszy przycisk"\...z"na potencjometrze cofamy
sie 0 jeden zestaw menus



Nastawienie liczby nozy

Po zmianie liczby nozy (p. ust. Konserwacja — Praca z
potowa liczby nozy) musimy nastawic aktualng ich liczbe.
Dzieki tej nastawie automatycznie zostaje dopasowana
liczba obrotéw walcéw wciagajacych do nastawionej dtugosci
cigcia sieczki przy nowej liczbie nozy.

+ potencjometrem obrotowym wybieramy nastawienie
liczby nozy, pole danych ukazuje sie w kolorze

* naciskajac potencjometr wskakujemy do pola
wprowadzania danych

* potencjometrem nastawiamy zgdana liczbe nozy

* naciskamy teraz potencjometr powodujemy przejecie
nastawienia i znéw wychodzimy z pola danych

« nacisnawszy przycisk ‘="' wywotujemy obraz
podstawowy

+ teraz naciskamy przycisk I'x'h...z"na potencjometrze
i cofamy sie o jeden zestaw menus

4.2.6 Liczniki

* naciskajac przycisk@-’pod przyciskami softkey

@ | powodujemy wywotanie licznikéw (p. rozdz.

Liczniki).
. . fﬁ]. .
* naciskamy przycisk "*=2'i wywotujemy obraz
podstawowy

* po nacisnieciu przycisku "x'.x"na potencjometrze cofamy
sie o jeden zestaw menus
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4.2.7 Preparat (dodatek) kiszonkowy

W trakcie akciji na polu w obszarze info ,Nastawy” (V)
pokazany zostaje symbol preparatu kiszonkowego, jego
aktualne nastawienie.

Warunek: wigczenie pracy automatycznej:

wigczony wciag / przystawka
wigczony naped gtowny
opuszczona przystawka (przednia)
jazda do przodu

Stan (status)

. m= wigczony tryb pracy automatycznej,
preparat kiszonkowy aktywny

. m = wigczony tryb pracy automatycznej,
preparat kiszonkowy nie aktywny

o @ = preparat kiszonkowy dezaktywowany
. = preparat kiszonkowy zawsze aktywny

e naciskamy przycisk :'@f-i wywotujemy obraz ,preparat
kiszonkowy”

Niespetnione warunki zwolnienia funkcji

= mechanizm podnosny u dotu

E = pojazd w ruchu, jedzie

= wigczony sprzeg gtowny

= witgczony wciag

= przetgcznik droga/pole

= przetacznik Konserwacja
= witacznik zatrzymania zespotu obstugi na konsoli
g = wigcznik zatrzymania obstugi recznej
Usterka
= BEK
il = joystick
:| =KMC2
=KMC3

G'"_ = detekcja metalli

=DIOM
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Nastawienie preparatu kiszonkowego

. @ = preparat kiszonkowy nie aktywny

. E = prep. kiszonkowy zawsze dziata
. @ = prep. kiszonk. — tryb automat.

»  potencjometrem wybieramy nastawienie preparatu
kiszonkowego, pole wyboru ukazuje sig¢ barwnie
*  naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru
»  potencjometrem nastawiamy zadane nastawienie
» naciskajac potencjometr przejmujemy nastawienie
i znbw wychodzimy z pola wyboru

=  naciskamy przyciski@.z:wywo’rujemy obraz
podstawowy

= naciskajac przycisk"x....z'na potencjometrze cofamy
sie 0 jeden zestaw menus

4.2.8 Nastawienie odstepu korn-
conditionera [kondycjonowanie
kukurydzy]

Po nastawieniu trybu ,gryzak kukurydzy“ ukazuje sie na
+

displeju w obszarze info ,Nastawienia” (V) symbolfﬂoraz
aktualna wartosc¢ rzeczywista odstepu corn-konditionera.

= potencjometrem wybieramy nastawienie corn-
conditionera, pole wprowadzania danych zostaje
wyswietlone barwnie

= naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole danych

= potencjometrem nastawiamy odstep

= przez nacisniecie potencjometra znéw wychodzimy z
pola wprowadzania danych

Nastawiony wiasnie odstep rzeczywisty
zostaje zrealizowany automatycznie.

Kalibrowanie corn-konditionera
(p. ust. Kalibrowanie corn-konditionera).
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4.3 Zestaw menus

Krétki przeglad
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Nastawienia
" = nastawienia
. |88.88[ parametry
. = wciag

" = przystawka

. = tuk wyrzutnika
. IE= Gras-Pickup
. = gryzak kukurydzy
" = ciecie bezposrednie
" EL detekcja metali
" |_®—|= silnik wysokoprezny
. IEL naped jazdy
. = jednostki
. = jezyki
. = displej

. = brzeczyk
. = data/czas w godz.

Licznik

= = licznik

Konserwacja

= = konserwacja

. = kalibracja tuku wyrzutnika
" = kalibr. tamacza/gryzaka

. @L kalibr. wciagu/przystawki

Serwis

. = serwis

. A

= diagnoza

. IEL wciag
" |7—|= przystawka

. @: CAN-Bus

. = tuk wyrzutnika

. = mechanizm podnosny
. @: naped jazdy

. = detekcja metali

. = silnik wysokoprezny
. @: autopilot

. = elektronika

" @= praca (akcja)
= |:= ostrzenie

Pt
L

4

" e = przeciwostrze

" += = corn-conditioner

" = joystick

" = zespot obstugi na konsolecie

" = obstuga reczna

= wykaz btedéw

= = serwis
] = informacje

" = joystick

" = oprogramowanie (software)
. = nr maszyny

Obraz podstawowy

= obraz podstawowy
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4.3.1 Wywolanie zestawu menus
yw ODxrone

= przyciskiem "x!"na potencjometrze wywotujemy zestaw © @
menus

Na displeju widzimy zestaw menus. m @) @
Zestaw ten dzieli sie na pig¢ menu gtéwnych: -

= ®®
. = menu gtéwne 1-1 ,nastawienia"“

- =menu gt. 1-2 Jiczniki* % @@
. =menu gt. 1-3 konserwacja" @ @ @ @

- =menu gt. 1-4 ,serwis” BX500029
. =menu gt. 1-5 ,0braz podstawowy"

= przyciskiem ':\...z"na potencjometrze zamykamy wywotany zestaw menus.

M xrone
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4.3.2 Menu gtéwne 1-1 ,nastawienia"
Wywotalismy zestaw menu gtéwnych.

= potencjometrem wybieramy menu giéwne 1-1
= naciskamy potencjometr



Dispolej pokazuje zestaw menus 2-1 ,,nastawienia“.

Menu gtéwne ,nastawienia” dzieli sie na pie¢ menus:

EEBB =menu 2-1 ,parametry”

. = menu 2-2 ,jednostk"
. = menu 2-3 ,jezyk"
) = menui 2-4 ,displej"

. E = menu 2-5 ,data/czas w godz."

» Nacisngwszy przycisk"x!"na potencjometrze cofamy sie o jeden zestaw menus.

4.3.3 Menu 2-1 , parametry"”
Wywotalismy menu giéwne ,hastawienia”“.

* potencjometrem obrotowym wybieramy menu 2-1
Jparametry*

* naciskamy potencjometr

Displej ukazuje zestaw menus ,parametry”.

Menu ,parametry” dzieli sie na sze$¢ menus podrzednych:

=menu 3-1 ,wciag"
m = menu 3-2 ,przystawka"
— menu 3-3 fuk wyrzutnika"

@] = menu 3-4 ,mechanizm podnosny"

= menu 3-5 ,silnik wysokoprezny"
Eg = menu 3-6 ,naped jazdy"

h

* nacisngwszy "\...z"na potencjometrze cofamy sie o jeden

zestaw menus
* potencjometrem wybieramy zgdane menu

« naciskamy potencjometr i ukazujq sig¢ parametry
wybranego menu

Wprowadzanie parametréow

* potencjometrem wybieramy poszczeg6lne parametry,
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Win. [Mox, [Default]  Einbeit

25478 |ermtz Trehzahldunoaik okt iv

25476

w

o :
Doten werden gelesen.. .

L
25477 !
3342 "

S

12 1]

33500 Wiederhalter Senken Horteazeit
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25478 Vorsatz Drehzahl dynoaik aktiv

3 1

25476 Vorsatz Dgnoweik win. Drshzohl

of 1900 199

25477 Vorsate Drehzehl dynoaik Oslta

o] 750 50|

33482 |il—ieder!nlter utantik
[

2] 1

Niederhalter Senken Wartezeit

33500
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pole wprowadzania danych podkreslone jest barwnie
» naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wprowadzania danych
* potencjometrem nastawiamy zadana wartosé.
* naciskamy potencjometr i znéw opuszczamy pole danych, przejmujac wprowadzong wartos¢
. n_aciskamy przycisk przy softkey
: i zatrzymujemy aktualnie wykonywang czynno$¢
* po nacisnieciu przycisku obok softkey

przejmujemy wartosci nastawy podstawowej

r___5
KRONE



= naciskajac przycisk:'g':przy softkey

«wskakujemy z powrotem w obraz uprzednio
wmiksowany

= naciskamy przycisk"\...z"na potencjometrze i cofamy sig
o jeden zestaw menus

4.3.4 Menu 2-2 ,jednostki"

Wywotano menu gtéwne ,nastawienia“.
+ potencjometrem wybieramy menu 2-2 ,jednostki“
* naciskamy potencjometr

Displej pokazuje wyb6r jednostek miar. Aktualnie
nastawiona jednostka miary podkreslona jest barwnie.

. . anglo-amerykanskie jednostki aktywne

. __] = anglo-amerykanskie jednostki nieaktywne
. . = aktywne jednostki metryczne (Sl)

. i] = nieaktywne jednostki metryczne (SI)
Nastawianie jednostek miar

+ potencjometrem wybieramy zadane nastawienie

* przez nacisniecie potencjometru przejmujemy
nastawienie

* naciskamy przycisk"\'...z"na potencjometrze i cofamy sie
0 jeden zestaw menus
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Nr. Bezeichnung

[ Wert
Oefault]  Evnheit

W, W, |

25478 Yersatz Drehaahldynoaik aktiv

of 3]

1

25476 Vorsatz Dynonik min. Orehzohl 100
6| feca] 100 1PN

25477 Vorsate Drehzohldyrnoatk Delta 50
o] 78] 50 IFH

330 g |Miederhalter futoatix 1
T 1

33500 Niederfoalter Senken Hartezeit 1
of 3] o]
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4.3.5 Menu 2-3 ,,jezyk"

Wywotalismy menu gtéwne ,nastawienia”.

* potencjometrem wybieramy menu 2-3 ,jezyk”

* naciskamy potencjometr.

Na displeju mamy teraz wybér jezykow.

Nastawienie jezyka

* potencjometrem wybieramy zadany jezyk

* naciskajac potencjometr potwierdzamy dokonany wybér

* naciskamy przycisk"x....f na potencjometrze i cofamy sie o
jeden zestaw menus

Wybrany przez nas jezyk zostaje

‘. aktywowany dopiero po ponownym
zastartowaniu maszyny (zapton wytaczony i
ponownie wiaczony).

4.3.6 Menu 2-4 , displej"

Wywotane zostato menu gtéwne ,,nastawienia“.

* potencjometrem wybieramy menu 2-4 ,displej"

* naciskamy potencjometr

Displej pokazuje zestaw menu 3-1 ,displej“. To menu ma

jedno menu podrzedne:

. = menu 3-1 ,.,_b_.rzeczyk"

* naciskajac przycisk':x....z: na potencjometrze cofamy
sie 0 jeden zestaw menus
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4.3.7 Menu 3-1 ,brzeczyk” (Beeper)
Wywotane zostato menu ,displej“.

+ potencjometrem wybieramy menu 3-1 ,brzeczyk"
* naciskamy potencjometr

Na displeju widzimy nastawienie : ,brzeczyk" (Beeper).

. (__é__) = nacisniecie przycisku

. A = alarm
. @ = wskazowka

Dziatanie brzeczyka

. @ = brzeczyk nie dziata
. @ = brzeczyk dziata

el .
& = brzeczyk czasowo ograniczony

S
Jako opcja mozliwe jest przy oraz =
nastawienie czasu aktywacji brzeczyka.

Nastawienie brzeczyka

» potencjometrem wybieramy zadane nastawienie,
pole wyboru zostaje podbarwione

* nacisngwszy potencjometr wskakujemy w pole
wybory

» potencjometrem nastawiamy zadang funkcje

« ponownie naciskajac potencjometr przejmujemy
nastawienie i znéw opuszczamy pole wyboru

+ teraz naciskamy przycisk"x....z' na potencjiometrze
i cofamy sie do zestawu menus.
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4.3.8 Menu 2-5 , data/czas*“
Wywotane zostato menu gtéwne ,hastawienia“. P
0®
o =S
* potencjometrem wybieramy menu 2-5 ,data/czas”
* naciskamy potencjometr @ @
Displej pokazuje nam date oraz czas (hh/mm). (@ [_)
P
0®
— A \
® 0 © ®
Nastawienie daty/czasu BX500044
+ potencjometrem wybieramy zadane nastawienie, pole NDxrone
wprowadzania danych zostaje podkolorowane 27.03.2008] .
+ naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole @ @ 09:48:31| | ){ )
wprowadzania danych o
« potencjometrem nastawiamy zadang date oraz czas B NV
+  przejmujemy nastawienie przez naciniecie @ - . @)@
potencjometru i ponownie wychodzimy z pola danych P
@®
* naciskajac przycisk"x....z'na potencjometrze, cofamy IE |2? -103/.12006 s s
3
sie 0 jeden zestaw menus \;.z;,l (QJ
/‘_"'\\ F.h /""‘\\ /_"-\‘.
® 0 ® ®
BX500045




4.3.9 Menu gtéwne 1-2 , liczniki"

przyciskiem I'x'h...z"na potencjometrze wywotujemy zestaw
menus

potencjometrem wybieramy menu gtéwne 1 -2
naciskamy potencjometr

Na displeju ukazuja sie rozne liczniki.

Zestaw licznikow:

S =licznik og6tem

1 =1 zestaw licznikow

2 = 2 zestaw licznikow

3 = 3 zestaw licznikdw

Liczniki (liczniki aktywne sa pokazane na tle barwnym)

‘ @ = licznik roboczogodzin

@ = licznik godzin pracy bebna
@ = licznik godzin pracy
= licznik obrobionej powierzchni
= licznik przebytej drogi

EE = licznik zuzycia paliwa

Nastawienie zestawu licznikow

naciskajac przyC|sk ﬁd|a® wzgl.
odla@, zmieniamy zestaw licznikéw.

Alternatywnie mozna przeprowadzi¢ nastawienie takze
potencjometrem obrotowym:

potencjometrem wybieramy zestaw ,liczniki, pole
zaznaczone zostaje kolorowo

naciskajac potencjometr wskakujemy w pole wprowadzania
danych

potencjometrem nastawiamy zadany zestaw licznika(-6w)
naciskamy potencjometr i ponownie wychodzimy z pola
wyboru

NDxrone

E

® ® ©® ®

0®
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7 [
* naciskajac przyciskuof'pod softkey ’?
mozemy dokona¢ wprowadzenia danych klienta

+ gdy nacisniemy przycisk:-glpod softkey

wywotamy obraz podstawowy
«  za$ naciskajac przycisk :ﬂ;'pod softkey x

kasujemy poszczegblne liczniki (kasowalne sa jedynie
liczniki 1 do 3)

« gdy naci$niemy przycisk:-..ﬁ.z]pod softkeyE X-
kasujemy wszystkie liczniki

* po nacisnieciu przycisku '. na potencjometrze, cofamy
sig 0 jedno menu

4.3.10 Menu gitéwne 1-3 ,konserwacja"
Wywotano zestaw menus gtéwnych.

* potencjometrem wybieramy menu gtéwne 1-3

* naciskamy potencjometr

Na displeju widzimy zestaw menus 2-1 ,konserwacja“.

Menu gtéwne ,konserwacja jest podzielone na sze$¢ menus
podrzednych:

= menu 2-1 ,0strzenie/przeciwostrza"

. Eﬁ: = menu 2-2 ,kalibrowanie ramy wahliwej"

" BT i = menu 2-3 ,kalibrowanie autopilota”
. @I = menu 2-4, kalibrowanie fuku wyrzutnika"

5= = menu 2-5 ,kalibrowanie gryzaka"

] @I = menu 2-6 ,kalibrowanie przystawki"

* naciskajac przycisk"x....f na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu

Jesli na obrazie podstawowym

‘- uzyjemy wiacznika konserwaciji, wtedy
automatycznie ukazuje sie menu
gtowne ,.konserwacja“.

Mxrone
LI E' co (@(\/.‘)
o © 11 h 17 nin -
- © 2h 26 min B
il 0h 1 min {\)@)
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4.3.11 Menu 2-1 ,,ostrzenie/przeciwostrza”
Wywotano menu gtéwne ,konserwacja“.

+ potencjometrem wybieramy menu 2-1
Lostrzenie/przeciwostrza“

* naciskamy potencjometr

Ukazujq sie znaki ostrzegawcze, wskazujace

na szczegolne zagrozenia przy ostrzeniu
nozy sieczkarki (patrz ust. Eksploatacja —

ostrzenie nozy sieczkarki).

. @ = przetgcznik droga/pole
] = przetgcznik napedu jazdy

. @ = liczba obrotéw silnika wysokopreznego

. = przetacznik wciag/przystawka

. = przetacznik konserwac;ji

. % = wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
. = wigcznik stop obstugi recznej

Usterka

- [ - BEK

= = obstuga reczna
= = joystick

. . = KMC2

- |=] =Kme3

®®
®®
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Status klapy sciernicy

" = klapa $ciernicy zamknieta
" = klapa Sciernicy w pozycji sSrodkowej

* -] | =Klapa $ciernicy otwarta

Status kamienia ostrzatki

" EI= kamien ostrzatki z lewej strony
" IZI: kamien w srodku
. Ij] = kamien z prawej

" = = pozycja kamienia nieznana, oba czujniki
kamienia sga wyttumione/defekt WADA
czujnika

Status czynnosci ostrzenia

=

" U 1. liczba = aktualny cykl ostrzenia,
2. liczba = ilos¢ wymaganych cykli ostrzenia

Cykl ostrzenia odpowiada podwdéjnemu skokowi kamienia
ostrzatki (1x w lewo/1 x w prawo).

Nastawienie liczby cykli ostrzenia (fabrycznie 20)

* potencjometrem wybieramy zadane nastawienie, pole
danych zaznaczone zostaje barwnie

« naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

* potencjometrem nastawiamy zgdana liczbe cykli

* naciskajgc potencjometr przejmujemy nastawienie i
ponownie wychodzimy z pola wprowadzania danych

Ml .
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Przeciwostrze - Status silnikéw przeciwostrzy (dane
patrzac w kierunku jazdy)

Wskazanie wizualne, gdy recznie przesuwamy przeciwostrze

. E = aktywny dosuw p.-ostrza z prawej

== . .
» Z==| = nieczynny dosuw p.-ostrza z prawej

. E = aktywne odsuniecie p.-ostrza w prawo

= nie aktywne odsuniecie p.-ostrza w prawo

" - = zerwanie kabla p.-ostrza z prawej

. - = zwarcie kabla p.-ostrza z prawej

] = aktywny dosuw p.-ostrza z lewej
] = nie aktywny dosuw p.-ostrza z lewe;j

r 1

" = = aktywne odsuniecie p.-ostrza w lewo

== ; o
. %i = nie aktywne odsuniecie p.-ostrza w lewo
" - = zerwanie kabla p.-ostrza z lewej

" - = zwarcie p.-ostrza z lewej

Start/stop ostrzenia

Naciskajac przycisk';g;'przy softkey powodujemy
zastartowanie wzgl. zatrzymanie ostrzenia.

. I’:f'sz = ostrzenie niemozliwe

. w = start ostrzenia

" @ = zatrzymanie ostrzenia

*  po nacisnieciu przycisku "x'.x"na potencjometrze,
cofamy sie o jedno menu.
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4.3.12 Menu 2-2 ,,Kalibrowanie ramy wahliwej
a absolutna wysokos¢ mechanizmu
podnosnego”

moga sie ruszac, zwlaszcza mechanizm
podnosny i rama wahliwa - uwaga,
niebezpieczenstwo zranienia!

c W trakcie kalibrowania elementy konstrukcji

Kalibrowanie ramy wahliwej wymagane jest
jedynie po czynnosciach dokonywanych na
ramie wahliwej wzgl. po wymianie elektro-
niki. Przed kalibrowaniem ramy wahliwej
nalezy wyregulowa¢ mech. podnosny

BX500053

(p.ust. Regulacja mech. podnosnego).

Wywotano menu gtéwne 2-2 ,Kalibrowanie”.

* potencjometrem wybieramy menu 2-2 kalibrowanie ramy
wahliwej".

* naciskamy potencjometr

Ukazuije sie ,kalibrowanie ramy wahliwej a absolutna
wysokos¢ mechanizmu podno$nego®.

H ﬁ 1] ~ . ] [N (N
Nie zostaty spetnione warunki uruchomienia M0 0 g , A4 (\Lf'
. @ = przefacznik droga/pole {f@ ;@) (é) (6-}

= &L/ v s
. = wiacznik siedzenia BX500054

" @ = liczba obrotdw silnika wysokopreznego

= || =przefacznik wcigg/przystawka
. = wigcznik konserwacji
. E@ = wigcznik stopu na pulpicie obstugi na konsolecie

" ﬂ = wiacznik stopu obstugi recznej

Usterka

. - BEK
. EZ:I = joystick
. — KMC2
. — KMC3



Mechanizm podnosny

o T .
» symbol == oznacza aktualng wysokos¢
uniesienia w %

i
+ symbol pokazuje aktualnie zapamietang
wysokos$¢ absolutng mechanizmu podnosnego przy
80%.

%
+ symbolem oznaczana jest aktualnie zapamietana
absolutna wysokos$¢ mech. podnosnego przy 20%

Rama wahliwa

* w postaci symbolu H&pokazana zostaje
zapamietana warto$¢ cyfrowa maksymalnej

a
odchytki, zas przy symbolu &;{=U wartosé

cyfrowa ramy wahliwej;
w trakcie kalibrowania wartos¢ cyfrowa zostaje
zaktualizowana dla ramy wahliwej

- Py
+ jako symbol hgr dla ramy wahliwej pokazana zostaje
aktualna warto$¢ czujnika w postaci wartosci cyfrowej

Kalibrowanie ramy wahliwej
Wymagane warunki

* wigczony przetacznik pracy polowej

* przystawka jest zamontowana

» przystawka (wysuniety gryzak kukurydzy) musi — przy
rownym podtozu — spoczywac na ziemi

* opuszczamy mechanizm podnosny tak, az przystawka
osigdzie na ziemi

» jesli przystawka nie jest ustawiona rownolegle do
maszyny, wtedy nalezy rame wahliwg doktadnie ustawi¢
przyciskami ,rama wahliwa w lewo” (1) wzgl. ,rama
wahliwa w prawo” (2)

) pbih’s 'y
* naciskajac przycisk'—ﬁ-‘pod soﬁkey% <>=

Jprzejecie wartosci zadanej", startujemy kalibrowanie;

o
wskazanie na softkey zmienia sie na .E@= .Kkalibrowanie

w toku" oraz E = kalibrowanie ukorczone pomysine".

Zapamietana wartos¢ cyfrowa dla ramy

a
wahliwej &;‘{=D zostaje zaktualizowana.

Kalibrowanie wysokosci absolutnej mechanizmu
podnosnhego

Kalibrowanie wysokosci absolutnej mech. podnosnego jest

I3
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potrzebne, by w info-center mozna byto poda¢ absolutng
wysokos¢é mech. podnosnego. Wartosci kalibracji dla ,,gras-
pickup'a“ oraz dla gryzaka kukurydzy sg zapamietywane
oddzielnie.

Warunki

wyregulowany mechanizm podnosny
(p. ust. Regulacja mech. podn.)
wytgczony wigcznik pracy polowe;.
wyt. wigcznik napedu jazdy
zamontowana przystawka

nastawic tryb roboczy gras-pickup/gryzak kukurydzy,
stosownie do zamontowanej przystawki

przystawka (wysuniety gryzak kukurydzy) musi przy
rownym podfozu spoczywac na ziemi i zostac
wypoziomowana

Kalibrowanie gérnej wysokosci mechanizmu
podnosnego

jednoczesnie naciskamy przycisk ,mech. podnosny w
gore” (2) i przycisk pamigci regulacji mech. podnosnego

(8), az symbol %fééwykaze, ze wskazana aktualna
wysokos$¢ podniesienia wynosi 80%

pomierzy¢ przy pick-up’ie (1) odstep ,a” pomiedzy
skrajnym dolnym punktem ktéregos$ z pazuréw
sprezystych (2);

Przy gryzaku kukurydzy mierzymy odstep miedzy
podtozem a ostrzem noza.

i
potencjometrem wybieramy nastawienie
.Zapamietana wysokos$¢ absolutna mech. podnosnego
przy 80%”", pole danych zaznaczone zostaje barwnie
naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

potencjometrem nastawiamy pomierzony odstep ,a"
nacisnawszy potencjometr przejmujemy nastawienie i
opuszczamy znéw pole danych

M xrone
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Kalibrowanie dolnej wysokosci mechanizmu
podnosnego

* naciskamy przycisk opuszczanie (1) wzgl. podnoszenia

(2), az w polu szoéstym o symbolu %féé,wskazana
aktualna wysokos¢ podniesienia wyniesie 20%

» pomierzy¢ przy pick-up’ie (1) odstep ,b“ miedzy
podiozem a najnizszym punktem ktéregos ze
sprezystych pazuréw (2); zas
przy gryzaku kukurydzy odstep miedzy podtozem a
ostrzem noza.

ﬁt

+ potencjometrem wybieramy nastawienie 2=
.zapamietana wysokos$¢ absolutna mech. podnosnego
przy 20%”, pole danych zostaje zaznaczone barwnie

+ naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

» potencjometrem nastawiamy pomierzony odstep ,b”

* naciskajgc potencjometr przejmujemy nastawienie i znéw
wychodzimy z pola danych

Kalibrowanie ,absolutnej wysokosci mech. podnosnego* jest

zakonczone.

+ Naciskamy przycisk "x!"na potencjometrze i cofamy
sie 0 jeden zestaw menu.
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4.3.13 Menu 2-3 ,,Kalibrowanie autopilota“
Przed pierwszym uzyciem autopilota
nalezy, aby zapewni¢ niezawodng prace,
przeprowadzi¢ jego wykalibrowanie.

Warunek

+ zamontowany jest gryzak kukurydzy EASYCOLLECT z
przyciskiem rzedéw

Wywotane zostato menu gtéwne ,konserwacja“.

* potencjometrem obrotowym wybieramy menu 2-3
LKalibrowanie autopilota"

* naciskamy potencjometr
Ukazuje sie ,kalibrowanie autopilota“.

Nie zostaly spetnione warunki wiaczenia

= ﬁi.ﬁ = przetacznik droga/pole
= = wigcznik napedu jazdy

¥
- @)

= wigcznik przy siedzeniu

= wigcznik autopilota

. = wigcznik konserwaciji

T . wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
= E = wigcznik stop obstugi recznej

Usterka

. - BEK

. :L.T:I = joystick

= = autopilot

. = KMC3
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Przycisk rzedow

* symbolem mpokazana zostaje aktualna wartosé

rzeczywista przycisku rzedow z lewej oraz H
zapamietana warto$¢ przycisku rzedéw lewo minimum

. symbolem(mpokazana zostaje aktualna wartosc¢

rzeczywista przycisku rzedéw z prawe;j orazH
zapamietana wartos$¢ przycisku rzedéw prawo minim.

Czujnik kata odchylenia kota kierowanego

= symbolemoznaczana jest aktualna wartosé
rzeczywista czujnika kata odchylenia kota kierowanego.

symbolem E oznaczana jest H zapamietana wartos$¢
kata lewo maks..

symbolem :I:oznaczana jest H zapamietana warto$c
kata srodk.

symbolem ioznaczana jest H zapamigtana warto$¢
kata prawo maks.

. T @= wartosci pradu ptynacego przez zawor le.,
pokazywane sg zapamietane wartosci przeptywu dla
min./maks., prad rzeczywisty oraz aktualnie wysterowana
wartos¢ rzeczywista

aktualnie wysterowana wartosé¢ rzeczywista w 0,01 %,
100% = 10000

. $@= wartosci pradu ptynacego przez zawor pr.,
pokazywane sg zapamietane wartosci pradu dla
min./maks., prad rzeczywisty oraz aktualnie wysterowana
wartosé rzeczywista

aktualnie wysterowana wartosé rzeczywista w 0,01 %,
100% = 10000
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I3

Kalibrowanie czujnika kata odchylenia kota kierowanego
Kalibrowania kata lewo maks.

» 0$ kierowang ustawiamy w maks. lewym potozeniu (na
tyle skreca¢ w lewo, az kat dojdzie do oporu).

NxronE
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NEA )

367

567 1

451

+ potencjometrem wybieramy nastawienie :E

|:I: 30H|

T 369

.zapamietane katy lewo maks.“, pole wprowadzania
danych zostaje zaznaczone kolorowo

naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole danych
przez nacisniecie potencjometru wprowadzamy do
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pamigci aktualng wartos¢ czujnika kata wychylenia i
wychodzimy z pola wprowadzania danych

—

/s
\

5
}
/4

]
/4

@

\
)
\
)

—"

I
[{

o,
—

P
@
N

@/

\

\
/4
\
J

»
@

BX500059

Wartosé rzeczywista nie moze by¢ mniejsza niz 50,
ewtl. wyregulowa¢ odpowiednio czujnik.

Kalibrowanie wyjazdu na wprost

+ 0$ kierowang ustawiamy w jej pozycji Srodkowej (jazda na
wprost)

Nxrone
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» potencjometrem wybieramy nastawienie :I:
.zapamietany kat wychylenia srodek®, pole danych
zostaje zaznaczone barwnie
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* naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

* po nacisnieciu potencjometru wprowadzamy do pamiegci
aktualng wartosc¢ czujnika kata wychylenia i wychodzimy

Hin. ‘ @Hux.

Hi.n.

I'!ux.

N
e e ©®

®

z pola danych
Kalibrowanie kata wychylenia prawo maks.

+ 0$ kierowang ustawiamy w pozycji prawej maks.
(obracamy kierownica na tyle w prawo, az kat wychylenia
dojdzie do oporu).

+ potencjometrem wybieramy nastawienie i
.zapamietany kat wychylenia prawo maks.“, pole danych
zostaje podkreslone barwnie

* nacisngwszy potencjometr obrotowy wskakujemy w pole
wprowadzania danych

* przez nacisnigcie potencjometru wprowadzamy aktualng
warto$¢ czujnika wychylenia kata i wychodzimy z pola

BX500060
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danych

Wartosé rzeczywista nie moze by¢ wieksza niz 950,
ewtl. wyregulowac czujnik.
Kalibrowanie przycisku rzedéw

Przycisk rzedow (1) musi sie znajdowa¢ w pozycji podstawowe;j
i nie wolno go uruchamiac.




Kalibrowanie przycisku rzedéw lewo

» potencjometrem wybieramy nastawienie m\
Jprzycisk lewy rzedéw*, pole wprowadzania danych
zostaje podkreslone barwnie

* naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

* przez naci$niecie potencjometru wprowadzamy do
pamieci aktualng warto$¢ rzeczywistg przycisk rzedow
lewo i wychodzimy z pola wprowadzania danych

Wartosc¢ rzeczywista winna sie miesci¢ w zakresie 250 £ 50, | = ” AR
ewtl. wyregulowaé czujnik. I : : EC100830

Kalibrowanie przycisku rzedéw prawo

o _ N xrone
Przycisk rzed6éw winien sie znajdowaé w potozeniu
podstawowym i nie wolno go uzywac. e @ @
L 278 /M 567
bird =] 567 BY
+ potencjometrem wybieramy nastawienie {A <) w1 @
Jprzycisk rzedéw prawo" , pole danych zostaje ' | :352a| |: | : 30 I| : 369x

podkreslone barwnie T

* nacisngwszy potencjometr obrotowy wskakujemy w pole T -o.F :I: l:s.
wprowadzania danych Fow o fen R R

» naciskajac potencjometr zapamietujemy aktualng wartos¢ Etin- ‘ EaE | B Jrex. @ @

rzeczywistg przycisk rzedéw prawo i opuszczamy pole

danych @ @

Wartos¢ rzeczywista winna miesci¢ sie w zakresie 620 + 50,
ewtl. wyregulowac czujnik.
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4D,

Kalibrowanie wartosci pradu ptynacego przez zawor
dla autopilota

Dzieki kalibrowaniu do ukfadu sterowania autopliopta
przekazywane sa min. i maks. wartosci pradu zawordw lewego i
prawego dla ukladu kierowania.

« prad minimalny = prad, przy ktérym uktad kierowania
wiasnie sie porusza

» prad maks.= przy ktérym uktad kierowania porusza sie z
predkoscia najwieksza

Warunek

« 0$ kierowang nalezy ustawic¢ w jej Srodkowej pozycji
(wyjazd na wprost)

Ustalenie min . wartosci pradu dla lewego zaworu mmﬂ;
=D 3
. . . 278 567
» potencjometrem wybieramy nastawienie I @ B | sz 14
~wartos¢ pradu zawor lewy”, pole danych podkreslone <) 151

zostaje barwnie [Dwsea] [T 30m [T a0

* naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole

. (s T okl
wprowadzania danych :[: = :I: [ il
* potencjometrem zwigkszamy aktualng wartos¢ zadang (w tin %":":.355 Yin, ?'ﬁ,ggg
0,01 %) zaworu, az ukfad kierowania zacznie sie =T e
poruszaé Hln. ‘ Hux. @Hm.l an.
nastepnie zmniejszamy potencjometrem wartos¢ zadang PN
s . . . . 7 1 { ) { ) { }
(w %), az ukfad kierowania przestanie sie poruszac @ @; @, @
* przez nacisniecie potencjometru opuszczamy pole BX500063
danych

* naciskajac przycisk:-g-'pod softkey

-'<’> Min. =,przejecie min. wartosci pradu*
startujemy z kalibrowaniem; wskazanie na softkey

+
zmienia sie na E@= .Kkalibrowanie w toku" oraz na
E = kalibrowanie zakonczone pozytywnie".

Zapamietana min. warto$¢ pradu dla zaworu

lewego Hzostaje zaktualizowana..



Nastawienie maks. wartosci zadanej na 8000 dla
zaworu lewego

« potencjometrem wybieramy nastawienie I @
~wartos¢ prgdu zaworu lewego" , pole wprowadzania

danych zostaje podkreslone barwnie

* naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole
wprowadzania danych

» potencjometrem zwiekszamy aktualng warto$¢ zadang (w
0,01%) do wartosci 8000 (co odpowiada 80%)

* naciskajac potencjometr wychodzimy z pola danych

* naciskajac przycisk':x..ﬁ:'pod softkey
-(’> Min. = ,przejecie maks. wartosci prgdu” startujemy
kalibrowanie; wskazanie na softkey zmienia sie na

& 2
C& =, kalibrowanie w toku" oraz I=%] = kalibrowanie

zakonczone pozytywnie".

Zapamietana maks. wartos¢ pradu dla zaworu

Iewegonostaje zaktualizowana.

Ustalenie min. wartosci pradu dla zaworu prawego

» 0$ kierowang ustawiamy w jej pozycji Srodkowej (jazda
na wprost).

L]
* potencjometrem wybieramy nastawienie I

~wartos¢ pradu zawoér prawy", pole wprowadzania
danych zostaje zaznaczone barwnie

* naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole danych

» potencjometrem zwiekszamy aktualng warto$¢ zadang (w
0,01 %) zaworu, az ukfad kierowania zacznie sie
poruszac;
potencjometrem zmniejszamy nastepnie warto$¢ zadanag

(w 0,01 %) , az ukiad kierowania przestanie sie poruszac.

* naciskamy potencjometr i wychodzimy z pola
wprowadzania danych

+ naciskamy przycisk @ ponizej softkey

-(’> Min. = ,przejecie min. wartosci pradu” by

wystartowac z kalibrowaniem; wskazanie na softkey zmienia

4w |
sie na Eﬁ: .kalibrowanie w toku" oraz na

= kalibrowanie zakonczone pozytywnie".

Zapamietana min. wartos¢ pradu dla zaworu

prawegonostaje zaktualizowana.
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S
KRONE
Nastawienie maks. wartosci zadanej na 8000 dla
zaworu prawego Mxrone
1] =
vad | [mEonE 1
- potencjometrem wybieramy nastawienie s[4 ) A di=A
~wartos¢ zadana pradu zaworu prawego“, pole = {"é\‘ {,—\}
wprowadzania danych zostaje podkreslone barwnie 1 ==
+ nacisnawszy potencjometr wskakujemy w pole (Dasza| [T a0 [Tiasse P
wprowadzania danych Tl o T (__)L__)
» potencjometrem zwiekszamy aktualng warto$¢ zadang (w e o, O
0,01 %) zaworu do wartosci 8000 (co odpowiada 80%) Loa LS L O )
Hin‘lﬂux‘ Ilin‘ll'lux. &\
* naciskamy potencjometr i wychodzimy z pola danych e -
® ® ® ® ®
* nacisngwszy przycisk "= ponizej softkey BX500064

-(’> Min. = ,przejecie maks. wartosci pradu” starujemy
z kalibrowaniem; wskazanie na softkey zmienia sie na

4+ |
= ,kalibrowanie w toku“ oraz = Jkalibrowanie

zakonczone pozytywnie*

Zapamietana maks. warto$¢ pradu dla prawego

zaworquostaje zaktualizowana.

» Naciskajac przycisk '. na potencjometrze obrotowym
cofamy sie o jeden zestaw menu.



4.3.14 Menu 2-4 ,,Kalibrowanie tuku
wyrzutnika"

Podczas kalibrowania elementy

A konstrukcyjne, zwlaszcza mechanizm
podnosny oraz tuk wyrzutnika, moga by¢ w
ruchu — niebezpieczenstwo zranienia!

Warunek

+ tuk wyrzutnika musi by¢ uniesiony
Wywotano menu gtéwne ,konserwacja”.

+ potencjometrem wybieramy menu 2-4 tuk wyrzutnika"
* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,kalibrowanie tuku wyrzutnika“.
Warunki wiaczenia nie zostaty spetnione
= @ = przetacznik droga/pole

= = przetacznik napedu jazdy

= = wigcznik siedzenia

] = tuk wyrzutnika nie jest u gory

= = wigcznik konserwagji

= & =wiacznik stopu pulpitu obstugi na konsolecie

= ﬁ = wigcznik stopu obstugi recznej

Usterka

. = BEK
[T N

= 8| - joystick

. = KMC2

o
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Luk wyrzutnika

. = fuk wyrzutnika géra
. EI = tuk wyrzutnika dét

. = dolna pozycja czujnika tuku wyrzutn.
— zerwany kabel

MxronE

=

)
=l ogeE o

@: O'

] .
ﬂ 5 9®

. = jak wyzej, zwarcie _ -

=0 500 |[=1 900 ®
. = pozycja tuku wyrzutnika nieznana, =09 ] =20 8 | b4
czujnik poz. dolnej ewtl. uszkodzony _ _ B N

. _ 9 9 j_@_. .g;

. ‘ﬁ = tuk wyrzutnika, pozycja lewa a——
. E = tuk wyrzutn., pozycja srodkowa
. E = tuk wyrzutn. poz. prawa
. n = pozycja tuku wyrzutnika nieznana, czujnik poz. srodkowej ewtl. uszkodzony

=B
+ tym symbolem wskazywana jest aktualna liczba impulsow

T
danej strony, zas symbolem aktualny prad zaworu tuku

wyrzutnika dla kierunku obrotéw w danej chwili

=B
+ tym symbolem E wskazana zostaje zapamietana liczba

maks. impulséw dla strony lewe;j

 tym symbolem E wskazywana jest zapamietana liczba

maks. impulséw dla strony prawej

Dane, ktore nalezy kalibrowac¢:

Nalezy okreslic maks. liczbe impulséw dla strony lewej i prawe;.

przyciskami dzwigni wielofunkcyjnej, jak
réwniez przy schodzeniu z siedzenia
operatora, powodujemy przerwanie
poszczegolnych procesow kalibrowania.

I Wysterowujac recznie tuk wyrzutnika




S
NRONE
Kalibrowanie maks. liczby impulséw z prawej strony
. . R D xrone
* recznie przemieszczamy przyciskami na dzwigni
wielofunkcyjnej tuk wyrzutnika catkiem w prawo; = |j§ N\
tuk wyrzutnika zatrzymuije sie, gdy osiggnieta zostata na '@) [@

tej stronie maks. liczba impulséw

jesli tuk wyrzutnika nie doszedt do oporu, wtedy
obracamy nadal naciskajac przycisk :Q;;
Obracamy przy pradzie minimalnym

Wskazanie softkey:

= dziata obracanie tuku w prawo

= nie dziata obracanie tuku w prawo

= btad obracania tuku w prawo

gdy tuk wyrzutnika doszedt do oporu, wtedy
zatrzymujemy go dzwignig wielofunkcyjna,

naciskajac przycisk '-Q-’ponizej softkey

-(*>= .przejecie maks. liczby impulséw”

rozpoczynamy kalibrowanie; wskazanie na softkey

o
zmienia sie na Eﬁ: .Kalibrowanie w toku“ oraz

= .,Kalibrowanie zakonczone pomyslnie*

Kalibrowanie maks. liczby impulsow z lewej

przyciskami na dzwigni wielofunkcyjne;j
przemieszczamy tuk catkiem w lewo

tuk wyrzutnika zatrzymuje sie, gdy osiagnieta zostata na
tej stronie maks. liczba impulséw.

jesli tuk wyrzutnika nie doszedt do oporu, wtedy

obracamy nadal naciskajac przycisk :9':;
Obracamy przy pradzie minimalnym
Wskazanie softkey:

= dziata obracanie tuku w lewo

= nie dziata obracanie tuku w lewo

= btad obracania tuku w lewo

gdy tuk wyrzutnika doszedt do oporu, wtedy
zatrzymujemy go dzwignig wielofunkeyjng

naciskajac przycisk 'GI'ponizej softkey

-(’> = ,przejecie maks. liczby impulséw”

rozpoczynamy kalibrowanie; wskazanie na softkey

o
zmienia sie na Eﬁ: .Kkalibrowanie w toku“ oraz

= Lkalibrowanie zakonczone pomysinie*

Nacisnawszy przycisk ':’ na potencjometrze cofamy
sie 0 jeden zestaw menu.
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4.3.15 Menu 2-5 , kalibrowanie corn-
conditionera"

Wywotane zostato menu gtéwne “konserwacja”.

» potencjometrem wybieramy menu 2-5 ,kalibrowanie corn-

conditionera".
* naciskamy potencjometr
Ukazuje sie ,kalibrowanie corn-conditionera”.
Warunki wiaczenia nie zostaly spetnione
| = przefacznik droga/pole
= przetacznik napedu jazdy
= wlgcznik siedzenia
= wigcznik konserwacji
= wigcznik stopu pulpitu obstugi na konsolecie

-
_: = wigcznik stopu obstugi reczne;j

Usterka

. = BEK

= = joystick
. = KMC2
. = KMC3

m
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Kalibrowanie corn-conditionera

Kalibrowanie Corn-Conditioner a nalezy przeprowadzac
jedynie przy jego instalowaniu lub gdy wartos¢ rzeczywista
odstepu corn-conditionera znacznie odbiega od wartosci
zadanej.

Aby kalibrowanie byto doktadne, nalezy starannie pomierzy¢
szczelinomierzem (3) ustalany odstep miedzy obu walcami
(1,2) corn-conditionera.

Symbolem @pokazywany jest aktualny poboér pradu
przez corn-conditionera. Jego wynik potrzebny jest
serwisantowi KRONE do celéw diagnostycznych.

\
)

#+
o0

« pomierzy¢ na maszynie odstep Corn-Conditioner'a
(wartos¢ rzeczywista)

+ potencjometrem wybieramy nastawienie ,odstep”, pole -I'lll -
wprowadzania danych zostaje podkreslone barwnie

* naciskajac potencjometr wskakujemy w pole

2@
ONC

)

s

—
/

—

wprowadzania danych S
» potencjometrem nastawiamy odstep na pomierzong — o

wartosé rzeczywistg 0 @) @
* nacisngwszy potencjometr opuszczamy pole danych
+ wskazanie na softkey zmienia sie na N — 7

g ¢ @ @ ) @

C&) _ kalibrowanie w toku® oraz na BX500070

= ,Kkalibrowanie zakonczone pomysinie*

* naciskamy przycisk 'L. na potencjometrze i cofamy
sie 0 jeden zestaw menus



o

KRONE

4.3.16 Menu 2-6 ,,Kalibrowanie
wciag/przystawka"

WywotaliSmy menu gtéwne ,konserwacja”.

* potencjometrem wybieramy menu 2-6 ,kalibrowanie*
wciagu/przystawki.

* naciskamy potencjometr
Ukazuje sie:* kalibrowanie wcigg/przystawka“.

Warunki wiaczenia nie zostaly spetnione

. = przetacznik droga/pole
. = przetacznik napedu jazdy

:

" @ = obroty silnika wysokopreznego

= wigcznik siedzenia

* || =przefacznik weigg/przystawka
= wigcznik konserwagii

= wigcznik pulpitu obstugi na konsolecie

* Qe = wiacznik stopu obstugi recznej
Usterka

. = BEK

. uﬂ:l = joystick

. =KMC2

. =KMC3
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Kalibrowanie przystawki

2

Kalibrowanie przystawki winno by¢ dokonywane
jedynie wtedy, gdy rzeczywista liczba obrotéw znacznie
odbiega od zadanej liczby obrotoéw (jednorazowo przez
montera lub po wymianie komputera roboczego).

Po wykalibrowaniu przystawki nalezy réwniez kalibrowa¢

wciag.
Warunki

« wylaczony przetacznik napedu jazdy
« wigczony przetacznik wciag/przystawka

&

Przystawka musi by¢ w bezruchu.

Liczba obrotow silnika winna wynosi¢ 2000
obr./min. Jesli przystawka nie przestanie sie
ruszac¢, wtedy nalezy porozumie¢ sie z
serwisem KRONE.

* naciskajgc przycisk "B ponizej softkey -“R
rozpoczynamy kalibrowanie dla przystawki

Wysterowany zostaje zawor Y7 ,przystawka start” i
przystawka winna po krétkim czasie zaczac¢ sie obracac.
Proces kalibrowania trwa do 120 sekund. Jesli w tym czasie
nie zostaty ustalone wymagane dane, wtedy przebieg
kalibrowania zostaje przerwany.

srop

+ Przyciskiem o ponizej softkej == mozna przerwaé

przebieg kalibrowania

» wskazanie obrazujace postep za symbolem przystawki

L
d okresla nam nast. stan:

@ = kalibrowanie zatrzymane/zakonczone
_‘R = kalibrowanie w toku

Qf = kalibrowanie przebiegto pomysinie
@ = kalibrowanie przebiegto niepomysinie

e symbolem @ wskazywany jest aktualny prad zaworu
Y7 .przystawka start" w mA

=h
* symbolem pokazywana jest aktualna liczba

obrotéw przystawki
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pokazane zostajg liczby obrotéw dla wartosci
pomocniczych 1 i 2 kalibrowania

Liczba obrotéw (liczba pomocnicza) 1:

@ = kalibrowanie 1 stop/zakonczone

R

QW = kalibrowanie 1 przebiegto pomysinie

Liczba obrotéw (warto$¢ pomocnicza) 2:

= kalibrowanie 1 w toku

= kalibrowanie 1 przebiegto niepomysinie

@ = kalibrowanie 2 stop/zakonczone

R

o
&3

= kalibrowanie 2 w toku
=kalibrowanie 2 przebiegto pomysinie

=kalibrowanie 2 przebiegto niepomysinie

Wskazanie staje na stop; aktualny pobor pradu i liczba
obrotéw sg ustawione na 0.
Kalibrowanie zostato zakonczone.

zaktualizowane zostaje wskazanie dot. poboru pradu

I max. ;

IrrIi;/)

10 = pobdr pradu przy starcie obracania
| min = pobdr pradu przy obrotach minimalnych
| max = pobér pragdu przy obrotach maksymalnych

F—
naciskamy przycisk " na potencjometrze i cofamy
sie o0 jedno menu
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Kalibrowanie wciagu

Wociag nalezy kalibrowac razem z przystawka i
jedynie wtedy, gdy rzeczywista diugos¢ sieczki odbiega
od diugosci wskazane.

= przefacznik napedu jazdy wytacz.
« przetacznik wciag/przystawka wiacz.

Wciag musi by¢ w bezruchu.
Liczba obrotéw silnika musi wynosi¢ 2000
obr./min.

DxroneE
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» naciskajgac przycisk ':\_'Q./:' ponizej softkey R
startujemy z kalibrowaniem wciagu

Wysterowany zostaje zaw6r Y5 ,wciag w przéd" , a po krétkiej
chwili winna sie zacza¢ obracac przystawka. Proces
kalibrowania trwa do 120 sekund. Jesli w wymaganym czasie
dane (parametry) nie zostang ustalone, wtedy kalibrowanie
zostaje przerwane.

+  Przyciskiem @ ponizej softkey
przerwac kalibrowanie

» wskazanie za symbolem wciagu

pokazuje nam status:

== mozemy

@l = kalibrowanie stop/zakonczone

_‘x = kalibrowanie w toku

Cy = kalibrowanie przebiegto pomysinie
a = kalibrowanie przebiegto niepomysinie

+ symbolem @ oznaczany jest aktualny prad zaworu Y5
sWcigg w przod" w mA

= . .
* symbolem oznaczana jest aktualna liczba

obrotéw wciagu




pokazane zostajg liczby obrotéw dla wartosci
pomocniczych 1 i 2 kalibrowania

liczba obrotéw (warto$¢ pomocnicza) 1:
@ = kalibrowanie 1 stop/zakonczone
_* = kalibrowanie 1 w toku
Qf = kalibrowanie 1 przebiegto pomysinie
m = kalibrowanie 1 przebiegto niepomysinie

liczba obrotéw (warto$¢ pomocnicza) 2:

@ = kalibrowanie 2 stop/zakonczone

_‘X = kalibrowanie 2 w toku

Qf = kalibrowanie 2 przebiegto pomysinie
a = kalibrowanie 2 przebiegto niepomysinie

Wskazanie pokazuje stop; aktualny pobér pradu oraz liczba
obrotéw stojg na 0.
Kalibrowanie zakonczone.

wskazanie poboru pradu zostaje zaktualizowane

Imax I;

IrrIi;/if |

10 = pobdr pradu przy starcie obracania
I min = pob6r pradu przy obrotach minimalnych
| max = pobor prady przy obrotach maksymalnych.

Y
naciskamy przycisk '! na potencjometrze obrotowym i
cofamy sie o jedno menu
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4.3.17 Menu gtéwne 1-4 Serwis
Wywotane zostato menu gtéwne.
« potencjometrem wybieramy menu gtéwne 1 - 4

* naciskamy potencjometr obrotowy

Displej pokazuje zestaw menu 2-1 ,serwis”. Menu gtéwne

~serwis” dzieli sie na cztery podmenu:

] III =menu 2-1 ,diagnoza"

- A —il| = menu 2-2 ,lista btedow"

= = menu 2-3 ,0bszar montera“ (hasto chronione)

. = menu2-4 ,informacje"

= Naciskajac przycisk ':!-: na potencjometrze cofamy

sie 0 jedno menu.

4.3.18 Menu 2-1 , Diagnoza"

Wywotano menu gtéwne

« potencjometrem wybieramy menu gtéwne 2-1
* naciskamy potencjometr

Displej pokazuje zestaw menus 3-1 ,diagnoza”.

Menu gtéwne ,diagnoza” dzieli sie na 7 podmenus:

= IEI =menu 3-1 ,wciag"

] II' = menu 3-2 ,przystawka

. = menu 3-3 ,CAN-Bus"

. = menu 3-4 tuk wyrzutnika

] IE' = menu 3-5 ,mechanizm podnosny"
= IE' = menu 3-6,naped jazdy"

Ll IEI = menu 3-7 ,detekcja metali"

. @ = menu 3-8 ,silnik wysokoprezny*

= IE—I = menu 3-9 ,autopilot”
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. |I| — menu3-10 ,elektronika”
= =menu 3-11 ,praca"

. s n
] % | = menu 3-12 ,ostrzenie

I\
=/

@@®@®

CONCONCONC)

BX500073
Nacisngwszy przycisk ““=' na potencjometrze
cofamy sie o jedno menu.
4.3.19 Menu 3'1 ,,Wciagn mmﬂ‘
Wywotane zostato menu gtéwne “diagnoza*“. - @ @

* potencjometrem wybieramy menu 3-1 ,wciag”

* naciskamy potencjometr ===/ T
Bo
®

0®

®®
®®

Ukazuje sie ,diagnoza wciggu®.

Nie zostatly spetnione warunki wiaczenia

= przetacznik droga/pole

" = przystawka nie wystawiona BX500076
" = wiacznik siedzenia mmns
= sprzegi gtéwne @ (@ {®
ol

0607 T Eineug 0w

i
T £
0630 Drahaahl Einaug 0 ek 5 @ @
== |01y mHge 0w -

Lostspg. 12¥1

et | 326 Sensor Drehzanl
Einzug ¥ ( (
aie ko2 i3 9 o
Metallortung 10

= przetacznik wcigg/przystawka

-

= wiagcznik konserwacja

= wigcznik stop pulpity obstugi konsoleta

| 0500 Metoll is
inzug

sz 09| @@
® e ©® ®

E’IIEEH(%H' ﬁ;llﬁ MIIQ@

= wigcznik stop obstugi recznej
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BX500078

Usterka
- Oxrone
. _ BEK
= | R
. g8 = Joystick . =
. - KMC2 U615 Drehzahl Eincug 0t
. = KMC3 g:ﬁ:géiemm e
: - DIOM et =
(a2 =]
Czujniki ® e ©® ©®
. = btad

8 b

= czujnik zerwania kabla

:
. @ = czujnik nie wyttumiony

" u = czujnik zwarcia
(@]

" . = dziata detekcja metali (metal we wciagu)

= czujnik wyttumiony

= nie dziata detekcja metali (nie ma metalu we
wciggu)

Aktory (elementy czynne)

= nieczynny wciag do przodu
= czynny wciag do przodu
= wcigg do przodu wolny

= wciag do przodu, btad

= wciag do tytu nieczynny
= wcigg do tyly czynny

= wciag do tytu wolny

= klakson wytgczony

. O @ = klakson wigczony
. . @ = klakson,

. . @ = zerwany kabel

. . @ = klakson zwarcie




Wiaczenie/wytaczenie aktorow (elementow czynnych)

Warunek: musza zostac¢ spetnione warunki wigczenia.

* po nacisnieciu przycisku 3;__9__;' pod softkey

ukazujg sie softkeys . i . i odtaczone zostajgq
wskazane aktory (elementy czynne), jesli zostaty
spetnione wszystkie warunki testu aktoréw

= aktor
E = aktor czynny
E = aktor nieczynny

—

* przyciskiem 9 wiaczamy zawér Y5 a wytaczamy

przyciskiem 0

+ przyciskiem gf wigczamy zawoér Y65 a wytaczamy

przyciskiem \B

* przyciskiem ':!?:,3 klakson wiaczamy, zas
przyciskiem ’ wytgczamy

e

* przez nacisniecie przycisku :"--.e.-‘:l ponizej softkey

(& o -
ukazana zostaje diagnoza przystawki

* nacisngwszy przycisk '! na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu
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4.3.20 Menu 3-2 ,,przystawka"

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza“.

+ potencjometrem wybieramy menu 3-2 ,przystawka“
* naciskamy potencjometr

Ukazuije sie ,diagnoza przystawki".

Nie spetnione zostaly warunki wiaczenia

= @ = przetacznik droga/pole

] = wigcznik napedu jazdy
. = wigcznik siedzenia

= @ = nie wysunieta przystawka

-

" ¥
. B
- &

= witgczony sprzeg gtowny
= wigcznik wciag/przystawka
= wigcznik konserwacja

= wigcznik stop pulpiutu obstugi konsoleta

] E = wigcznik stop obstuga reczna
Usterka

. - BEK

= n;_—l = joystick

. = KMC2

. = KMC3

Czujniki

3 N
. u = czujnik zerwania kabla

. = czujnik wyttumiony

. @ = czujnik nie wyttumiony

= n = czujnik zwarcia

] . = nie dziata detekcja metali (nie ma metalu we
wciagu)

Ll . = dziata detekcja metali (metal we wciggu)

o
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. '*-fz| = przystawka w przod nie dziata
. - = przystawka w przod dziata

" = przystawka w przdd odtgczona
" - = przystawka w prz6d — btad

. :’;] = nie dziata przystawka w tyt

. - = dziata przystawka w tyt
. @ = przystawka w tyt odtgczona

" - = przystawka w tyt - btad
Wiaczenie, wylaczenie aktoréw (elementow czynnych)

Warunek:
Musza zosta¢ spetnione warunki odtgczenia.

* naciskamy przycisk L__G__," pod softkey ,

i zostaja pokazane softkeys . i . a takze
wiaczone zostajg ukazane aktory (elementy czynne),
o ile spetnione zostaty wszystkie warunki testu
aktoréw

= aktor
E = aktor aktywny
E = aktor nieaktywny

* przyciskiem ? wiaczamy zawér Y7 zas
przyciskiem 0 wytaczamy

* przyciskiem 9,, wigczamy zawér Y8 , zas
przyciskiem \9 wytagczamy

* przyciskiem '_ﬂ: wigczamy klakson, a wytaczamy go

|
przyciskiem '

* naciskajac przycisk 9' ponizej softkey IE'

powodujemy pokazanie diagnozy wciagu.

* naciskajac przycisk ':!-: na potencjometrze obrotowym
cofamy sie o jeden poziom menu

NxronE
) P
[aZ) BB 90
0606 I Vorsatz 0 =
UG? Drahzahl 0 w Y7 (, '\_) {,f \_}
e gl 1o 12637 = g 9 9

A10 KECZ
Hetallortung [0
1500 Ketall ia
Ednzug

Vorsatz % "'8 % @(@
..

[afes)] (X o8

/

(-

® ® ©®

&

BX500079




o

KRONE

4.3.21 Menu 3-3 ,,CAN-Bus" o1 N
Wywotano menu gtéwne ,diagnoza”. :
0®
+  potencjometrem wybieramy menu 3-3 ,CAN-Bus" . 7 o
+ naciskamy potencjometr pm /@ | A | @ @
Ukazuije sie ,diagnoza CAN-Bus" . (—\
S O
£ NEE
Uzytkownik (abonent) CAN-Bus: I T _
| 0®
. e = KMC2 aktywny N a
[knacz (Qj @ @ BX500082
. =l —_KMC2 nieaktywny lub roztgczony
od CAN-Bus m NE
-
. - ““’ =SmartDrive aktywny CAN @)@
& KMC2
. .88 SmartDrive nieaktywny lub roztaczony & @
ox G B = 0
: -
. |M = DIOM aktywny W m @@
pion | | |
. e==—i8l—- D|OM nieaktywny lub roztgczony d m b (r\
od CAN-Bus - = 0®
N
. Q = autopilot aktywny @ @ @ (@) S
. g = autopilot nieaktywny lub roztaczony
od CAN-Bus

. é:‘a = joystick aktywny

. S = joystick nieaktywny lub roztaczony
od CAN-Bus

. u = terminal aktywny

. n =terminal nieaktywny lub roztagczony
od CAN-Bus

=60 0oa
- EEEE) - BEK aktywny

m ol )l 61
. = BEK nieaktywny lub roztaczony od CAN-Bus

' =KMC3 aktywny

o W==ml® —_KMC3 nieaktywny lub roztaczony od CAN-Bus

. m = ADM1 aktywny

. = ADM1 nieaktywny lub roztaczony od CAN-Bus



D,

IS

ADMZ . .
= nie oblozony NDxrone

A s . .
= nie obtozony

)

,q.
@

eoee

- = EMR aktywny .. 5 e

i

= EMR nieaktywny lub roztgczony
od CAN-Bus

N ONC)
®@®

i
- =

= obstuga reczna aktywna

?@ H

= obstuga reczna nieaktywna lub oddzielona
od Can-Bus

@

@

@

@ B
@
@

BX500083

= detekcja metali aktywna

= detekcja metali nieaktywna lub oddzielona
od CAN-Bus

[T
e

= (opcja) AutoScan aktywny

KN (opcja) AutoScan nieaktywny lub oddzielony
od CAN-Bus

P
naciskamy przycisk ', na potencjometrze i cofamy
sie 0 jedno menu



m

4.3.22 Menu 3-4 ,tuk wyrzutnika"

WywotaliSmy menu gtéwne ,diagnoza“.

» potencjometrem wybieramy menu 3-4 ,jtuk wyrzutnika“
* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,diagnoza tuku wyrzutnika®“.

0®
®®

Nie zostaty spetnione zostaty warunki wiaczenia

= przetacznik droga/pole

= = wigcznik napedu jazdy

BX500084

- = wigcznik przy siedzeniu

. = wylgczony silnik wysokoprezny

——

» | @ | =whacznik autopilota

% 0®
. = wigcznik konserwagii @ @
{i
= {
- E = wigcznik stopu pulpitu obstugi na konsolecie = [ _
. = wiacznik stopu obstugi recznej @’E |@ : @ " ’E = - ; | ©©
®@®

B omn @“‘ =il
) ] ®
sterka

-=BEK @ e © ©®
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= = joystick
. - KMC2
. - KMC3



tuk wyrzutnika

" ,ﬁ' = lewa pozycja tuku wyrzutnika

. E' = $rodkowa pozycja tuku wyrzutnika

" E = prawa pozycja tuku wyrzutnika

" n = nieznana pozycja tuku wyrzutnika,
ewtl. uszkodzony czujnik pozycji sSrodkowe;.

] = tuk wyrzutnika u géry
. EI = tuk wyrzutnika u dotu

= Bl = czujnik tuku wyrzutn. pozycja dolna
zerwany kabel

" E = czujnik fuku wyrzutn. pozycja dolna
zwarcie

" = nieznana pozycja tuku wyrzutnika
czujnik dolnej pozycji ewtl. uszkodzony

Czujniki
. A =btad

. u = czujnik — zerwany kabel

. = czujnik - wytlumiony
. [E = czujnik — nie wyttumiony

. u = czujnik - zwarcie

impulséw danej strony

Aktory (elementy czynne)

Warunek: muszg zostac¢ spetnione warunki wigczenia.

e nad przyciskiem Ikg;softkey wskazuje, czy jest zgoda

na test aktora czy nie

= nie ma zgody na test aktora
E = jest zgoda na test aktora
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symbolem wskazywana jest aktualna liczba




Obroét tuku wyrzutnika w lewo

ustawiamy tuk wyrzutnika w jego pozycje srodkowg

=

potencjometrem wybieramy 2 zawor Y20, pole
wyboru danych zaznaczone zostaje kolorowo
naciskajac potencjometr wskakujemy w pole
wprowadzania danych

obracajac potencjometrem w prawo wybieramy funkcje

-

aktor WLACZONY , po czym obracajac

potencjometrem w lewo wybieramy funkcje
WYLACZONY.

naciskamy potencjometr, przejmujemy funkcje i znéw
opuszczamy pole wprowadzania danych

Caeed]
symbolem wskazywany jest aktualny prad zaworu

tuku wyrzutnika dla aktualnego w danej chwili kierunku
obrotéw

Obrot tuku wyrzutnika w prawo

ustawiamy tuk wyrzutnika w jego pozycje srodkowg

potencjometrem wybieramy o zawor Y21, pole
wyboru danych zaznaczone zostaje kolorowo
naciskajac potencjometr wskakujemy w pole
wprowadzania danych

obracajac potencjometrem w prawo wybieramy funkcje

L..‘-
-aktor WEACZONY , po czym obracajac

aktor

potencjometrem w lewo wybieramy funkcje
WYLACZONY.

naciskamy potencjometr, przejmujemy funkcje i znéw
opuszczamy pole wprowadzania danych

e
symbolem (A wskazywany jest aktualny prad zaworu

tuku wyrzutnika dla aktualnego w danej chwili kierunku
obrotéw
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Aktory (elementy czynne)

potencjometrem wybieramy @ zawor Y24, pole
wyboru zostaje zaznaczone barwnie

nacisngwszy potencjometr wskakujemy w pole wyboru
obracajac potencjometrem w prawo wtgczamy

zawdr Y24, za$ obracajac w lewo wytaczamy

@ zawor Y24

ponownie opuszczamy pole wybory naciskajac
potencjometr

r
potencjometrem wybieramy wybor Y25, pole

wyboru zostaje zaznaczone w kolorze
naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru
obracajac potencjometrem w prawo wigczamy

zawor Y25 , za$ obracajgc w lewo wytaczamy

zawor Y25

naciskamy teraz potencjometr i wychodzimy znéw z
pola wyboru

o
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potencjometrem wybieramy @zawér Y22, pole
wyboru zostaje zaznaczone w kolorze

naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru
obracajac potencjometrem w prawo wiaczamy

zawor Y22 , za$ obracajac w lewo wytaczamy

@zawér Y22

naciskamy teraz potencjometr i wychodzimy znéw z
pola wyboru

potencjometrem wybieramy @ zawér Y23, pole
wyboru zostaje zaznaczone w kolorze

naciskamy potencjometr i wskakujemy w pole wyboru
obracajgc potencjometrem w prawo wtaczamy

zawor Y23, za$ obracajac w lewo wytgczamy

@ zawor Y23

naciskamy teraz potencjometr i wychodzimy znéw
z pola wyboru

-
naciskamy przycisk " na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu
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4.3.23 Menu 3-5 ,,mechanizm podnosny"

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza”.

» potencjometrem obrotowym wybieramy menu 3-5
,mechanizm podnosny”

* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,diagnoza mech. podnosnego®.

Regulacja mechanizmu podnosnego

" .= regulacja nacisku mech. podnosnego, uktad
sterujacy reguluje nacisk na podtoze do wartosci
statej; regulacja aktywna

" -= regulacja odstepu mech. podnosnego (opcja,
jedynie w potaczeniu z zamontowanymi czujnikami
odstepu), sterowanie reguluje wysokos¢ na poziomie
statem w stosunku do podtoza; regulacja aktywna

" -= regulacja pozycji mech. podnosnego, sterowanie
reguluje wysokos$¢ na poziomie statym w stosunku
do maszyny; regulacja aktywna

Rodzaj pracy

* ‘mmw = Gras-Pickup

= kbl = gryzak kukurydzy

= 5= = ucinarka bezposrednia

Rama wahliwa

. Fﬁ? = rama wahliwa swobodna, jej potozenie jak na
rysunku

. cﬁ? = rama wahliwa swobodna, jej potozenie jak na

rysunku
. IE - = rama wahliwa swobodna, jej potozenie jak na
rysunku
?
o I = potozenie ramy wahliwej nieznane, gdyz jej

czujnik jest uszkodzony lub nie wykalibrowany

o
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B . e
Fﬁi = rama wahliwa zablokowana, potozenie jak na QKBONE

rysunku 8
tnbobeind [I1]1] P
 B—5 6% 90
m 7 130 46 |1?9 — =
Hsi oLk I

) . L
. ﬁﬁi = rama wahliwa zablokowana, potozenie jak na

rysunku 1 z| a7 &

. ?ﬁ: = rama wahliwa zablokowana, potozenie jak na

T \
R rysunku. -‘1 223 tﬁ; 226 :ﬁi 232 n@r@}
. nﬁ: = potozenie ramy wahliwej nieznane, bowiem jej 39 Eﬁ’ 40 ‘ﬁi w|
czujnik uszkodzony lub nie wykalibrowany | | ‘ ®®

Mechanizm podnosny zablokowany

=

BX500093

. - = mech. podnosny zablokowany.
Czujniki

= czujnik kopiowania podtoza, lewy, aktualng
wartos¢ pokazano w postaci wartosci cyfrowej lub
procentowej

= btad, lewy czujnik kopiowania podtoza

= czujnik pozycji mechanizmu podnosnego,
aktualna warto$¢ pokazywana jest w postaci
wartosci cyfrowej, procentowej i absolutnej

| *EH EH
EH

= btad, czujnik pozycji mech. podnosnego

= czujnik kopiowania podtoza, prawy, aktualna
warto$¢ pokazywana jest w postaci wartosci
cyfrowej i procentowe;j

= btad, czujnik kopiowania podtoza, prawy

= czujnik nacisku mech. podnosnego, aktualna
wartos¢ pokazywana jest w postaci wartosci
cyfrowej i procentowej

.
-

N & = btad, czujnik nacisku mech. podnosnego

Aktory (elementy czynne)

. = zawér podnoszenia mechanizmu podnosnego
=p o aktywny

e .4 = zawodr podnoszenia mechanizmu podnosnego

= nieaktywny
. = zawOr podnoszenia mech. podnosnego, zerwany

T kabel
. = zawOr podnoszenia mech. podnosnego, zwarcie



. ? = zawdr opuszczania mech. podn. aktywny

=3
. e |

1 = zawdr opuszczania mech. podn. nieaktywny

. = zaw0r opuszczania mech. podn. zerwany kabel

. B
I

= zaw0r opuszczania mech. podn. zwarcie

. ? = pamie¢ zaworu mech.podn.aktywna

pod 2]

. :d
nieaktywna

. = pamig¢ zaworu mech.podn.

. = pamie¢ zaworu mech.podn.
H

. = zaw0r ramy wahliwej, obrét

=& . . .
. érFl = zaw0r ramy wahliwej, obrét

. = zawOr ramy wahliwej, obrét
=8 ) A .
o = zawOr ramy wahliwej, obrét

. ? = zawor ramy wabhliwej, obrét

iz , L p
* =) = zawor ramy wahliwej, obrot

=0 . . .
. M = zawo6r ramy wahliwej, obrét
- E&M = zawor ramy wahliwej, obrét

Wartosci kalibrowania

kalibrowania

5

1
Il

S o

kalibrowania

=gO
=go

= pamie¢ zawOr opuszczania mech.podn.

zerwany kabel

zwarcie

lewo aktywny

lewo nieaktywny

lewo, zerwany kabel

lewo, zwarcie

prawo, aktywny

prawo, nieaktywny

prawo, zerwany kabel

prawo, zwarcie

nacisk mech. podnosnego, kalibrowanie aktywne

nacisk mech. podnosnego, kalibrowanie o.k.

rna wysokos¢ mech. podnosnego, kalibrowanie o.k.

Dxrone

B—a ov
B s

| 121 |

] 37 B e w 46 |1?9
1% 47 % 1 ?&i -4 3

[z ‘f—
=R

S5

e #—:’at 223 Eﬁ; 226 :ﬁi 232
) 39 Eﬁ: 40 :@E 48

(E=][ |
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= nacisk mechanizmu podnosnego, pokazana zostaje wartos¢

= gorna wysokos$¢ mech. podnosnego, pokazana zostaje wartosé

rna wysoko$¢ mech. podnosnego, kalibrowanie aktywne




o

. = dolna wysoko$¢ mech. podnosnego, pokazana
zostaje wartosc¢ kalibrowania

E = dolna wysokos¢ mech. podnosnego,

=— kalibrowanie aktywne

E = dolna wysoko$¢ mech. podnosnego,
kalibrowanie ok

e symbolem Eﬁ: wskazywana jest gérna a Eﬁ:
dolna wartos¢ kalibrowania dla kopiowania podtoza, lewo

e symbolem :ﬁi wskazywana jest gorna a Eﬁi
dolna wartos¢ kalibrowania dla kopiowania podtoza,
prawo.

Aktory (elementy czynne)

Warunek: muszg zosta¢ spetnione warunki wigczenia.

+ przez nacisniecie przycisku "\.'-o.z"ponizej

softkeyskazane zostajg elementy czynne

(aktory).

Warunki wiaczenia nie spetnione

. = przetacznik droga/pole

. = wigcznik napedu jazdy

. - wiacznik siedzenia

. = silnik wysokoprezny wytaczony

. = wigcznik autopilota

* |==f = wiacznik konserwacii

. wigcznik stopu pulpitu obstugi na konsolecie
" E‘ = wigcznik stopu obstugi recznej

Usterka

. - BEK

] uﬂ,?j = joystick

. - EMR

. = KMC3
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Zwiekszenie/zmniejszenie wartosci PWM

NDxronE
Przy pomocy tej wartosci PWM mozna testowaé¢ wskazane @’ PR
zawory. I [ I __) ()
108 @ 11 25 w30 e
5 1 0 o + B 7 «
*  potencjometrem wybieramy rzeczywisty graf (wykres), =S ] @ (@
ktory zostaje podkreslony kolorowo Eé-@& \) @)
+ naciskajac potencjometr wskakujemy w ten graf 2 RINE —
» obracajac potencjometrem w prawo warto$¢ zwiekszamy, % % (Q) (@
za$ w lewo zmniejszamy B
* przejmujemy warto$¢ naciskajac potencjometr i ’7 - ('@, (”_\,
wychodzimy z grafu (¥ ] | S
. > _.—"\“ -~
Wiaczenie/wylaczenie aktoréw (@J @' @f @)
BX500100
+ potencjometrem nastawiamy zadany wybor, pole wyboru
zostaje podkreslone kolorowo
* naciskamy potencjometr i wskakujemy na pole wyboru o
» obracajgc potencjometrem w prawo powodujemy ( )(\ J)

wiaczenie aktora (elementu czynnego), zas krecac w lewo
znéw go wytaczamy
* naciskajac potencjometr znéw wychodzimy z pola wyboru

@
@

)

\

@
(’—“\

. FELEl = zawér Y20 wytaczony
. = zawér Y20 wiaczony

. ?E—IEl = zawor Y21 wyt. S & -
. ?=zawérY21 wiacz. @ @ @}

\Y

)

\
\

fi
\
=
@

—

e

BX500094

[ER
o A F’l = zawor Y25 wyt.
. = zawér Y25 wiacz.

=3
. ‘:ﬁ:El = zawor Y24 wyt.

. ﬂ = zawor Y24 wiacz.

=3
. :-ﬂEl = zawor Y22 wyt.

. ﬂ = zawér Y22 wiacz.

. ’I‘; = zawor Y23 wytaczony
. - = zawér Y23 wiaczony

«  Gdy nacisniemy przycisk :ﬁ:'ponizej softkey

ukazuja sie czujniki.

«  Nacisngwszy przycisk '. na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu.



4.3.24 Menu 3-6 ,,naped jazdy"
WywotaliSmy menu gtéwne ,diagnoza“.

» potencjometrem wybieramy menu 3-6 ,naped jazdy*
* naciskamy potencjometr.

Ukazuije sie ,diagnoza napedu jazdy".

Przetacznik napedu jazdy

. @ = przetacznik droga/pole

] . = uzyto przetacznika droga/pole

= wigcznik napedu jazdy
. . = uzyto wigcznika napedu jazdy

] = wiacznik hamulca postojowego
= . = uzyto wtgcznika hamulca postojowego

= = wiacznik ,wszystkie kota*

. . = uzyto wigcznika ,wszystkie kota“

= @ = wigcznik rozdziatu osi
= . = uzyto witacznika rozdziatu osi

Usterka

. - BEK

- u_ _ .
é'.:J = joystick

. = KMC2
. = KMC3
= = SmartDrive
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Naped jazdy

kierunek jazdy, liczba za symbolem oznacza aktualng

predkos¢ jazdy.

f = jazda do przodu
N = neutral (postoj
* = jazda do tytu

= tempomat aktywny, liczba za symbolem oznacza
predkos¢ zapamietang przy dziatajagcym

tempomacie w km/h
|- = tempomat nieaktywny

rodzaj napedu

. = naped przedni aktywny
Ly 2

. = naped wszystkie kota aktywny (mozliwe tylko przy
pracy polowej, aktywacja jedynie w bezruchu,
predkos¢ jazdy 0-14 km/h)

ﬂ = naped wszystkie kota nieaktywny

. = rozdziat osi aktywny (mozliwy tylko przy pracy
polowej przy wigczonym napedzie na wszystkie kota,
aktywacja przy predkosci < 10km/h)

l'l'l _ . P
Q = rozdziat osi nieaktywny

[0} = zaciagniety hamulec postojowy

= Not-Modus — tryb awaryjny, umozliwia kierowcy, by
wyprowadzit pojazd ze strefy zagrozenia, nawet przy
znacznych trudnosciach zwigzanych z napedem

Czujniki

' = wysokie cisnienie o.k.

' = wysokie cisnienie nie 0.k.

<k = wysokie cisnienie nieznane

[

u = temperatura zaworu ptuczacego o.k.

u = temperatura zaworu ptuczacego nie o.k.

1
{&]
[

MNxronE

(& %

N 0.0un BEE

A sl
F Oeern 0ofo Dot DOTZ

5

1

B obor T ovar 7520
B E" B
S £15 [

1 5 2

o |l
]

D18 50 Trenseiss Stotus

(5598 Fobeatufu

0023 Sicherhettsignal ok

BX500103

= naped przedni nieaktywny

7| =temperatura zaworu ptuczgcego nieznana




o

KRONE
- m = zadane obroty jazdy automatycznej aktywne
. ‘.:';J.; = obroty jazdy automatycznej nieaktywne QKMNE
[&[ 38 | "8 0®
N , N 0.0un | T
. ' = ci$nienie hamowania o.k. B Oun fo Gori D7 =

SIEH
B

g, 12 g BB Fe I{,— (/_.x‘}
. ' = ci$nienie hamowania nie o.k. %moh"r %mow .,25;5” @ @
2 Bl 1 2.529

“®:] = cisnienie hamowania nieznane B =" @@

o
— (0078 50 Transaiss.Status i =g
0613 Fahrstufe 3
0023 Sicharheitsigral ok []
| 0700 Sicherh. 10 Toogel 3

. = wigcznik pedatu hamulc. | ‘ == ‘ @@
. = uzyto wigcznika pedatu hamowania @ @ @ (@
& = -4 —

. u = wigcznika pedatu hamowania o.k. BX500103

- :,'; = wigcznik pedatu hamowania nieznany

= u = ci$nienie w zb. hamulc. o.k.

. n = ci$nienie w zbiorniku hamulcowym nie o.k.

-(?]u

.. = cCisnienie w zbiorniku hamulcowym nieznane

. @ = kat obrotu osi przedniej

Ll H = kat obrotu pompy osi przedniej o0.k.
. m = kat obrotu pompy osi przedniej nie o.k.

. af = kat obrotu pompy osi przedniej nieznany

= | | =kat obrotu pompy osi tylnej

= E = kat obrotu pompy osi tylnej o.k.
. E = kat obrotu pompy osi tylnej nie o.k.

* = katobrotu pompy osi tylnej nieznany

- ﬂ = ograniczenie mocy aktywne QMHE
[ [5] 0®
= 22| =ograniczenie mocy nieaktywne . s &\
Aktory (elementy czynne = = e a7
y ( y y ) ) . . . @mﬁ!smla @He H@ {@
Warunek: musza zosta¢ spetnione warunki wigczenia. @veu 5
@) = X
* po nacisnieciu przycisku = ponizej softkey i) (u,.f \ s )}
%] iy
okazane zostajg elementy czynne (aktory). — ;@
p ja y czynne (aktory) wa | | 0®

S
¢ )
@
St
)\
-/

(
{.
(

BX500104
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Warunki wiaczenia nie spetnione

= przetacznik droga/pole

= wigcznik naped jazdy

= wigcznik konserwacji

:T-'E = wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
@ = wigcznik stop obstugi recznej

5 | = silnik wysokoprezny wytaczony

Usterka

- BEK
g

= SmartDrive
— KMC2
- KMC3

= joystick

Wiaczenie/wytaczenie aktorow

potencjometrem nastawiamy zadany wybdor, pole

wyboru zostaje podkreslone kolorowo

naciskamy potencjometr i wskakujemy na pole wyboru
obracajac potencjometrem w prawo powodujemy

wigczenie aktora (elementu czynnego), zas krecac w

lewo znéw go wytaczamy
naciskajac potencjometr znéw wychodzimy z pola

wyboru

s = reflektor jazdy do tytu wytgcz.

= reflektor jazdy do tylu wtaczony

fy=
= $wiatto hamulcowe wytaczone

ey
M = $wiatto hamulcowe wigczone

@ = zawdr napedu na wszystkie kota wytacz.
@ = zawor napedu na wszystkie kota wiacz.

E] = zawOr rozdziatu osi wytgaczony

@ = zawér rozdziatu osi wigczony
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KRONE
. ;"' = zawdr 1/2 przelotnosci osi przedniej wytaczony MNxroNE
: (&[5 | @ @
. = zawor 1/2 przelotnosci osi przedniej wiaczony @ W @) @)
e HU2/HuE w3 _g‘ L. 1]
@ Y8 /5419 [% | ¥ @ i @ @)
Elig , , . . ) it
ss| =zawor 1/2 przelotnosci osi tylnej wytaczony o o~
(& 0®
. = zawér 1/2 przelotnosci osi tylnej witaczony | . | ‘ @ @
< e~
: , e ® 0 ® ®
. = zawér 1/3 przelotnosci osi przedniej wytaczony BX500105

. = zawor 1/3 przelotnosci osi przedniej wtgczony

+  naciskajac przycisk @ ponizej softkey

powodujemy pokazanie czujnikéw.

* naciskamy przycisk '. na potencjometrze i cofamy
sie 0 jedno menu.



4.3.25 Menu 3-7 ,,detekcja metali”

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza“.

* potencjometrem wybieramy menu 3-7 (detekcja metali)

* naciskamy potencjometr
Ukazuje sie ,diagnoza detekcji metali®.

Niespetnione warunki wiaczenia

. = przetacznik droga/pole

. = wigcznik konserwaciji

. = wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
. = wigcznik stop obstugi recznej

Usterka

. = BEK

. = joystick

. = KMC2

. = KMC3

. = detekcja metali

Detekcja metali
. (_)UB = napigcie robocze detekcji metali

. O@ = napiecie zaworu stopu.
- 0 mV = zawér stopu wigczony
napiecie robocze = zawor stopu nie witaczony

-

. . = nie ma metalu we wciagu
. . = jest metal we wciagu

= stan na wyjsciu detekcji metali

= stan na wejsciu KMC2, ktory jest wiaczany
=== rowniez poprzez wyjscie detekcji metali

. . = nie ma metalu we wciggu
. . = jest metal we wciagu

. & = biad

BX500106
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B8® _ kazuje sie ak i 5 i
. = je sie aktualna liczba obrotéw wciagu,
..: dzieki czemu mozna skontrolowa¢, czy agregaty mmﬂ;
przestajg pracowac. & B d

| Thu 12200 av

. . . . [ {222/ 12400 v
. H = wersja oprogramowania detekcji metali

Q=] 12

. . = detekcja metali witaczona

. = detekcja metali wytaczona

. . - wyjécie detekcji metali w porzadku

) @ @
® @

B
@

§

b/
@SE)

®

BX500107

. = wyjscie detekcji metali nie w porzadku

. = zerwany kabel zaworu stop

. = zwarcie zaworu stop
. = za duzy pobdr pradu

. &E"‘ = progowa warto$¢ zaktécajaca
. 0,@ = $rednia warto$¢ zaktécajaca

Wiaczanie/wyltaczanie aktora (czynnika roboczego)

* naciskajac przycisk ':@:' ponizej softkey n @l

dokonujemy zastopowania testu detekcji metali

I./. .\.I ﬁ
* naciskajac przycisk Q ponizej softkey

ponownie zwalniamy/wtaczamy detekcje metali

* przyciskiem o obok softkey przejmujemy
wartosci nastawy podstawowej

* naciskamy przycisk '. na potencjometrze i cofamy
sie 0 jedno menu




4.3.26 Menu 3-8 ,,silnik wysokoprezny"
Wywotane zostato menu gtéwne ,diagnoza".

» potencjometrem wybieramy menu 3-8 ,silnik
wysokoprezny”

* naciskamy potencjometr

Ukazuije sie ,diagnoza silnika wysokopreznego*
Silnik wysokoprezny — strona 1

. @ﬂ - temp. wody chiodzacej silnik

. @i«. = poziom wody chtodzacej silnik

. ,@‘. = ci$nienie oleju silnikowego

. @ﬂ = temperatura oleju silnikowego

= liczba obrotéw silnika

. @iﬁ = poziom oleju silnikowego

* naciskamy przycisk 0' dla 0 by ukazata sie
kolejna strona

Silnik wysokoprezny — strona 2

. Eﬂﬂ = stan napetnienia zbiornika paliwa
. T“’}ﬂ = temp. zasysanego powietrza

. @ﬂ = temp. oleju silnikowego
* obcigzenie silnika - maks.
* obcigzenie silnika — liczba obrotéw

= zuzycie paliwa dieslowskiego

* naciskamy przycisk 9' dla 0 by ukazata sie
poprzednia strona

* po nacisnieciu przycisku G dla % ukazuije sie
kolejny interwat czynnos$ci konserwacyjne;.

* po nacisnigciu przycisku a' dla @.@ ukazuje sie
diagnoza silnika wysokopreznego

* nacisngwszy przycisk '\. na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu
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4.3.27 Menu 3-9 ,,autopilot”

Wywotane zostato menu gtéwne ,diagnoza“.

+ potencjometrem obrotowym wybieramy menu 3-9
»autopilot"

* naciskamy potencjometr
Ukazuje sie ,diagnoza autopilota”.
Warunki wiaczenia niespetnione

. ﬁd_ = przetacznik droga/pole

. = wigcznik autopilota

. @ = wigcznik drzwiowy

. = wigcznik napedu jazdy

= detekcja metali

= autopilot

. = wigcznik konserwacji (dozoru)

. Bl - wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
. E‘ = wigcznik stop obstugi recznej

Usterka

. - BEK

. :Zj = joystick

. - KMC 2

. = KMC 3

b
* nacisngwszy przycisk I'x.!-'na potencjometrze, cofamy
sie 0 jedno menu
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MNxrone
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0900 CAK Frelm. Autepilob
0301 Honw.Lenkung =ktiv
0902 Autopt.-Lenkung okbiv

E53 Drucksensor Lenkung
B84 Winketosber Lenkung
B85 Reibenerkennung Links
&t Reihenrrkennung rechis

¥39 1 Vmntil Lenk. Links
Y40 I Ventil Lenkung rechts

coloo ao|loceoo

D12 Bestondskasis Soll o
0913 Bestandsiante Tst [
o

0814 Lieks fetiv
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0390 CAK Freig. Autopilct 1
0301 Hanu. Lenkung aktiv 2
[902 futopt.-Lenkung aktiy 2
B53 Drucksensor Lenking o8
B5% Winkelgsher Leakung 551
B85 Reihenerkennung links 276
ES1 Rethenerkennung rechts 568
¥39 1 Ventil Lenk. Lunks [
W0 1 Umntil Lenkung rechis 0 nl

0812 Bestandskants Sail 1
0813 Bestandshants Ist
0914 Licks Aktiv 255
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4.3.28 Menu 3-10 ,.elektronika"

Wywotali§my menu gtéwne ,diagnoza“.

» potencjometrem wybieramy menu 3 — 10 ,elektronika“
* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,diagnoza elektroniki*.

Niespetnione sg warunki wiaczenia
. @ = przetacznik droga/pole

. = witacznik konserwacji

. ﬁ = wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
=% . wiacznik stop obstugi recznej

il
Usterka
. = BEK
. D;_'I = joystick

. = KMC2
. = KMC3
. = detekcja metali
. - DIOM

+ symbolem QJ oznaczane sg wartosci diagnostyczne
znajdujace sie w waznym zakresie

* symbolem & zaznaczane sg wartosci diagnozy
znajdujace sie w zakresie niewaznym (nieistotnym)

* naciskajac przycisk '\G, przesuwamy sie dalej,
-
za$ po nacisnieciu przycisku '\G cofamy sie

» przyciskajac przycisk . na potencjometrze, cofamy
sie 0 jedno menu
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D810 KMC2 Spg.12V Sen. 12261V w
DET1 KMC2 Spa.BV Dig. BFFdmV v
0612 KHC2 Spa.BY fna, LT
DE13 KKC2 Batteris 3V 2995 mV V
DETY KIC2 Lastspy.12V1 12371aV
D615 KMCZ Lostspg.12V2 12355 aV
DE16 KKC2 Lustspy. 12V3 12355 aV
D617 KHCE Lastspy. 1204 12355 ¥
F32 KACZ A . CAM-Dawn oo 336 Onn

258 Digits
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P10 KMEI Spg. 12V Sen. 12215 ¥ .-J
D711 KMC3 Spg.AU Dig. B768 sV '-'-h’
D712 KHC3 Sog. AV Ano. B76A oV %’
P13 KKCT Batterie 3 29% o .7!
D714 KHC3 Lostapg. 1201 15 W
D715 KHC3 Lostspg. 1292 12349 o¥
0716 KHCD Lastspo. 1293 12340 W
0717 KEC3 Lastspg. 12V8 12371 W
B33 KHCY e CAN-Oown Load B4t Dhn '\g’

36 Dgits

® e ® ©®

BX500143

Dxrone

01004 DI0S Teaperatur
1692 010G Wb

54003 BI0S Uc

4605 BI0S T gesant

®
®
®

® @

0®
0®
®®
0®

BX500144




m

4.3.29 Menu 3-11 ,,praca”

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza“.

» potencjometrem wybieramy menu 3 — 11 ,praca“

* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie nam ,diagnoza pracy".

Nie sa spetnione warunki wiaczenia

. = przetacznik droga/pole

. = wigcznik konserwacji

. :T-E = wiacznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
. ﬁ = wigcznik stop obstugi recznej

Usterka

. = BEK

. = joystick

. = KMC 2

. = KMC 3

. = detekcja metali
Czujniki

. QJ: nie ma btedu

- /A -blad

. u = czujnik zerwania kabla

. = czujnik wyttumiony

. @ = czujnik nie wyttumiony

. n = czujnik zwarcia

. ﬁ = funkcja aktywna
. @ = funkcja nieaktywna

* naciskajac przycisk '\ﬁf' kartkujemy dalej

I
* po nacisnieciu przycisku " na potencjometrze,
cofamy sie o jedno menu
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Nie sa spetnione warunki wiaczenia
. @ = przetacznik droga/pole
. @ = beben sieczkarki
M p
. = wigczone sprzegto gtbwne
. = wylgczony silnik wysokoprezny
. = wigcznik konserwaciji
. = witgcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie

. = wigcznik stop obstugi recznej

Usterka

. = BEK

. = joystick

. = KMC2

. = KMC3

. = detekcja metali

Czujniki

t:w = nie ma btedu
& = btad

o
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Wiaczenie/wylaczenie aktoréw (elementow czynnych)

Warunek:
Musza zosta¢ spetnione warunki wigczenia. Ukazuja sie

softkeys . oraz -

. . = zerwany kabel
. . = zwarcie

[T ]
Bal (@5
0716 KKC3 12402 W
Lostspg, 1293 (‘{
0728 1 ol =
Hougthuoplung O | ol
L&
DE1E KKCZ 12387 w0
Lestapa, 12V3 = O ve3
DE0S 1 0eA
Vorsteusrventile
1 i

«  przyciskiem @ wiaczamy, natomiast
przyciskiem ':#: wigczamy sprzegto giéwne

+ przyciskiem :-..E.»':' wigczony zostaje klakson alarmowy
maszyny na dobiegu, a przyciskiem e' wytaczony

«  przyciskiem \_'af' wiaczony zostaje zawor Y63, zas
przyciskiem \9, wytaczony.

+  Przyciskiem 0 wigczony zostaje zawor 64, a

S

przyciskiem @ wytaczony

» uruchamiajgc przycisk G/' kartkujemy z powrotem
* przyciskiem = na potencjometrze powodujemy
cofniecie sie o jedno menu
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4.3.30 Menu 3-12 ,,ostrzenie"

Wywotano menu ,diagnoza“.
* potencjometrem wybieramy menu 3-12 ,ostrzenie”

* naciskamy potencjometr
Ukazuje sie ,diagnoza ostrzenia“.

Nie sa spetnione warunki wiaczenia

. @ = przetacznik droga/pole
= wytgczony silnik wysokoprezny

. = wigcznik konserwacji

. ﬁ = wigcznik stop pulpitu obstugi na konsolecie

. ﬁ = wlgcznik stop obstugi recznej

Usterka

. - BEK

. = joystick

. = KMC2

. = KMC3

. = detekcja metali

Status klapy ostrzatki

¢ = klapa zamknigta
’ = klapa w pozycji $rodkowej
= klapa otwarta

Status kamienia szlifierskiego

= kamien po stronie lewej
= kamien w $rodku

= kamien po stronie prawej

H.:

= pozycja kamienia nieznana, oba czujniki

kamienia szlifierskiego sg wyttumione/czujnik

uszkodzony - BLAD
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Czujniki
. g = nie ma btedu
+ /A -blad

. u = czujnik zerwania kabla

. = czujnik sttumiony

. @ = czujnik nie sttumiony

. u = czujnik zwarcia

Aktory (czynniki robocze)

Warunek:
Musza by¢ spetnione warunki wiaczenia.

. A - blad

P P
|
)

» przyciskiem :-..i.e':' zamykamy, a przyciskiem : =
otwieramy klape ostrzafki

o S
ekami @ oraz @ - -
e przyciskami “= oraz = dokonujemy wysterowania
zaworéw kamienia szlifierskiego

* naciskajac przycisk '., na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu
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4.3.31 Menu 3-13 ,,przeciwostrze”

Wywotane zostato menu gtowne ,diagnoza“.

* potencjometrem wybieramy menu 3-13 ,przeciwostrze”

* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,diagnoza przeciwostrza®“.
Niespetnione warunki wiaczenia

. ﬁ = przetacznik droga/pole

. = wigczone sprzegto gtéwne

| @ = wytaczony silnik wysokoprezny

. = wiacznik konserwacii

« |zmsl = wiacznik stop pulpitu obstugi na konsolecie
. ﬁ = wigcznik stop obstugi recznej
Usterka
. = BEK
. D_ i i
é'.::l = joystick

=
: _ KMC2
. - KMC3
. = detekcja metali

Status klapy ostrzatki

=N = klapa zamknieta
*lird = klapa w pozycji sSrodkowej

= klapa otwarta

Y|

Status kamienia szlifierskiego

. EI= kamien z lewej

= kamien w $rodku

= kamien z prawej

H.G

= pozycja kamienia nieznana, oba czujniki
kamienia szlifierskiego sttumione/czujnik
uszkodzony- BLAD

o
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Czujniki
Nxrone
. V = nie ma btedu TS m.

&,

L[] & = btad 714 KKG3 12302 v
Lastspg. 121 o

)
)

P—

/
|
\
|
\

0716 RKC3 1M1Enl @@ I,/—'\ N

Aktory (elementy czynne) Lastaon. 203 o == \J} (\U,)
D720 T Motor omp

Begens. rechis o P

Warunek: M—m |§1 |g§| L } f )

HE i 5 )\ &)

Muszg by¢ spetnione warunki wtaczenia

I'I
f

N
)
=
o/

. E = dosuw przeciwostrza w prawo aktywny ‘ ‘ ‘

. = dosuw przeciwostrza w prawo nieaktywny (@ (Q. @® (@)

—

BX500160

= E = odsuw przeciwostrza w prawo aktywny

[£

=] . .
. % = odsuw przeciwostrza w prawo nieaktywny

] - = zerwanie kabla przeciwostrza z prawej

] - = zwarcie przeciwostrza z prawej

. = dosuw przeciwostrza z lewej aktywny

= dosuw przeciwostrza z lewej nieaktywny

= odsuw przeciwostrza w lewo aktywny

. = odsuw przeciwostrza w lewo nieaktywny

= - = zerwanie kabla przeciwostrza z lewej
" - = zwarcie przeciwostrza z lewe;j

P

+ przyciskiem @" odsuwamy przeciwostrze na

i y
. L . )
prawo, zas przyciskiem \e dosuwamy

+  przyciskiem @ odsuwamy przeciwostrze na

P N
. s i )
lewo, natomiast przyciskiem \g dosuwamy.

* naciskamy przycisk '., na potencjometrze i
cofamy sie o jedno menu



4.3.32 Menu 3-14 ,,Corn-Conditioner*
[kondycjoner do kukurydzy]

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza“.

* potencjometrem obrotowym wybieramy menu 3-14
,corn-Conditioner".

* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,diagnoza corn-conditionera“.

s
. . | i . ¥ - = ’
* nacisngwszy przycisk ., na potencjometrze cofamy BX500116

sie 0 jedno menu.
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KRONE

4.3.33 M -15 ,,j ick"
3.33 Menu 3-15 ,joystic o —

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza".

0®
0®
OI)
@®

» potencjometrem wybieramy menu 3-15 ,joystick”

* naciskamy potencjometr

Ukazuije sie ,diagnoza joysticka“.

» Naciskamy przycisk '!' na potencjometrze i cofamy sie
0 jedno menu.
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4.3.34 Menu 3-16 ,,pulpit obstugi na
konsolecie" (Dlm ""_" o

-
\3

(

Wywotano menu gtéwne ,diagnoza®. S—— tg}tﬁ

H %ﬁ
@
) @

* potencjometrem wybieramy menu 3-16 ,pulpit obstugi

na konsolecie". P. I

* naciskamy potencjometr 2000 o ’/_/\' {o)
LSS
Ukazuje sie ,diagnoza pulpit obstugi na konsolecie" . (ﬁ)(ﬁ)

Usterka

. - BEK i BX500118

Przetaczniki
= facznik droga/pol = 0®
. = przetacznik dro ole = 5 LA
preciacenit crogsp 0 clPe e es
. - = uzyto przetacznika droga/pole @@ WEIEE & C‘}@
. = przetacznik wcigg/przystawka . - s e
. N BEE D) 9@
. - = uzyto przefacznika wcigg/przystawka R
Spg. 5¢ ‘ ‘5.0 [ | @ @, @I

. = wigcznik hamulca postojowego

® ©® ® @
. . = uzyto wtacznika hamulca postojowego @ @) \g/ “‘@

BX500145

. = witacznik napedu jazdy

. - = uzyto wiacznika napedu jazdy

. = wigcznik napedu na wszystkie kota
. - = uzyto wiacznika napedu na wszystkie kota
. @ = wigcznik rozdziatu osi

. - = uzyto wigcznika rozdziatu osi

. = wiacznik autopilota

. - = uzyto wigcznika autopilota

. = nie obtozony

. - = nie obtozony

. = wiacznik konserwagciji

- g - uzyto wtacznika konserwacii

. - =usterka silnika wysokopreznego 1
. . = nie obtoZzony

. ﬁ = wytacznik stop BEK

. ﬁ = uzyto wytacznika stop BEK



o

. = wigcznik przy siedzeniu
. - = uzyto wiacznika przy siedzeniu
. @ = wigcznik drzwiowy

. . = uzyto witacznika drzwiowego

Przyciski

Po nacisnieciu przyciski sg zaznaczane barwnie.

. (5]

. I’:_-\I
=

. s

ap

il

)
\Z

&

= nie obtozony

= nie obtozony

= sprzegto gtébwne wigczone

= sprzegto gtdbwne wytaczone.

= rama wahliwa obrét w lewo w gére

= rama wahliwa obrot w prawo w gore

= (czerw.) dociskacz rolek pick-upa uniesc;
(czerw.) ztozy¢ gryzak kukurydzy

= (czerw.) dociskacz rolek pick-upa opuscic;
(czerw.) gryzak kukurydzy wytozy¢

= (nieb.) kota stykowe pick-upa skreci¢;

(nieb.) gryzak kukurydzy — unies¢ rozdzielacz roslin

= (nieb.) kotfa stykowe pick-upa odkreci¢;

(nieb.) gryzak kukurydzy — unies¢ rozdzielacz roslin

= (ziel.) opcja dla sterowania dodatkowego

= (ziel.) opcja dla sterowania dodatkowego

= opcja dla sterowania dodatkowego

= opcja dla sterowania dodatkowego

= (czarny) opcja dla sterowania dodatkowego

= (czarny) opcja dla sterowania dodatkowego

+ przyciskiem 'Le_x:' wigczamy klakson, zas przyciskiem
wytaczamy

* naciskajac przycisk '!, na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu.
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NRONE
4.3.35 Menu 3-17 ,,obstuga reczna"
Wywotano menu gtéwne ,diagnoza" . g
0®

* potencjometrem wybieramy menu 3-17 ,obstuga
reczna"

* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,diagnoza obstugi recznej”

el
Usterka ( ’“:, (\"' )
- | |
. = obstuga reczna ® @ (@\ ‘)67
N & &/ D/
BX
Przyciski 0
Po ich nacisnieciu przyciski zostajg podkreslone barwnie. mmnz
. 9 = ruch nawrotny wciag/przystawka & (':-\J @
. = dosung¢ przeciwostrze w lewo do bebna z ; @ s
nozami ® QO f\h/,!k))
(O] £ - ]@) PR
. @ = dosung¢ przeciwostrze w prawo do bebna z 08 7 (- 1@) Q@@
nozami . ; >
Spa, 59 0.9 4] /2 (A
. @ = odsungé przeciwostrze w lewo do bebna z | | | “@ (-{.;x}

nozami

, . 4 ) - / e
. 9 = odsung¢ przeciwostrze w prawo do bebna z BX500146

nozami

. o = zamkna¢ klape ostrzatki
. @ = otworzy¢ klape ostrzaiki

. e = ostrzenie automatycznie

. e = ostrzenie recznie

. @ = mechanizm podnosny unies¢ z lewej

. e = mechanizm podnosny opusci¢ z lewej

. @ = mechanizm podnosny unies¢ z prawe

. @ = mechanizm podnos$ny opusci¢ z prawej

* nacisngwszy przycisk '., na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu
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4.3.36 Menu 2-2 , lista bledow"
Wywotano zestaw gtéwnych menus.

* potencjometrem wybieramy menu gtéwne 2-2
* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie”lista teddw*.

. & = btedy aktualne

- A @ - pamie¢ bledow

. ' = btedy aktualne silnika wysokopreznego
. ' E = pamie¢ bteddéw silnika wysokopreznego
Btedy aktualne

Na displeju ukazuje sie lista btedéw z btedami aktualnymi.
Widzimy dalej czas, status, nr btedu i jego nazwe.

« Status
C = zaistniate btedy (come)
G = bledy, ktoére znikly (gone)
A =bftedy potwierdzone (acknowledged)

I
* po nacisnieciu przycisku 'Q ponizej softkey AE
ukaze sie nam pamie¢ btedéw

Pamie¢ bltedow

Pamig¢ bted6w jest ustawiona chronologicznie. Pokazywane
sg tutaj data, czas, status, numery bteddéw oraz nazwa btedu.

« Status
C = zaistniate btedy (come)
G = btedy, ktére znikly (gone)
A = btedy potwierdzone (acknowledged)

* po nacisnieciu przycisku '@' ponizej softkey

' pokazane zostajg aktualne btedy w silniku
wysokopreznym

DxronE
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aktualne btedy silnika wysokopreznego
Na displeju ukazuije sie lista z aktualnymi btedami silnika

wysokopreznego. Wraz z aktualnymi btedami pokazywany
jest biezacy numer kodu btedu.

* po nacisnieciu przycisku G ' ponizej softkey ' @
pokazana zostaje pamieé btedéw silnika wysokopreznego

Pamie¢ btedow silnika wysokopreznego
Displej pokazuje pamie¢ btedéw silnika wysokopreznego.

Wraz z numerem biezacym pokazane zostajg kody btedu,
status, data oraz czas.

« Status

1 = wstawiony btad
2 = skasowany btad

* naciskajac przycisk o dla e mozemy kartkowaé az

do konca listy w dot, zas przyciskiem = 9 ‘dla @ w
gore listy

+ gdy nacisniemy przycisk @, ponizej softkey &»
ukazg sie btedy aktualne

r--.\.
. . | i .
* nacisngwszy przycisk ‘.~_fna potencjometrze cofamy
sie o jeden zestaw menus

4.3.37 Menu 2-3 ,, serwis"

Wywotano zestaw menu gtéwnego

* potencjometrem wybieramy menu gtéwne 2-3

* naciskamy potencjometr

Zestaw menu ,serwis” jest zabezpieczony hastem i jest

dostepny jedynie dla personelu serwisowego KRONE.

* po nacisnieciu przycisku '!‘, na potencjometrze
cofamy sie o jedno menu

4.3.38 Menu 2-4 ,informacja”

o
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Wywolany zostat zestaw gtéwnych menus.

* potencjometrem wybieramy menu gtéwne 2-4
* naciskamy potencjometr

Na displeju widzimy menu 3-1 informacja”.

Menu gtéwne dzieli sie na trzy menus:

) = menu 3-1 ,joystick"

" IEI = menu 3-2 ,software [oprogramowanie]"

] = menu 3-3 ,maszyna"

I
* nacisngwszy przycisk " ' na potencjometrze cofamy
sie 0 jedno menu

4.3.39 Menu 3-1 ,,joystick"
Wywotano menu gtéwne ,informacja".

+ potencjometrem wybieramy menu 3-1
Joystick"

* naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,informacja joystick".

* naciskamy przycisk “=* na potencjometrze
i cofamy sie o jedno menu

NDxnone

&6 [63]

0
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e
®
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4.3.40 Menu 3-2 ,,software
[oprogramowanie]”

Wywotano menu gtéwne informacja“.

+ potencjometrem wybieramy menu 3-2 ,software”

* naciskamy potencjometr
Ukazuje sig ,informacja software®.

Displej pokazuje wersje software réznych rodzajow
sterowania.

strona 1
= u = terminal
L] @ = SmartDrive

o [[rmez] - KMC2

= [[kmes) - KMC3

e uzywajac przycisku “*= lub pokrecajac
potencjometrem obrotowym powodujemy pokazanie
drugiej strony

strona 2

. é}a = joystick

- BEK

. m = obstuga reczna
Bl -EvRr

ﬁ”l
* uzywajac przycisku = lub pokrecajac
potencjometrem obrotowym powodujemy pokazanie
trzeciej strony

strona 3

- Q = autopilot

- = detekcja metali
- [ -Aom 1

. = nie obtozone

S

e uzywajac przycisku G,,' lub pokrecajac
potencjometrem obrotowym powodujemy pokazanie
trzeciej strony

@®

BX500130

Usernare: 150200104-00
Res.: 150200104-00
Flrmmares 1.60.8

0
Parameter

15020010200

150200103-00

HEAn

\1 /N |
®@® ® ®

®®
0®
®®
®®

BX500131

Dxrone

-

@ 150200101-0

ARA 200 -
AR 150200105-0

bbbl 150200106-0

eeeee

" 4.1

® ® ©® ®

®®

0®
®®

©®

BX500132

NDxrone

m

@ 272
304132-0

ADM1

Y\ 3

©® e ® ®

@@
@

®@®
CONCONC

BX500133




strona 4

- [piou] - piom

] = AutoScan (opcja)

» uzywajac przycisku o' lub pokrecajac potencjometrem
obrotowym powodujemy pokazanie pierwszej strony

naciskamy przycisk '. na potencjometrze i cofamy
sie 0 jedno menu

4.3.41 Menu 3-3 ,,maszyna"

Wywotane zostato menu gtéwne ,informacja“.

+ potencjometrem wybieramy menu 3-3 ,maszyna”
naciskamy potencjometr

Ukazuje sie ,informacja maszyna“.

Displej pokazuije informacje o maszynie.
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4.3.42 Menu 1-5 ,,obraz podstawowy"
Wywotano menu gtéwne.

+ potencjometrem wybieramy menu 1-5 ,maszyna”
* naciskamy potencjometr

Ukazuije sie ,,obraz podstawowy".

4.3.43 Sygnalizacja btedu

W razie wystgpienia btedu w maszynie, na displeju ukazuje
sie stosowny meldunek.

Pokazany zostaje btad oraz jego kod.

= Przyciskiem Q' ponizej softkey V
potwierdzamy meldunek btedu

RO .
= Przyciskiem "= pod softkey wytaczamy

dzwiegk sygnatu

(E P
= Przyciskiem g' pod softkey oraz

P q
G/‘ pod softkey dokonujemy zmian miedzy
kilkoma meldunkami btedéw

Lista meldunkow btedoéw, ich
opisy, mozliwa przyczyna btedu i
jej usuwanie — patrz Dodatek A —
Meldunki btedéw.

o

KRONE

Nxrone

-

® ® ® ®

0®
Q)
®®
0®

\

BX500137

Durone

1080 0.0
=== =1
i B

EER] == ¥

® 0 ® ®

®@®

XXX
200 @

BX500005

CCONC)
CONCONC)

®®

BX500138




4.3.44 Meldunek informacyjny

Jesli w trakcie przeprowadzania jakiej$ akcji nie zostat
spetniony jeden lub kilka warunkéw , wtedy na displeju w
zakresie ,info — nastawienia® (1V) ukazuje sie stosowny
meldunek informacyjny..

Pokazany zostaje meldunek info oraz kod info.

Pokwitowanie meldunku info

= Przyciskiem L’,} pod softkey V
potwierdzamy meldunek info.
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5 Kabina operatora

5.1 Drabinka wtazowa do kabiny

W czasie jazdy nie wspinamy sie po
A drabince do kabiny ani po niej nie
schodzimy. Nie wolno przewozi¢ oséb na

stopniach czy platformach pojazdu.

=  drabinka wtazowa (1) do kabiny

=  stopieh wtazowy (2) na dach

5.2 Otwieranie drzwi kabiny

+ od zewnatrz: otwieramy drzwi kluczem (1),
wciskamy pokretto (1) i otwieramy drzwi

= od wnetrza: dzwigienke (1) unosimy w gére i
otwieramy drzwi

W trakcie pracy drzwi kabiny
musza by¢ zamkniete.

BX100230




5.3 Komfortowe siedzenie
pneumatyczne

Siedzenie pneumatyczne (1) mozna dostosowywac do
indywidualnych potrzeb operatora.

Dzwigni nastawczych siedzenia nie wolno
uruchamiac w trakcie pracy.

Nastawienie ciezaru osoby

W celu unikniecia uszkodzen zdrowia nalezy przed
uruchomieniem maszyny skontrolowac¢ i wyregulowac
indywidualne nastawienie ciezaru operatora (kierowcy).
Dokonujemy tego, siedzac absolutnie spokojnie.

+ dzwignie (6) pociggamy nieco w gére (potozenie 1)
Nastawienie wysokosci

Nastawienie wysokosci mozemy dostosowac bezstopniowo,
przy wspomaganiu pneumatycznym.

Aby uniknaé uszkodzen, sprezarke wtaczamy na maks. 1
minute.

« dzwignie (6) pociagamy catkiem w gore (pozycja Il),
siedzenie (1) przemieszcza sie w gore; dzwignie (6)
naciskamy catkiem ku dotowi (pozycja Il), siedzenie
opuszcza sie w dot.

Gdy osiggniemy przy tym goérny lub dolny op6r koncowy,

wtedy nastepuje automatyczne dopasowanie wysokosci,

tak, by zapewniona byta minimalna droga sprezynowania
(amortyzaciji)

Amortyzacja pozioma

Dzieki amortyzacji poziomej zostaja lepiej wychwycone
(wyttumione) przez siedzenie operatora (1) obcigzenia
uderzeniowe w kierunku jazdy.

» dzwignie (5) przestawiamy do przodu, amortyzacja
pozioma jest aktywna; dzwignie (5) przestawiamy w tyt,
amortyzacja pozioma zostata wytaczona

Nastawienie wzdtuzne

« dzwignie blokujaca (4) pociagamy w goére, siedzenie (1)
przesuwamy w zadane potozenie w przéd lub w tyt;
dzwignie blokujaca (4) zazebiamy w zapadke, po
zablokowaniu siedzenie nie moze sie juz przesungé w
inng pozycje

Nastawienie nachylenia siedzenia
* pociagamy w gére lewy przycisk (3) i jednoczes$nie

obcigzajac i odcigzajac siedzisko, nastawiamy jego
nachylenie.




Nastawienie glebokosci siedzenia

» prawy przycisk (2) unosimy w gére i przesuwajac
jednoczesnie w przdd i w tyt, ustawiamy siedzisko w
zadanej pozycji

Zagtéwek

Zagtowek ustawiamy w taki sposéb, by gérna krawedz gtowy
oraz zagtébwka znalazly sie na tej samej wysokosci.

* wyciagajac wzgl. wciskajac zagtéwek (10) dopasowujemy

odpowiednio jego wysokos$¢, osadzajac go w
wyczuwalnym zatrzasku

Wspornik tarczy miedzykregowej

» obracajac pokretto (9) w lewo lub w prawo, mozemy
indywidualnie dopasowaé zaréwno wysokosé jak i
grubos¢ wysciotki plecow

Nastawienie oparcia dla plecow

+ podnosimy dzwignie blokujaca (7), nastawiamy

nachylenie oparcia dla plecow; dzwignie (7) zazebiamy w

zatrzasku, po zablokowaniu oparcie plecéw nie powinno
sie juz przesuwac w inng pozycje

Nastawienie lewego podtokietnika

» podiokietnik (8) opuszczamy lub unosimy wedle
potrzeby

+ aby przestawi¢ podtokietnik usuwamy ostone (1)
+ luzujemy nakretke 6-katna, podtokietnik ustawiamy

w zadanym potozeniu i dociggamy na powrét
nakretke; ostone (11) wciskamy na nakretke

5.4 Prawy podtokietnik

Prawy podtokietnik (1) tworzy jedng catos$¢ wraz z
dzwignig wielofunkcyjna.

Nastawienie prawego podtokietnika
* luzujemy Srube zaciskowa (2), podfokietnik

ustawiamy na zadanej wysokosci i dociggamy
srube (2)
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5.5 Poétka na apteczke i instrukcje
uzytkowania

Potka na apteczke i instrukcje uzytkowania (2) znajduje
sie z przodu pod siedzeniem operatora (1).

5.6 Siedzenie pomocnika (opcja)

operatora znajdowac tylko jedna dodatkowa

f W trakcie pracy w kabinie moze sie oprocz
osoba.

= obnizamy siedzisko (1) pomocnika

BX100290

5.7 Lusterko wewnetrzne

Lusterko wewnetrzne (1) ustawiamy zgodnie
z potrzebami.

» lusterko (1) nastawiamy recznie

\ BX100102




5.8 Ostona przeciwstoneczna

+ ustawienie ostony przeciwstonecznej (1) dopasowujemy
wedle potrzeby

5.9 Lusterka zewnetrzne
lewe lusterko zewnetrzne

+ lusterko to nastawiamy recznie

prawe lusterko zewn. i lusterko dla ruszania z miejsca

Prawe lusterko zewn. (1) oraz lusterko ruszania z miejsca (2)
ustawiane sa elektrycznie. Wigcznik (3) miesci sie w
konsolecie dachowej

nastawienie lusterka ruszania z miejsca

Lusterko to nastawiamy w taki sposob, by
mozna byto kontrolowa¢ podtoze (ziemie)

przy prawym kole, zanim ruszymy z miejsca.

+ wigcznik (3) obracamy w lewo (strzatka w lewo)
+ wiacznik (3) w gére, w dét lub w bok tak, by odpowiednio
nastawic lusterko ruszania (2).

nastawienie prawego lusterka zewnetrznego
+ wigcznik (3) obracamy w prawo (strzatka w prawo).

+ wigcznik (3) w gére, w dét i na boki, az lusterko (1)
zostanie odpowiednio nastawione.
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5.10 Miotek awaryjny

Mtotek podreczny, awaryjny (1) umieszczony jest w tylnej
$cianie kabiny, obok siedzenia operatora.

Miotka awaryjnego (1) uzywamy jedynie
w razie nagtej potrzeby, do wybicia szyb
kabiny.

BX100510

5.11 Wycieraczka szyby przedniej

Wiacznik przechylny (1) wycieraczki przedniej szyby
znajduje sie w konsolecie dachowe;.

Ma on 3 pozycje:
I - wytaczone

Il - interwatowe czyszczenie szyby
Il - praca ciggta

Wiaczenie wycieraczki szyby przedniej

« uzywamy w tym celu wigcznika przechylnego (1)

5.12 Spryskiwacz szyby przedniej

Wiacznik spryskiwacza (1) znajduje sie na konsolecie
dachowej.

Wiacznie spryskiwacza

« wigcznikiem przechylnym (1)

5.13 Wycieraczka szyb bocznych
(opcja)

Wiaczniki (1) wycieraczek szyb bocznych znajduja sie
odpowiednio przy obudowie (prawej/lewej) tych wycieraczek.

Wiaczenie wycieraczek szyb bocznych

» postugujemy sie odpowiednio przetacznikiem
przechylnym (1) (prawym/lewym).
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5.14 Gniazdo wtykowe dla celéw
diagnostyki - silnik

Gniazdo wtykowe diagnozy silnika (1) znajduje sie po lewej
stronie konsolety u siedzenia operatora. Gniazdo to stuzy do
podtaczania przyrzadu diagnostycznego Mercedes-Benz.
Przy pomocy tych urzadzen mozna odczyta¢ zaréwno
pamiec¢ btedéw jak réwniez i zapamietane dane silnika.




(4D

KRONE

5.15 Klimatronika /ogrzewanie

5.15.1 Elementy obstugi i wskazniki

Uktad klimatroniki stanowi przyrzad, ktory steruje instalacjami klimatyzacyjnymi i grzewczymi w nowoczesnych
kabinach pojazdow.

Operator zostaje odcigzony z wszelkich zadan optymalnej klimatyzacji kabiny dzieki prostej i przejrzystej
obstudze. .

Gry przerwanie zostanie zasilanie elektryczne przyrzadu sterujacego, wtedy po ponownym
przytozeniu napiecia przyrzad ten przeprowadza samotestowanie. Po jego zakonczeniu
ukazuje sie ostatnio zapamietane nastawienie.
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przycisk funkcja przycisku
1 przycisk wigczania i wytgczania pracy klimatyzaciji
2 przycisk nastawiania zadanej temperatury w kabinie w goére.
Alternatywnie: nastawienia reczne ,w gére”
3 przycisk nastawienia zgdanej temperatury kabiny w dot

Alternatywnie: reczne nastawienia ,w dof”
4 przycisk wiaczania i wytaczania sterowania
5 przycisk przetaczania liczby obrotéw wentylatora parownika recznie/automatycznie
6 przycisk wigczania i wytaczania trybu REHEAT (odwilgocenie powietrza w kabinie)
7
8

przycisk, zakryty, do przetaczania wskazan temperatury w ° Fahrenheita

LCD funkcja wskazan LCD
9 symbol wskazuje tryb (prace) uktadu REHEAT
10 symbol wskazuje funkcje klimatyzaciji
11 symbol wskazuje, ze wtagczono prace w petni automatyczng
12 pasek pokazuje liczbe obrotéw wentylatora przy pracy recznej
13 symbol oznacza reczng prace (wiaczenie) wentylatora
14 4-miejscowe wskazanie siedmiosegmentowe oznacza warto$¢ zadang lub kod btedu
15 symbol pokazuje jednostke temperatury (°)
16 pokazuje symbol kabiny pojazdu
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5.15.2 Obstuga
5.15.3 Wiaczenie urzadzenia

T

Naciskamy przycisk {@J .

Po wiaczeniu przyrzad sterujacy

* rozpoczyna autotest, przez ok. 5 sek. F
pokazana zostaje wersja oprogramo-
wania, hp.:

oM
|
uJ

Z kolei przez 5 sek. pokazane zostajg godziny pracy
klimatyzacji (np. 6 godzin pracy).

CJ
CJ
3

o

Nastepnie na displeju ukazuje si¢ zapamietane
ostatnio nastawienie.

5.15.4 Nastawienie zadanej temperatury
kabiny

w °C, n.p. 26°C.

Pokazana zostaje nastawiona temperatura kabiny F@ e 6 OE

Sterownik jest w trybie pracy automatyczne;j.

Aby obnizy¢ zadang temperature kabiny do n.p. 21 °C,

f“-._\
naciskamy przycisk , az na ekranie displeja

ukaze sie zadana wartosc¢ (naciska¢ przycisk 5x).

U
MM




5.15.5 Wiaczenie/wytaczenie klimatyzaciji

|
Wiaczenie klimatyzacji przyciskiem =

Klimatyzacja jest teraz wtaczona, wskazuje to

symbol ﬁ
Sprezarka jest w razie potrzeby
wiaczana przez uktad sterujacy.

Po ponownym nacisnieciu przycisku =
klimatyzacja zostaje wylaczona (sprezarka

nieaktywna), symbol ﬁ nie jest juz pokazywany.

5.15.6 Tryb REHEAT
wiaczanie/wylaczanie

tryb REHEAT = (osuszanie powietrza w kabinie)
ckiom (£8)
Tryb REHEAT wigczamy przyciskiem =

Na displeju ukazuje sie:
Tryb REHEAT jest teraz wiaczony, pokazuje to

symbol €.
Sprezarka jest wiaczona stale. Obroty
wentylatora parownika zostaja zwiekszone
do 100%. W razie potrzeby ukiad sterowania
wiacza ogrzewanie, by temperature wnetrza
utrzymac na poziomie wymaganym.
Tryb REHEAT jest automatycznie graniczony
do 10 minut.

Ponowne nacisniecie przycisku {ﬂ powoduje

odfaczenie trybu REHEAT, symbol ¥ nie jest juz
pokazywany.

(4D
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5.15.7 Reczne nastawienie liczby
obrotow wentylatora parownika

Recznie wigczamy obroty wentylatora parownika

przyciskiem {@J .

Nastawienie reczne obrotow wentylatora jest teraz czynne i

na wskazaniu w postaci stupkéw _I pokazana ” {I
zostaje aktualnie nastawiona liczba obrotéw wentylatora :

(petne wskazanie stupkéw = 100%). | E
Nie jest juz pokazywany symbol AUTO . |

Wentylator * miga przez 5 sekund, w tym czasie mozna IIIII““*
obroty wentylatora podwyzsza¢ w skokach co 10%

a—— -
przyciskiem lub zmniejsza¢ przyciskiem .

Najnizsza nastawialna liczba obrotow
wynosi 30% (pokazuja sie trzy stupki).

Dwukrotnie naciskajac przycisk {@} ponownie aktywujemy
tryb AUTO, ukazuje sie symbol Auto. Symbole

oraz * nie sg juz pokazywane.

5.15.8 Przetaczanie wskazania temperatury
w °Fahrenheita

Nastawiana temperatura zgdana pokazywana jest w [g o
stopniach Celsjusza. a | E

Przycisk zakryty (8) przytrzymujemy wcisniety, AUTO

)
dodatkowo naciskamy jeszcze przycisk
wskazanie przestawia sie na stopnie Fahrenheita.

Nastawiona zadana temperatura ukazuje sie teraz =
w °Fahrenheita. (£ (® (o3

&)
Naciskajac ponownie przycisk (8) oraz przycisk ,
wskazanie przestawia sie na powr6t na stopnie
Celsjusza.




5.15.9 Wskazywanie usterek na displeju
Kod btedu (F0)

Btad temperatury wnetrza kabiny jest wskazywany w
postaci migajacego wskazania (FO) .

Uktad sterowania wychwycit btad czujnika
temperatury wnetrza, regulacja nie jest

od tej chwili sprawna.

Przyczyna usterki czujnika:

Zwarcie lub przerwa w przewodzie czujnika, w potaczeniu
wtyku czujnika lub w sterowniku czy wreszcie defekt czujnika
temperatury.

Dopiero po usunigciu btedu regulator jest znéw sprawny i
usterka czujnika nie jest juz pokazywana.

W razie wystapienia usterki czujnika

*. regulator nadal pracuje przy tym
ustawieniu, jakie bylo przed wykryciem
usterki.

Kod btedu (FI)

Btad czujnika temperatury wydmuchiwanej wskazywany
jest w postaci migania (F1) .

Uktad sterowania wykryt btad czujnika
" temperatury wydmuchiwanej, regulacja
nie jest juz sprawna.
Przyczyna usterki czujnika:
Zwarcie lub przerwa w przewodzie czujnika, w
potaczeniu wtyku czujnika lub w sterowniku czy wreszcie
defekt czujnika temperatury.

Dopiero po usunigciu btedu regulator jest znéw sprawny
i usterka czujnika nie jest juz pokazywana.

W razie wystapienia usterki czujnika

" regulator nadal pracuje z takim
ustawieniem, jakie bylo przed
wykryciem usterki.

r___ s
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5.16 Przestawne dysze powietrza

BMII-200

A - kotko radetkowane do regulacji ilosci powietrza
B - przestawienie kratki powietrza
C - szczeliny powietrzne

Plytki dysz powietrza ustawiamy w
taki sposob, by wyeliminowa¢

powstawanie nalotu na szybach.

5.17 Zainstalowanie radia
1 kieszen ISO do zainstalowania radia.

Dane dot. potaczen — patrz schemat w ust. Konserwacja —
elektryka.

Telefony oraz aparatura radiowa nie pod-
taczone do anteny zewnetrznej moga
powodowac zakidcenia w dziataniu
elektroniki pojazdu, zagrazajac w ten
sposob bezpiecznemu funkcjonowaniu

pojazdu.

BX100103




5.18 Klapy wtazowe
5.18.1 Klapy z blokada zabezpieczajaca

Otwieranie klap

« zamkniecia klap (1) mozna odblokowac¢ pokrecajac w
lewo kluczem ptaskim lub oczkowym (13mm) czy
wreszcie srubokretem (2). Klape otwieramy chwytajgc
za uchwyt (3).

Zamykanie klapy
« zamykamy klape przyciskajac jg (bez uzycia narzedzia) %\ BX100480

5.18.2 Wejscie do komory maszyny
Lewa strona maszyny

« otworzy¢ klape (1)

: o
BX500068



Prawa strona maszyny

odchyli¢ klape (1) do gory
otworzy¢ blokade (3) skrzynki narzedziowej i opuscic¢
pokrywe (2).

5.18.3 Wejscie do komory silnika

otworzy¢ tylng klape (1)
opusci¢ w dét drabinke wtazowa (2)

BX500069




6 Oswietlenie

6.1 Kierunkowskazy, migacze
ostrzegawcze, swiatto hamowania

Zmiane kierunku jazdy sygnalizujemy
migaczami.

Wiaczenie kierunkowskazéow

= Kkierunkowskazy wtaczamy przy kierownicy,
migacze (1, 2, 3) zapalajg sie z jednej strony,
prawej/lewe;.

Migacze ostrzegawcze

Po wigczeniu migaczy ostrzegawczych migajg wszystkie
migacze (1,2,3) jednoczesnie.

Swiatlo hamowania

Swiatta hamowania (4) zapalaja sie, gdy przy wiaczonym
zaptonie uzyjemy hamulca.

Wiaczenie migacza ostrzegawczego

Wiacznik (1) migacza ostrzegawczego znajduje sie w
zespole wigcznikéw konsolety dachowe;.

+ wigczamy przetacznikiem przechylnym
[dzwigienkowym] (1), w przetaczniku (1) miga
czerwona lampka kontrolna

6.2 Swiatlo postojowe
Wiaczanie swiatta postojowego

Wiacznik przechylny (1) Swiatet postojowych oraz
mijania znajduje sie w zespole wigcznikéw konsolety
dachowe;j.

Przetacznik ten ma trzy potozenia:

| - wylaczone
Il - Swiatto postojowe
Il - Swiatto mijania

. przetacznik przechylny (1) ustawiamy w pozycji Il. BX200093




Przy wiaczonym s$wietle postojowym palg sie:

1

&

2

3

4

przednie lampy pozycyjne
Jesli sieczkarka polowa jest wyposazona w
opony rozmiaru 900-60 R32 na osi
napedowej, wtedy palq sie takze dodatkowo

zainstalowane lampy pozycyjne po obu
stronach platformy.

tylne lampy pozycyjne
boczne lampy pozycyjne

lampa pozycyjna, gérna

BX500400
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6.3 Swiatto mijania
Wiaczanie swiatta mijania

Przetacznik przechylny (1) swiatet postojowych i mijania

znajduje sie w zespole przetacznikéw konsolety dachowe;j.

Przetacznik ma trzy potozenia:
| -

Swiatto mijania moze zostaé wiaczone
jedynie przy wiaczonym zaptonie.

wytaczone
Swiatto postojowe
Swiatto mijania

= przetgcznik (1) ustawiamy w pozyciji Il

Przy swietle postojowym dodatkowo zapalajg sie:

1 - reflektory przednie

2 - lampy pozycyjne tylne

3 - lampy os$wietlenia tablic rejestracyjnych

6.4 Reflektory robocze
Wiaczenie reflektorow roboczych

Przetaczniki przechylne reflektoréw roboczych
(1,2,3) mieszcza sie w zespole przetgcznikow
konsolety dachowej.

1 - reflektory robocze przednie |

2 - reflektory robocze na dachu kabiny oraz
na tuku wyrzutnika
3 - reflektor roboczy przedni Il

- reflektor roboczy tylny
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Reflektory robocze przednie |
Reflektory robocze przednie | mozna
ustawia¢ recznie. Z tytu reflektory te maja
wiacznik/wytacznik.

1 - reflektory robocze przednie |

Reflektory robocze na dachu kabiny i na tuku
wyrzutnika

2 - reflektory robocze tuku wyrzutnika

3 - praweilewe oswietlenie kot tylnych
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1

reflektor roboczy na dachu kabiny

Przedni reflektor roboczy Il

1

przedni reflektor roboczy Il
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Reflektor roboczy tylny

1 - reflektor roboczy tylny

6.5 Swiatla odblaskowe obrotowe
(tzw. ,,koguty®)

podczas jazdy po drogach tzw. , kogutéw” u

l W niektorych krajach zalecane jest wiaczanie
gory pojazdu.

Wiaczanie ,.kogutow*

Wiacznik (1) ,kogutéw" znajduje sie w zespole wigcznikéw
konsolety dachowe;j.

« uruchomié przetacznik przechylny (1) — zapala sie w nim
pomaranczowa lampka kontrolna

Swiatta obrotowe odblaskowe, , koguty”

1 - koguty”

Jesli w trakcie jazdy drogowej ,koguty” (1) sg z przodu

niewidoczne z powodu ztozonego gryzaka kukurydzy, wtedy
mozna ,koguta” osadzi¢ w uchwycie srodkowym (2).

6.6 Reflektory do jazdy wstecz

Zapalaja sie one przy jezdzie wstecz, jednoczesnie zas
wiacza sie sygnat ostrzegawczy.
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7 Uruchomienie maszyny
7.1 Codzienne kontrole

« sprawdzamy maszyne czy jest czysta i ewtl czyscimy » ukfad centr. smarowania

* poziom oleju silnikowego * ogumienie
* poziom oleju hydraul., szczelno$¢ instalacii + dziatanie oswietlenia
* poziom chtodziwa w silniku * hamulce

7.1.1 Osady zanieczyszczen w komorze
silnika i maszyny

Komora silnika (1)

Mieszanina skladajaca sie z pylu, oleju,
A trawy i plew w komorze silnika stanowi

zrodio zagrozenia ogniem i oznacza

zwiekszone niebezpieczenstwo pozaru.

= silnik oraz komore maszyny (1) zawsze utrzymujemy w
czystosci

= zabrudzenia wydmuchujemy sprezonym powietrzem

= osadzony olej wycieramy

Komora maszyny

» zawsze utrzymujemy w czystosci sitko chtodnicy (1)
oraz pokrywe filtra powietrza (2)

* brud usuwamy sprezonym powietrzem

Przytacze sprezonego powietrza (1) oraz odpowiedni
przynalezny do tego pistolet (2) znajdujg sie w komorze
maszyny.
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7.1.2 Kontrola stanu oleju silnikowego

Ustawiamy maszyne na réwnym podtozu, poziom oleju
sprawdzamy po uptywie ok. 5 minut od zgaszenia silnika.

* wyjmujemy pret kontrolny (,bagnet”) pomiaru poziomu
oleju

* usuwamy z ,bagnetu” olej przy uzyciu szmatki
pozbawionej wtékien i wsuwamy go catkowicie w otwér

* ponownie wyciggamy ,bagnet"

Poziom oleju winien sie miesci¢ miedzy oznakowaniem min.-
maks.

» ewtl. dolewamy olej (p. ust. ,Konserwacja — silnik”).
Silnik OM 460 LA

1 - pret(,bagnet’) pomiaru poziomu oleju



7.1.3 Kontrola poziomu oleju
hydraulicznego

» opuszczamy w dét mechanizm podno$ny i gasimy silnik

+ poziom oleju hydraul. sprawdzamy w szklanym wzierniku
(2) na zbiorniku oleju hydraulicznego (1)

Olej musi by¢ widoczny we wzierniku (2).

« ewtl. uzupeic olej (p. ust. ,Konserwacja — uktad
hydrauliczny”).

7.1.4 Sprawdzenie poziomu chtodziwa
w silniku

+ poziom chtodziwa sprawdzamy w zbiorniku
wyréwnawczym (1) we wzierniku kontrolnym (2)

Poziom chtodziwa winien siega¢ do srodka wziernika (2).

» ewtl. dolewamy chtodziwo (p. ust. ,Konserwacja —
Silnik”).

7.1.5 Kontrola ukladu centr. smarowania

+ wzrokowo sprawdzi¢ stan napetnienia w zbiorniku
oleju (1)

Poziom oleju winien siggaé powyzej znaku minimum.

» ewtl. uzupetnic stan oleju (p. ust. - ,Konserwacja - uktad
centr. smarowania”)

7.1.6 Ogumienie

+ codziennie sprawdzamy opony (1) pod katem uszkodzen
i zadrapan, jak rowniez w razie dostrzegalnego zbyt
niskiego cisnienia w oponach

* €0 najmniej 1x w tygodniu mierzymy cisnienie w oponach
przy uzyciu doktadnego manometru

Dane dot. ci$nienia powietrza w oponach — p.ust. —
~Konserwacja — opony”. Dane tam umieszczone odnosza sie
do opon zimnych.

+ ewtl. uzupetni¢ cisnienie w oponach

BX101960
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7.1.7 Dzialanie oswietlenia

* przed przystapieniem do kazdej jazdy sprawdzamy
funkcjonowanie oswietlenia

7.1.8 Hamulce

* przed przystapieniem do kazdej jazdy sprawdzamy, czy
hamulce sg sprawne

7.1.9 Stan napetnienia paliwa

e przy wigczonym zaptonie sprawdzamy na displeju
info-centrum stan napetnienia zbiornika paliwa (1)
 jesli na zakresie info dot. danych o silniku ukaze sie

symbol , wtedy bezzwtocznie uzupetniamy stan
paliwa

4D,

N
NRONE

Dxrone
12:51 | 2\ s (L | o o
™ ?50:- I\\ /J {\J

1100 0.0
o! ° mmm

| 450

-tht

[10.00

]

% |[EE] = ke[ oal w0

ONCORONKC)

CONC)
@ @®

()
£

(
p
\

BX500002




7.2 Uktad paliwowy

7.2.1 Paliwo

Ostroznie przy obchodzeniu sie z
A paliwem! Nalewamy je wylacznie na

wolnej przestrzeni i przy zgaszonym

silniku. Palenie tytoniu zabronione!

Jakos¢ paliwa i jego czystos¢ majg zasadnicze
znaczenie dla mocy oraz dtugiej zywotnosci silnika.

Stosowac sie do informacji zawartych w
instrukciji uzytkowania silnika w rozdz.
Materiaty eksploatacyjne (Daimler

Chrysler) oraz w rozdz. dot. wytycznych
eksploatacyjnych (DaimlerChrysler).

Przy temperaturach ponizej 10 °C (50 °F) stosujemy
zawsze paliwo dla okresu zimowego.

7.2.2 Tankowanie

* gasimy silnik

» oczyszczamy okolice krééca wlewowego (1) z pytu

+ wlewamy tylko i wylacznie paliwo czyste, ewtl.
filtrujemy je przed wlaniem

* pojemnosc zbiornika paliwa ok. 960 I.

» po zatankowaniu zbiornik szczelnie zamykamy

+ rozlane paliwo usuwamy

Codziennie po zakonczeniu pracy
tankujemy paliwo do petna, by zapobiec w
ten sposoéb tworzeniu sie wody konden-

satcyjnej (skroplin) w baku, jak réwniez by
zapobiec zamarznieciu w razie zimna.

7.2.3 Odpowietrzanie uktadu paliwowego

Po diuzszym postoju nalezy ewtl. odpowietrzy¢ uktad
paliwowy.

Blizsze informacje zawarte sa w instrukcji uzytkowania
silnika w ust. ,Konserwacja - (DaimlerChrysler).

BX200770
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7.3 Praca (uzytkowanie) silnika
73.1 Docieranie silnika

Nieautoryzowane przez producenta zmiany
dokonywane w silniku skutkuja wygasnigeciem

ochrony gwarancyijne;j.

Silnik jest natychmiast sprawny do uzytku w normalnych
warunkach, jednak przez pierwsze 100 godzin pracy
wskazana jest szczegdlna ostroznosc.

Nalezy mie¢ na uwadze nastepujace wskazania:

» gdy na displeju info ukaze sie jeden z ponizszych
meldunkéw btedéw (1), wtedy jednoczesnie pojawia sig
sygnat akustyczny — natychmiast gasimy silnik i

usuwamy usterke (patrz takze Dodatek A — Meldunki
btedéw)

- usterka silnika!

- @ silnik wysokoprezny — cisnienie oleju!

- silnik wysokoprezny — poziom (stan) oleju!
- @ﬂ temperatura wody chtodzace;!

- @ poziom (stan) wody w uktadzie chtodzenia!

« poziom oleju silnikowego sprawdzamy w regularnych
odstepach czasu (patrz ust. 7.1.2 Silnik — kontrola stanu
oleju), zwraca¢ uwage na miejsca wycieku!

» dopoki dysponujemy wymaganym wyczuciem i stuchem
dla odgtoséw dochodzacych od silnika, nalezy by¢
szczegOlnie uwaznym i czujnym

* w czasie pierwszych 20 godzin pracy unikajmy wysokich
obcigzen wzgl. biegu jatowego silnika przez okres
powyzej 5 minut.

7.3.2 Zanim zapuscimy silnik

Zawsze upewnijmy sie, czy nie ma kogos w
bliskosci sieczkarki; wlaczmy ostrzegawczo
klakson.

Nigdy nie pozwolmy, by silnik pracowat w
zamknietych pomieszczeniach bez
odprowadzania spalin na zewnatrz.

Zapewni¢ wystarczajace napowietrzenie.



7.3.3 Uruchomienie silnika
Konieczne warunki

+ gtéwny wytgcznik baterii (1) ustawiamy w pozyciji
.zamkniete" [wigczone], (pionowo w dot)

+ wiacznik napedu jazdy (2) wytaczony
Wiaczenie obwodu elektroniki

* kluczyk zaptonowy (1) obracamy do pozyciji |

Wiaczenie zaptonu

+ kluczyk zaptonu (1) do pozyciji Il

Zapala sie lampka kontrolna tadowania (3). Gdy silnik
,zaskoczy”, lampka winna zgasna¢. Lampka kontrolna
usterki silnika (4) pali sig przez ok. 2 sekundy.

BX500012

Komputer poktadowy przeprowadza wewnetrzna kontrole
systemu, na displeju info ukazuje sie obraz podstawowy.

Uruchamianie silnika
Silnik uruchamiamy jedynie z
siedzenia operatora.

kluczyk zaptonu ustawiamy w poz. lll; rozrusznika
nie uruchamiamy zbyt krétko, ale nie dtuzej niz na
20 sekund. Gdy silnik zapali, kluczyk(1)
natychmiast zwalniamy.

Jesli silnik nie zapali w ciggu 20

‘- sekund, wtedy do nastepnego
zastartowania odczekujemy co
najmniej 2 minuty.

Po uruchomieniu silnika zapala sie na krétko lampka
usterki silnika (4). Sprawdzmy, czy lampka zgasnie, jezeli
nie, wtedy natychmiast gasimy silnik i usuwamy usterke.

Jesli kluczyk zaptonowy (1) obrécimy na powr6t do pozycii |
zanim silnik zapali, wtedy do nowego zastartowania
odczekujemy, az silnik bedzie w bezruchu..

Komputer poktadowy przeprowadza wewnetrzna kontrole
systemu, na displeju info ukazuje sie obraz podstawowy.
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7.34 Start silnika przy niskich
temperaturach

W zimnej porze roku pozostawiamy silnik po starcie
przez kilka minut na chodzie na niskich obrotach.

Ewtl. stosujemy paliwo dla okresu zimowego.

7.3.5 Start silnika z uzyciem
pomocniczej baterii

W zimnych warunkach eksploatacyjnych taczymy
rownolegle do istniejgcych, kolejng baterie 12-voltowa.

Ulatniajacy sie z baterii gaz jest wysoce

& wybuchowy. Unikajmy w poblizu baterii
powstawania iskier oraz otwartego ognia.
Baterie podiaczamy zawsze z
zachowaniem wiasciwej polaryzacji, kabel
masy do zacisku ujemnego, zas kabel
rozrusznika do zacisku dodatniego baterii.
Nigdy nie taczymy baterii z sobg
szeregowo, co grozi przepieciami i
uszkodzeniem elektroniki.

W razie nieprzestrzegania wiasciwej
# polaryzacji miedzy baterig a alternatorem
wynikaja powazne wady i bledy w instalaciji

elektrycznej. Zawsze wpierw taczymy
biegun dodatni, nastepnie dopiero ujemny.

7.3.6 Diawienie sie silnika

Jesli silnik o temperaturze roboczej zadtawi
‘- sie (zgasnie), natychmiast ponownie go
zapalamy, by unikngé nadmiernego
spietrzenia sie ciepta w elementach
istotnych dla jego funkciji.
Przed odstawieniem pozostawiamy silnik
pracujacy bez obciazenia na 1-2 minut na
biegu jalowym, by wszystkie wazne czesci
silnika mogty ostygnac.

7.3.7 Odstawienie (zgaszenie) silnika

* pozostawiamy silnik bez obcigzenia przez 1 — 2 minut
pracujacy na biegu jatowym, aby wszystkie wazne jego
czesci mogty sie schtodzié.

* kluczyk zaptonowy (1) ustawiamy w pozyc;ji 0.
wyjmujemy kluczyk zaptonowy (1).

Hamulec postojowy zaciaga sie
automatycznie.

C Zanim opuscimy kabine pojazdu, zawsze
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7.4 Jazda

7.4.1 Uwagi ogolne n.t. jazdy

Podczaj jazdy sieczkarki nalezy stosowac¢ sie do ponizszych

wskazéwek:

» zachowanie sie sieczkarki w czasie jazdy wymaga
pewnej wprawy z uwagi na to, ze maszyna jest
kierowana z tylnej osi

» to zachowanie sie jest rozne przy jezdzie po drodze oraz

w warunkach polowych

* wrazie pojawienia sie meldunku btedu w info-center
natychmiast zatrzymujemy sie i suwamy btad;
jesli nie jest to mozliwe, wtedy powiadamiamy serwis
KRONE lub swego dealera KRONE

Szczegolne wlasciwosci jazdy

Na wtasciwosci jazdy polnej sieczkarki wptywajg m.inn.
sama trasa oraz zamontowana z przodu przystawka.

Z tego wzgledu nalezy sposob jazdy dostosowac do
danych warunkow terenu oraz podtoza. Szczeg6ina
ostroznosc¢ jest wymagana przy jezdzie podczas akcji
(pracy), przy nawracaniu na pochytosciach!

7.4.2 Uklad kierowania

Dzieki uktadowi kierowania hydraulicznego osi tylnej,
maszyne prowadzi sie lekko.

Zachowajmy ostroznos¢ przy jezdzie
A po drogach oraz waskich zakretach;
sieczkarka z tylu nadbiega!
Kierowanie w warunkach awaryjnych
Funkcja kierowania jest zachowana rowniez przy

zgaszonym silniku. W tym wypadku jednak trzeba
uzy¢ znacznie wiecej sity do kierowania.

r___5
KRONE
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7.4.3 Zastartowanie silnika

Szczeg6ty — patrz ust. 7.3.3 ,Praca silnika — start".

7.4.4 Rodzaj pracy droga/pole

Droga
* mechanizm podnosny ustawiamy w pozycji transportowej

droga/pole (1) ustawi¢ w potozeniu I.
Zapewnia to, ze aktywne s3 jedynie naped
jazdy, uktad kierowania oraz hamuice.

I Dla jazdy po drogach musimy przetacznik

Pole

+ przetgcznik ustawiamy w potozeniu Il

7.4.5 Wiaczenie napedu jazdy

w bezposredniej bliskosci zagrozenia przez
maszyne nie wolno przebywaé zadnym
osobom!

i Po wiaczeniu napedu jazdy przetacznikiem,

= wigcznik napedu jazdy (1) ustawiamy w potozeniu Il

7.4.6 Zwalnianie hamulca postojowego

Dluzsza jazda z zaciagnietym hamulcem
postojowym prowadzi do przegrzania
hamulca.
» wigcznik hamulca postojowego (1) ustawiamy
w potozenie |.

Przy wytaczaniu zaptonu hamulec postojowy zaciaga sie
automatycznie..

o BX100042
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7.4.7 Hamulec roboczy (podstawowy)
Jazda drogowa

» uruchomienie hamulca roboczego (1) powoduje
automatycznie zwtoke w dziataniu hydrostatu

Ze wzgledow bezpieczenstwa jazdy pedaty
hamulcowe musza by¢ wzajemnie ze soba

sprzezone.

Nie ma hamulca pojedynczego.

Przed przystapieniem do kazdej jazdy
sprawdzamy funkcjonowanie hamulcéw.

7.4.8 Nastawienie przyspieszenia

Umieszczonym na dzwigni wielofunkcyjnej (1) przetacz-
nikiem wybiorczym tacznicy przyspieszenia (2), mozemy
takze w trakcie jazdy wybiera¢ r6zne stopnie przys$pie-
szenia. Przy niezmiennym uzywaniu dzwigni wielofunkcyjnej
(1) w jednym kierunku oraz niezmiennej liczbie obrotow
silnika, predkos¢ jazdy w stopniu | zwieksza sig najwolniej
wzgl. w stopniu przyspieszenia IV najszybcie;.

+ przetacznik wybiorczy (2) ustawiamy w zgdanym stopniu
przyspieszenia

749 Jazda do przodu

Predkos¢ jazdy sieczkarki polowej ha drodze i na
polu, zawsze dostosowujemy do istniejacych

warunkow.
Ruszanie do przodu z postoju

Po uruchomieniu silnika i wiaczeniu napedu jazdy,
przekfadnia znajduje sie w potozeniu neutralnym.

+ naciskamy i przytrzymujemy wcisniety przycisk aktywacji
napedu jazdy (2)

» dzwignie wielofunkcyjng (1) przesuwamy w przod,
sieczkarka zaczyna teraz ruszac¢ do przodu i przyspiesza

+ gdy puscimy dzwignie wielofunkcyjna (1), wtedy wraca
ona samoczynnie do pozycji srodkowej (0), predkos¢
utrzymuije si¢ na poziomie statym.

» gdy teraz dzwignie (1) przestawimy w tyt w czasie jazdy,
sieczkarka zwalnia, zostaje zahamowana, az do
zamkniecia sitowego, i staje

s BX100801
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7.4.10 Jazda do tytu

¢

Ruszanie w tyt po postoju maszyny

Przy jezdzie wstecz rozlega sie akustyczny
sygnat ostrzegawczy.

Po uruchomieniu silnika i wigczeniu napedu jazdy,
przektadnia znajduje sie w potozeniu neutralnym.

* naciskamy i przytrzymujemy wcisniety przycisk aktywaciji
napedu jazdy (2)

» dzwignie wielofunkcyjna (1) przesuwamy w tyt,
sieczkarka zaczyna teraz rusza¢ do tytu i przy$piesza

» gdy puscimy dzwignie wielofunkcyjna (1), wtedy wraca
ona samoczynnie do pozycji srodkowej (0), predkosé
utrzymuije sig na poziomie statym.

« gdy teraz dzwignie (1) przestawimy w przéd w czasie
jazdy, sieczkarka zwalnia, zostaje zahamowana, az do
zamkniecia sitowego, i zatrzymuije sie

7.4.11 Natychmiastowy stop

Aktywacja szybkiego stopu

« dzwignie wielofunkcyjng (1) przestawiamy w trakcie
jazdy w lewo

Sieczkarka zwalnia bieg, az do zatrzymania.

7.4.12 Szybka zmiana kierunku jazdy

&

Aktywacja szybkiej zmiany kierunku

Szybka zmiana kierunku jazdy (szybka
zmiana ruchu na odwrotny) mozliwa jest
jedynie przy pracy polowe;j.

» w czasie jazdy naciskamy przycisk aktywacji napedu
jazdy (2) i przytrzymujemy go wcisniety, dzwignie (1)
ustawiamy w lewo i na powrét w potozenie srodkowe.

Sieczkarka zwalnia bieg az do zatrzymania sig, po czym
przyspiesza w kierunku przeciwnym do ok. 70% predkosci
poprzedniej.

S BX 100802
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7.4.13 Tempomat

Tempomat dziata tylko przy jezdzie do przodu. Po jego
aktywacji jazda sieczkarki jest nastepnie przy$pieszana lub
spowalniana stosownie do nastawionego stopnia
przyspieszenia, mianowicie zgodnie z zapamietang dla
tempomatu predkoscia.

Zapamietanie predkosci dla pracy tempomatu

Predkosc¢ zostaje zapamietana dla trybu roboczego
(droga/pole), w ktérym maszyna sie aktualnie znajduje. Dla
trybu droga i trybu pole mozna zapamieta¢ jedng predkosé.

+ przyspieszamy sieczkarke do zadanej predkosci

» w czasie jazdy naciskamy przycisk aktywacji napedu
jazdy (2) i przytrzymujemy go wcisniety, dzwignie
wielofunkcyjng (1) przesuwamy w prawo i z powrotem
do potozenia srodkowego

Aktualna predkos¢ jazdy zostaje zapamietana.

Na displeju info ukazuje sie posrod informacji n.t. danych
napedu jazdy zapamietana predkosc (1).

Aktywacja tempomatu

* W czasie jazdy przesuwamy dzwignie
wielofunkcyjng bez uzycia przycisku aktywaciji
(1), w prawo.

Sieczkarka rusza z tg zapamietang predkoscia, na

displeju info ukazuje sie symbol *:E dla ,tempomat
aktywny*.

Dezaktywacja tempomatu

= poprzez przesterowanie dzwignig
wielofunkcyjna, uzycie hamulca roboczego oraz
wytaczenie napedu jazdy powodujemy
dezaktywacje tempomatu

Przy zmianie trybu roboczego ,droga/pole” wskazanie
zmienia si¢ na zapamietang wartos¢ danego trybu
roboczego (predkosé polowa lub drogowa).

BX500037
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7.4.14 Autopilot

&

»gryzak kukurydzy“ gryzakiem
EasyCollect, oraz z akcesoriami
autopilota (opcja).

Specjalne wskazoéwki dot. bezpieczenstwa

A

Autopilota wolno uzywac jedynie do
celu, do jakiego jest przeznaczony. Z
reguty uzywamy go tylko na wolnym
polu, poza drogami publicznymi czy
potpublicznymi,

z dala od podwoércow jak i od osob,
ktore mogtyby zosta¢ narazone na
kontakt z maszyna:

- automatyczne kierowanie sieczkarka
wzdtuz upraw rzedowych, todygowych

Przed uruchomieniem autopilota nalezy
sprawdzi¢ niezawodnos¢ dziatania
sprawdzalnych elementéw
bezpieczenstwa i przeprowadzic¢
wzrokowa kontrole wszystkich zespotéow
konstrukcyjnych. W tym celu winien
uzytkownik dokonac:

sprawdzenia odiaczania autopilota
chwytajac za kierownice oraz
wiacznikiem drzwiowym (otworzyé
drzwi)

2. sprawdzenia wlasciwego stanu, t.zn. czy

nie ma uszkodzen mechanicznych lub
wyciekow — przyciskow rzedow
uprawowych, czujnika kata két jak
rowniez dostepnych wzrokowo wezy i
okablowan

Autopilot jest do dyspozycji jedynie przy
zamontowanym wraz z trybem roboczym

A

W trakcie pracy autopilota nie powinny
sie w promieniu 50m wokot sieczkarki
znajdowac zadne osoby.

Nie wolno opuszcza¢ kabiny sieczkarki w
czasie pracy autopilota.

W czasie pracy autopilota operator
winien regularnie sprawdzac linie
wodzaca oraz trase jazdy, by w razie
pojawiajacych sie przeszkdd czy przerw
w linii wiodacej méc natychmiast przeja¢
reczne sterowanie sieczkarki.

Po uzyciu autopilota a przed zjechaniem
z pola nalezy z reguty wylaczy¢
autopilota wytacznikiem na konsolecie.

Zabrania si¢ manipulowania przy
waznych dla bezpieczenstwa elementach
autopilota i/lub dokonywania zmian w
elementach sktadowych maszyny,
hydraulicznych, elektrycznych czy
elektronicznych.

Montazu autopilota moga dokonywac
wytacznie warsztaty autoryzowane.

Warunki dokonania aktywacji autopilota:

+ drzwi kabiny musza by¢ zamkniete

* siedzenie operatora musi by¢ przez niego zajete

» przetacznik droga/pole ustawiony na roboty polowe
* wiacznik napedu jazdy wigczony

+ wiacznik autopilota (1) w potozeniu Il

e ~ BX500031




Zaleca sie prowadzi¢ ciecie sieczki w trybie ,przyciski
rzedoéw" z lewej wzgl. z prawej, zas posrodku prawy w trybie
Jorzyciski rzedéw” automatycznie/ automatycznie lustrzanie.

Nastawienie trybu ,przyciski rzgdéw" (p. takze ust. 4.2.5)

Aktywacja autopilota

+ jedziemy sieczkarkg wzdtuz rzeddw roslin, po ok. 1 m
mozemy aktywowac autopilota

+ autopilota aktywujemy naciskajac przycisk (1)

+ nadispleju info ukazuje sie ostatnio ustawiony symbol

BX500039

Autopilot przejmuje teraz za pomocg wybranego przycisku

rzeddw prowadzenie sieczkarki wzdtuz rzeddw roslin. W
razie krotkich luk, przerw w kukurydzy, autopilot zapewnia mm NE
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* wylaczymy przetacznik autopilota

+ wytaczymy naped jazdy

» przefacznik droga/pole ustawimy w pozycje ,droga“

* uzyjemy jednego lub obu przyciskéw szybkiego stopu
+ w przypadku usterki komponentéw systemu autopilota

Po dezaktywaciji autopilota
przejmujemy sterowanie sieczkarki

uzywajac kierownicy.




7.4.15 Naped na wszystkie kota

Naped na wszystkie kota jest mozliwy jedynie
przy pracy polowej.

Warunki aktywacji napedu na wszystkie kota:

» przetacznik droga/pole na ,praca w polu”
« wiacznik napedu jazdy (2) wtaczony, sieczkarka stoi

Dotaczenie napedu na wszystkie kota s o

+ wigcznik napedu na wszystkie kota (1) w pozycji Il BX100160

Na displeju info ukazuje sie symbol H (czynny naped na
wszystkie kota).

Wytaczenie napedu na wszystkie kota

« wigcznik napedu na wszystkie kota (1) w pozyciji |

Na displeju info ukazuje sig symbol I' 'HE (czynny naped na
przednie kota)

7.4.16 Rozdziat osi

Warunki aktywaciji rozdziatu osi:

* przetacznik droga/pole na pozycji praca polowa
+ wigczony przetacznik napedu jazdy

« wigczony przetacznik napedu na wszystkie kota
(2), predkosc jazdy ponizej 10 km/h

Wiaczenie rozdzielenia osi

* naciskamy przycisk rozdziatu osi (1) rozdziat osi
wigczony.

Na displeju info ukazuje sie symbol P '{ (rozdziat
0si czynny)

Wyltaczenie rozdziatu osi

*ponownie naciskamy przycisk rozdziatu osi (1)

Na displeju info ukazuje sie symbol H (czynny
naped na wszystkie kotfa).

BX100161
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7.4.17 Uktad hydrostatyczny

Nalezy unika¢ przegrzania uktadu hydrostatycznego!
W razie jego przegrzania rozlega sie ostrzegawczy
sygnat akustyczny. Gasimy silnik i szukamy
przyczyny przegrzania.

Podczas jazdy drogowej predkosc¢ jazdy zmniejsza sie
samoczynnie do maksymalnie ok. 25 km/h.

Moment napedowy dziatajacy na kota
‘- przednie, jest zalezny od cisnienia oleju w
ukladzie napedu hydrostatycznego. Jesli
wymagane cishienie jest wyzsze ni¢
cisnienie w ukladzie hydrostatycznym,

wtedy otwiera sie zawor nadcisnieniowy i
sieczkarka staje.

7.4.18 Odholowanie

Odholowujemy tylko z obszaru zagrozenia. Nigdy
nie holujemy na diuzszych odcinkach.

Do odholowania wybieramy badz sprzeg przyczepy (1)
badz tez, w zaleznosci od zamontowanej przystawki,
odpowiednie punkty zaczepne z przodu sieczkarki.

Jesli maszyna nie wytwarza juz wymaganego cisnienia
oleju aby zwolnic hamulec postojowy, wtedy nalezy ten
hamulec zwolni¢ recznie.

Wzglednie tez, poprzez dodatkowe ztgcze hydrauliczne,
mozna poddac¢ cylindry hamulca postojowego cisnieniu z
obcego systemu (np. z hydrauliki ciggnika), tak, by
hamulec postojowy zostat zwolniony.

BX500025

Przynalezny do tego celu zestaw czesci mozna
zamowi¢ pod nr zamoéw.: 20 021 334 0 .

Zestaw czesci (20 021 334 0) mozna
rowniez wykorzysta¢ do napetniania

pojemnika w podwoziu.



Reczne zwalnianie hamulca postojowego

Wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarke
A zabezpieczamy przed niezamierzonym
uruchomieniem i odtoczeniem.

Umieszczenie klinéw podkiadowych

» kliny podkfadowe (1)umieszczamy zawsze po obu
stronach z przodu i z tytu (zaleznie od sytuacji zbocza)
pod kota napedowe (przedniej osi)

+ podktadamy je zawsze w taki sposdb, by sieczkarka nie n— , :
mogta sig odtoczy¢ A BX100531

« catkowicie rozktadamy kliny (1) i ustawiamy tuz pod
kotami napedowymi

Wskazowki dot holowania

» wigczamy zapton, by dziataty migacze (migacze
ostrzegawcze) oraz lampy hamulcowe

» przetacznik droga/pole ustawiamy w potozeniu ,jazda
drogowa“

« gry silnik nie dziata, kierowanie i hamowanie wymaga
przytozenia wigkszej sity

Transport na pojezdzie niskopodwoziowym

Podczas transportu na pojezdzie
niskopodwoziowym nalezy sieczkarke

odpowiednio zabezpieczyc.

1 — punkt zamocowania z przodu z lewej

2 — punkt zamocowania z przodu z prawej
3 - punkt zamocowania z tylu z lewe;j

4 - punkt zamocowania z tytu z prawej
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7.5 Zamontowanie przystawek
Wolno zamontowywac jedynie takie przystawki, Za-ki wymo[Itowa,nie przystgwekhngleiy
ktére producent sprawdzit jako typ i dopuscit do wykonywac na rownej powierzchni o
uzytku. nosnym, wytrzymatym podtozu.

Konieczne jest wystarczajace miejsce z

Zamontowywanie i uzytkowanie innego rodzaju Loe
o / 9 J boku dla manewrowania sieczkarka.

przystawek jest traktowane jako niezgodne z

przeznaczeniem. Za wynikajace stad szkody

producent nie odpowiada; ryzyko ponosi tu sam Przy prow adzeniu czy nnosci j?k w.yiej
uzytkownik. zaleca sie zachowanie szczegolnej

ostroznosci! Stosowac sie do przepisow
w sprawie zapobiegania wypadkom.
Przestrzegac i stosowac sie do wska-
zéwek i informacji zawartych w instrukcji
przystawki.

Prze uzyciem przystawki nalezy przeczyta¢
zatgczong do niej instrukcje i stosowac sie do
podanych w niej wskazdwek.

Sieczkarka jest fabrycznie wyposazona do
zastosowania wraz z przy-stawka

Gras-pickup.

Wymagane czynnosci zwigzane z
przezbrojeniem sieczkarki do zastosowania
z gryzakiem kukurydzy opisanow ust. 7.6 .

7.5.1 Dopasowanie ramy adaptera

Tylko przy pierwszym zamontowaniu
przystawki.

= pomierzy¢ rozstaw osiowy ,a" miedzy tapa
chwytng (1) i hakiem blokujacym (2) na ramie
wahliwej sieczkarki

= sprawdzi¢ rozstaw osiowy ,a" miedzy kotkami
zaczepnymi (1, 3) ramy adaptera na przystaw-
ce i w razie potrzeby dostosowac do wymiaru
ramy wahliwej

Nastawienie z prawej i lewej
strony ramy adaptera wykonaé¢ w

taki sam sposob.

Poluzowa¢ potaczenia srubowe (2) i przesunaé
uchwyty ramy wahliwej (3) na wtasciwy rozstaw.

Podociagac¢ potaczenia srubowe (2).




7.5.2 Rama wahliwa
+ catkowicie opusci¢ wciag z ramg wahliwg (1) sieczkarki

» ustawi¢ rame wahliwg (1) sieczkarki poziomo

Otwieranie haka blokujacego (2)
* usuna¢ zatyczke sprezynujaca (4)

« dzwignie blokujaca (3) sciagnac z kotka blokady
i obréci¢ w przéd

7.5.3 Podczepienie

* natyle blisko podjecha¢ sieczkarka do przystawki,
az rama wahliwa znajdzie sie tuz przed ramag
adaptera (1), a kotki chwytne (3) dojdg do miejsc
styku pazuréw chwytnych

* zapomocyg hydrauliki podnies¢é rame wahliwg, az
haki blokujace dojdg w zamocowaniu ramy wahliwej
przy ramie adaptera

« unieruchomi¢ maszyne




= dzwignie blokujaca (3) obréci¢ w tyt do zaskoku na
kotku blokujacym (4), zabezpieczy¢ kotkiem
sprezynowym (2)

ramy wahliwej (1) w kotkach mocujacych i
hakach blokujacych zostato wykonane
prawidiowo.

I Sprawdzi¢ po obu stronach, czy zahaczenie

Zamontowujac gras-pickup nalezy odblokowa¢ rame
wahliwg

= kofki blokujace (1) przetozy¢ z pozyciji
(zablokowane) do pozyciji Il (odblokowane)

=  Widetki przegubowe (1) watka przegubowego
nasunaé na czop napedowy (2) gtéwnej przektadni
katowe az do zazebienia z zamknieciem watka.

BX510030



Podtaczenie wezy hydraulicznych i elektr. przewodoéw
potaczeniowych

Podczas podtaczaniu wezy hydraulicznych
uktad hydrauliczny nie moze by¢ po obu

stronach pod cisnieniem.
Zwracac¢ uwage na czystos¢ wtykow i ziaczy,
w razie potrzeby oczyscic.

Gras-pickup

I - Kkota stykowe odsunagé

Il - Kkota stykowe dosuna¢

IV - dociskacze rolek

Gryzak kukurydzy

M - gryzak wysunaé

IV - gryzak wsunaé
1 - ziacze sensoryki gryzaka kukurydzy
2 - kabelinstalacji oswietleniowej

Oznakowanie ztaczy hydraulicznych (I-1V)
znajduje sie takze na wezach hydraulicznych
podtaczanego sprzetu.

7.5.4 Reqgulacja hydrauliki sieczkarki

Czynnosci regulacyjne przy hydraulice

A sieczkarki prowadzimy jedynie przy
niepracujacej maszynie i odiagczonej
przystawce.

Gras-pickup

Kurek odcinajacy (1) rolki naprezajacej corn-
conditionera ustawi¢ w poz. | (zamknigte).

« ewtl. kurek odcinajacy (1) zamkna¢ (poz. I)

Gryzak kukurydzy

Kurek odcinajacy rolki naprezajacej corn-conditionera
(1) winien by¢ w poz. Il (otwarte).

« ewtl. otworzy¢ kurek odcinajacy (1) (poz. Il)

BX102000




Regulacja hydrauliki podnosnej

Regulujemy tylko przy opuszczonym
mechanizmie podnoszenia.

I - hydraulika podnosna zablokowana
Il - hydraul. podnosna w potozeniu gras-pickup

. - hydraul. podnosna w pozycji gryzaka kukurydzy
Gras-pickup

Kurek tréjdrozny (1) hydrauliki podnosnej w pozycii Il.

+ ewtl. ustawi¢ kurek tréjdrozny (1) w pozycje Il
Gryzak kukurydzy

Kurek tréjdrozny (1) hydrauliki podnosnej ustawi¢ w poz. lll.

= ewtl. obréci¢ kurek tréjdrozny (1) w poz. Il




7.5.5 Nastawienie mechanizmu podnosnego

Nastawianie regulacji mechanizmu
podnosnego EMR nalezy przepro-
wadzié¢ przy pierwszym zamontowaniu
przystawki oraz przy jej zmianie, aby
regulacja nacisku mech. podnosnego,
regulacja potozenia i odstepu
funkcjonowaly niezawodnie.

Warunki regulacji mechanizmu podnosnego:

» silnik wtaczony i pracuje

» przetacznik droga/pole na ,droga“

* naped jazdy wytgaczony

» wiacznik konserwacji wytaczony

+ rama wahliwa musi by¢ wypoziomowana

Regulacja

W trakcie prowadzonej regulacji niektore
elementy konstrukcyjne moga sie

poruszac¢, zwlaszcza mechanizm
podnosny — stad niebezpieczenstwo
skaleczenia!

Rozpoczynamy od przebiegu regulacii 3.

Przebieg regulacji 3
Kalibrowanie goérnej wysokosci mech. podnosnego. W
trakcie tej czynnosci mechanizm podnosny podnosimy.

* jednoczesnie, przez ok. 7 sekund naciskamy i
przytrzymujemy wcishiete przycisk podnoszenia
mech. podnosnego (1) oraz przycisk pamieci
procesu podnoszenia mech. podn. (2)

Po uwienczonej skutkiem regulacji w wierszu statusu info
ukazuje si¢ meldunek ,,przebieg regulacji EMR 3 OK".

Przebieg regulacji 2

Kalibrowanie nacisku mechanizmu podnosnego.

* naciskajac przycisk (1) podnosimy mech.
podnosny na tyle, az przystawka nie bedzie sie
wcale stykata z podtozem

Przed kalibrowaniem nacisku mech. podnosnego nie

wolno go podnosié. W trakcie kalibrowania mechanizm

sie nie porusza.

+ przez ok. 7 sek. przytrzymujemy wcisniety przycisk
pamieci dla procesu regulacji mech. podnosnego

Po skutecznej regulacji w rzadku statusu info ukazuje sie
meldunek ,,przebieg regulacji EMR 2 OK".

BX500040
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Przebieg regulaciji 1
Kalibrowanie dolnej wysokosci mechanizmu podnosnego.

+ jednoczes$nie naciskamy i przytrzymujemy wcisnigte
przycisk opuszczania mech. podnosnego (1) oraz
przycisk pamieci mach. podnosnego (2) przez ok. 7
sekund

Po pomyslinej regulacji na rzadku statusu info ukazuje sie
meldunek ,,przebieg regulacji EMR 1 OK".
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7.5.6 Przerdbka kanatu dla trawiastych
corn-conditionera

Zestaw do przerobki (przestawienia):

1. corn-conditioner

2. pasek klinowy

3. rolkowa prowadnica liny

4. rama transportowa corn-conditionera

Czynnosci przygotowawcze
« otwieramy klape (1) komory maszyny po stronie prawej.

« podnosimy blokade (3) i skrzynke narzedziowa (2)

«  zdejmujemy pokrywe (1)




otwieramy blokady (2) klapy dla konserwaciji (1), ponizej
przyspiesznika wyrzutu

odblokowujemy po obu stronach trzpienie zatrzaskowe (3)
i otwieramy klape dla czynnosci konserwagii (1)

Demontaz kanatu dla upraw trawiastych

element zdalnej obstugi (2) podtaczamy do
kotowrotu linowego (1)

hak (3) kotowrotu linowego (1) zahaczamy przy
dzwigni obrotowej kanatu upraw trawiastych (4)

mocno naprezy¢ line (5)




* po obu stronach kanatu upraw trawiastych (1) usuwamy
potaczenie Srubowe (2)

BX200240

» odpuszczamy line z kotowrotu, kanat
roslin trawiastych (1) obraca sie w dét

« odhaczamy z kotowrotu hak liny
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prowadnice rolkowa liny (1) ustawi¢ w sposéb podany na
zdjeciu i przymocowac $rubg (2) do dolnej poprzecznicy
tylnej sciany akceleratora wyrzutu

popuscic¢ line kotowrotu (3) i stosownie do obrazu obok
przeprowadzi¢ przez krazki prowadzace

haczyk kotowrotu zahaczy¢ do uchwytu na
kanale roslin trawiastych (1)

kotowrotem podnosimy kanat trawiastych roslin
(1) tak, az haczyki (2) kanatu znajdg sie ponad
kotkami mocujacymi przy kanale zdawczym




= popuszczamy line (2) tak, az kanat trawiastych (1)
osigdzie na ziemi

= odhaczamy hak kotowrotu i usuwamy kanat traw (1)

Montaz corn-conditionera

* mierzymy odstep walcéw corn-conditionera dla celéw
kalibrowania po zamontowaniu (p. ust. 4.2.8)

« corn-conditioner wraz z podwoziem transportowym (3)
wsuwamy na bok, do pofowy, pod sieczkarke

+ line (2) kotowrotu prowadzimy ku przodowi za hakiem
corn-conditionera (1), miedzy corn-conditionerem a
podwoziem (3)

» hak (4) kotowrotu podhaczamy do dzwigni obrotowej
corn-conditionera (1)

T e
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corn-conditioner wraz z podwoziem transportowym (1)
wsuwamy pod sieczkarke i ustawiamy w taki sposob, by
haki mocujace corn-conditionera (2) znalazty sie przed
kotkami mocujacymi zawieszenia na sieczkarce

paski klinowe (3) zakladamy w sposéb pokazany obok

unosimy corn-conditionera kotowrotem, az haki
mocujace (1) conditionera znajda sie nad kotkami
mocujgacymi (2) na kanale zdawczym

corn-conditioner wyciskamy ku przodowi,
popuszczamy ling zwracajac uwage, by oba haki
mocujace (1) (lewy/prawy) zostaty zahaczone w
kotkach mocujacych (2)

BX200300




= popusci¢ jeszcze line (2) i zdjg¢ z haka (3) corn-
conditionera (1)

= zdemontowac prowadnice krazkowa line

= kotowrotem umieszczamy corn-conditionera (1)
catkiem w gérze

= Srubami (2,3,4) mocujemy corn-conditionera (1)
po obu stronach ramy sieczkarki

= usuwamy podwozie transportowe, odtaczamy haki
kotowrotu linowego i catkowicie wsuwamy kotowrét

= pasek klinowy (1) zakladamy na krazek
napedzajacy (2)
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wtyk centralnego smarowania (2) corn-conditionera
taczymy z przytaczem centr. smarowania (1)

!
—

LT

przewo6d potaczeniowy (1) sitownika rozstawu walcow
na corn-conditionerze, podtaczamy do instalacji
elektrycznej sieczkarki (2)

=
z
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= zakladamy pokrywe (1)

zamykamy z prawej strony skrzynke narzedziowa (2)
oraz klape (1) do komory Maszy-nowej




= zamykamy i blokujemy klape (1) konserwacji maszyny

= odkrecamy nakretki motylkowe (3) , usuwamy blachy
ostonowe (2) szczelin powietrza dodatkowego

Dalsze poczynania pod katem optymalizaciji
przesyly zebranego materiatu — p. ust. 8.2.4.

= otwieramy kurek odcinajacy do rolki naprezajacej
corn-conditionera (1) (pozycija Il).
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Przezbrojenie cylindra ramy wahliwej

Aby gryzak kukurydzy mégt by¢ uzyty w pracy na polu, nalezy |

wymienic¢ sprezyne naciagowa (1) na ramie wahliwej po
prawej stronie, na cylinder hydrauliczny (2)

rozprezy¢ sprezyne naciggowa (1) i zdemontowaé

zamontowac cylinder hydrauliczny (2)

cylinder hydrauliczny ramy wahliwej podtaczy¢, zgodnie z
oznakowaniami barwnymi wtykéw, do przytaczy
hydraulicznych (1,2)

katem prac polowych gryzaka kukurydzy —

' Dalsze nastawienia hydrauliki sieczkarki pod
patrz ust. 7.5.4

Nalezy dokona¢ nast. czynnosci przezbrojenia oraz
wykona¢ ponizsze nastawienia:

przezbrojenie nozy sieczkarki — p.ust. 9.3.7

przezbrojenie listew transportujacych walcéw wstepnego
sprasowania — p. ust. 9.3.10

nastawi¢ tryb ,gryzak kukurydzy” —p.ust. 4.2.7
nastawi¢ szerokos¢ robocza — p.ust. 4.2.1
nastawi¢ mechanizm podnosny — p.ust. 4.2.6

wyregulowa¢ mech. podnosny —p. ust. 7.5.5

BX202010




* nastawi¢ rozstaw corn-conditionera — p.ust. 4.2.8

» kalibrowanie ramy wahliwej oraz absolutnej
wysokosci mech. podnosnego — p.ust. 4.3.12

* zamontowac¢ przedtuzenie tuku wyrzutnika (tylko
przy EC 7500/ EC9000)

« ustawié tylng Scianke akceleratora odrzutu na
szczeling o wym. 2-4 mm

» kurki odcinajace przestawi¢ na tryb gryzaka
kukurydzy (p. ust. 7.5.4)

* przy gryzaku kukurydzy u maszyny EC7500 jeden
z kogutéw*” [lamp obrotowych] przestawi¢ do
srodka (p. ust. 6.5)

« ustawi¢ prawidtowe cisnienie powietrza w
oponach

7.6 Uzycie przyczepy —

BiG X 500 |

Sieczkarka jest seryjnie wyposazana w sprzeg do -
przyczepy (1). !

Niedopuszczone sa przyczepy bez wiashego
uktadu hamowania. W wypadku przyczepy z

obciazeniem tzw. wsporczym nalezy pamie-
tac, by nie przekroczy¢ dopuszczalnego
obciazenia kot tylnych. Przyczepe taczymy

jedynie do przewidzianego w tym celu ‘ 5!

sprzegu. Stosowac sie do informacji \@)/

zawartych w dopuszczeniu sieczkarki do

ruchu. Doczepianie przyczepy wymaga BX500027

szczegolnej ostroznosci!

1 - sprzeg do przyczepy
2 - gniazdo wtykowe oswietlenia
3 - przytacze sprezonego powietrza (opcja)

Przy jezdzie po drogach taczymy instalacje oswietleniowg
przyczepy do gniazda wtykowego (2) i sprawdzamy
funkcjonowanie uktadu.
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Przylacze sprezonego powietrza

Istnieje zagrozenie wypadkowe w przypadku
A uzywania uszkodzonych ztaczy sprezonego
powietrza. Zlacza zuzyte lub uszkodzone
negatywnie oddziatywaja na efekt hamowania.
Zwracajmy uwage na niezawodne i szczelne
zlacza. Uszkodzone uszczelki gumowe
natychmiast wymieniamy. Gtowki ztaczy
wymieniamy w zaleznosci od czestotliwosci
taczenia, co najmniej jednak dwa razy w roku.
Pamietajmy, by potaczenia sprezonego
powietrza zawsze byly prawidlowo sprzezone.

7.7 Tablice rejestracyjne

Umieszczenie przednich tablic rejestracyjnych (3) polega na
zamontowaniu obu katownikéw mocujacych (1) do przedniego
fartucha (2) kabiny operatora.

Tylne tablice rejestracyjne umieszczamy w przewidzianym
w tym celu wgtebieniu (1) tylnej klapy maszyny.
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8 Eksploatacja maszyny
8.1 Jazda po drogach

W trakcie jazdy po drogach musza
by¢ zachowane warunki/wymagania

Kodeksu drogowego.

8.1.1 Pozycja transportowa

Przy jezdzie po drogach tuk wyrzutnika (1) oraz
zamontowana do maszyny przystawka musza by¢
ustawione w pozycji transportowe;.

+ ustawienie przystawki (2) w pozycji transportowe;j,
patrz instrukcja uzytkowania przystawki

Wociag/przystawka w pozyciji transportowej

- silnik na chodzie
- przetacznik droga/pole w pozycji ,praca w polu®

» naciskamy przycisk ,mech. podnosny w dot* (1)
+ naciskamy przycisk ,mech. podnos$ny w gére ,, (2)

Mechanizm podnoszenia unosi sie wzgl. opuszcza.
Predkosc tej operaciji jest w ok. pierwszej sekundzie
uruchomienia bardzo powolna, nastepnie staje sie
szybsza.

Przy ztozonym gryzaku kukurydzy wysokosé
podnoszenia jest ograniczona do 60% wysokosci
maksymalnej podnoszenia, za$ przy zainsta-
lowanym pick-upie jest ona nieograniczona.

Jesli nie jest czynny zaden przycisk manipulacyjny,
wtedy regulator potozenia utrzymuje mechanizm
podnosny na aktualnej wysokosci podniesienia.

Podczas jazdy po drogach stale czynna jest
amortyzacja drgan. Dziata ona takze i wtedy, gdy po
wigczeniu silnika wysokopreznego nie wigczylismy
zadnego z przyciskéw manipulacyjnych.

Predkos¢ jazdy sieczkarki
dostosowujemy do warunkow

miejscowych.
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BX500043




Obrocenie tuku wyrzutnika do pozyciji transportowej
Wymagane warunki:

- siedzenie operatora musi by¢ zajete przez operatora
- silnik na chodzie

- przetacznik droga/pole na ,praca polowa“

- sprzegto gtébwne wytaczone

* naciskamy przycisk ,tuk wyrzutnika w pozyciji
transportowej” (1)

tuk wyrzutnika przesuwa sie automatycznie w pozycje
transportowa.

« przeprowadzi¢ kontrole wzrokowg doktadnej pozycji
tuku wyrzutnika (1) na tozysku oporowym (2)

« ewtl. recznie wysterowujac tuk wyrzutnika (p. ust. Uzycie
tuku wyrzutnika) ustawié go w doktadng pozycje

8.1.2 Zanim przystapimy do jazdy

* przed jazda po drogach publicznych pamieta¢ o
zamontowaniu tablic ostrzegawczych (1) oraz by
znajdowaly sie one w skrajnej pozycji zewnetrznej

* sprawdzi¢ dziatanie hamulca i oswietlenia
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= gprawdzi¢, czy gasnica (1) jest sprawna i czy jest
umieszczona W przeznaczonym do niej zamocowaniu na
dachu maszyny

&

Sprawnos¢ gasnicy sprawdzamy co roku, do
sprawdzenia dajemy ja co najmniej co dwa
lata. Obowiazuje przy tym data produkciji lub
data ostatniej kontroli umieszczone na
gasnicy. Interwaly kontrolne moga sie w
roznych krajach réznic. W takim razie
obowiazujace sa wskazowki na gasnicy dot. jej
waznosci w odpowiednich krajach.

Nalezy ze sobg wozi¢ zawsze dwa gotowe do uzytku kliny
podktadowe.

» sprawdzi¢ sprawnos¢ klindw (1), umieszczonych w
uchwycie z lewej strony maszyny

8.1.3 Jazda

&

Dalsze informacje dot. jazdy — patrz ust. Uruchomienie —
jazda.

Przetacznik droga/pole (1) nalezy dla jazdy
drogowej ustawi¢ w poz. |. Zapewnia to, ze
dziataja jedynie naped jazdy, uktad kierowania
i hamulce.
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8.2 Roboty polowe

Specjalne wskazdwki dot. uzycia zamontowanej aktualnie
przystawki — patrz instrukcja uzytkowania danej
przystawki.

Nastawy takie, jak: tryb pracy, szerokos$¢ robocza,
przystawka/wciag, preparat kiszonkowy, mechanizm
podnosny, corn-conditioner oraz dane klienta zawarte sg
w ust. Info-Center.

Informacje odnos$nie do jazdy maszyny po drogach — patrz
ust. Uruchomienie — jazda.

Warunki wymagane do robét polowych

- silnik na chodzie
- przetacznik droga/pole (1) ustawiony na roboty polowe
- wiacznik konserwacja (2) wytaczony

8.2.1 Mechanizm podnosny

Nastawienie regulacji mechanizmu podnosnego oraz
zgdanego nacisku wzgl. wysokosci zadanej — patrz ust.
»Info-Center, nastawienia mech. podnosnego”.

Aktywacja regulacji mech. podnosnego

Przy aktywnej regulacji potozenia mech. podnosnego,
sterowanie reguluje jego wysoko$¢ niezmienng, statg w
stosunku do maszyny.

Warunek:

- w Info-Center nastawiona zostata regulacja potozenia
mechanizmu podnos$nego, na displeju ukazuje sie

symbol “ﬁE z nastawiong wysokos$cig zadang w
cm; regulacja potozenia mech. podnosnego nie
dziata.
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» naciskamy przycisk ,opuszczanie mech. podn. (1)
» naciskamy przycisk ,unoszenie mech.podn.” (2)

Mechanizm podnosny jest podnoszony wzgl. opuszczany.
Mniejwigcej w pierwszej sekundzie predkosé wznoszenia
po uruchomieniu jest bardzo powolna, nastepnie szybsza.

Zwalniajac przyciski (1) i (2) powodujemy pomierzenie
aktualnej wysokosci uniesienia i utrzymanie jej uktadem
regulacji potozenia mech. podno$nego na statym poziomie
w stosunku do maszyny, az do momentu, gdy recznie
przesterujemy wysokos¢ mech. podnosnego.

Zmiana i zapamietanie wysokosci zadanej przy uzyciu
dzwigni wielofunkcyjnej

= przyciskami ,podnoszenie mech. podnosnego*” (2) wzgl.
~opuszczanie mech. podn.” (1) podjezdzamy do nowe;j
wysokosci zadanej

+ naciskamy i przytrzymujemy wcisnigty przez ok. 3 sek.
przycisk ,automatyka kopiowania podtoza“ (3)

Nowa wysokos¢ zadana zostaje wprowadzona do pamieci, a
na displeju info ukazuje sie odpowiedni meldunek.

Aktywacja nastawionej wysokosci zadanej

* naciskamy przycisk ,automatyka kopiowania
poditoza“ (3)

Podnosimy wzgl. opuszczamy mechanizm podnosny do
nastawionej wysokosci zadanej. W info-center ukazuje sie

symbol == wraz z nastawiong wysokos$cig zadang w

cm. Regulacja potozenia mech. podnosnego jest aktywna.

Nastawianie i zapamietanie wysokosci podnoszenia dla
nawrotki

» przyciskami ,unoszenie mech. podnosnego® (2) wzgl.
~opuszczanie mech. podnosnego” (1) ustawiamy
wysoko$¢ podnoszenia

+ naok. 3 sek. wciskamy i przytrzymujemy wcisniety

przycisk ,podniesienie mech. podnosnego az do gory” (4)

Wysokos¢ podniesienia zostaje zapamietana i w displeju info

ukazuje sie odpowiedni meldunek. Zmiana wysokosci
poprzez ponowne nastawienie i wprowadzenie do pamieci.

Podniesienie mech. podn. do samej gory - nastawienie
nawrotki

Pop nacisnieciu przycisku ,podniesienie mech. podn. do
samej gory“ (4) zostaje on podniesiony do wysokosci
zapamietanej (nastawienie dla nawrotki).

* naciskamy przycisk ,podniesienie mech. podn. az do
gory” (4)

Mechanizm podnosny zostaje uniesiony az do nastawionej
wysokosci.
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Aktywacja regulacji nacisku mechanizmu podnosnego

Dxrone
Przy aktywowanej regulacji nacisku mech. podnosnego 15:57 | 2 . 1
uktad sterowania reguluje nacisk mech. podnosnego na - ‘ %J — ‘ ‘@i 750 @) (Q)
podtoze i utrzymuje go na poziomie statym. 1 1 0 0 3 0 0 ."J -
Przebieg aktywacji regulacji, zmienianie i zapamietanie o @ @

aktywacji zadanego nacisku na dzwigni wielofunkcyjnej .
przeb|e9a anglogmzme do s_posobu pos’tepowanla przy " @ @
regulacji potozenia mechanizmu podnosnego.

soc
. [EET]
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Podnoszenie i opuszczanie mechanizmu podnosnego w
trakcie regulacji jego nacisku

* przyciskami ,podnoszenie mech. podnosnego“ (2) wzgl.
~opuszczanie mech. podn.” (1) mozemy zmienia¢ jego
potozenie wysokosciowe

Po zwolnieniu przycisku (1 lub 2) regulator potozenia
utrzymuje wpierw mechanizm podno$ny na statej wysokosci
uniesienia.

W celu aktywizacji regulacji nacisku tego mechanizmu
naciskamy przycisk ,automatyka kopiowania podfoza) (3).

* naciskamy przycisk ,automatyka kopiowania
podtoza“ (3)

BX500046

Mechanizm podnosny opuszcza sie, przy regulowanym
nacisku, na podtoze i automatycznie przechodzi w tryb
regulacji nacisku.

Aktywacja regulacji odstepu mechanizmu podnosnego
(opcja)

Regulacje odstepu mozna zaktywizowac jedynie w
potaczeniu z zamontowanymi czujnikami odstepu na gryzaku

kukurydzy.

NDxrone
Przy aktywnej regulacji odstepu uktad sterowania reguluje 15:26 | 1 & ﬁ |
wysokos$¢ mechanizmu podnosnego na poziomie statym w ‘ ‘ 0 | Py 010 @@
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Przebieg aktywacji regulacji, zmienianie i zapamigtanie
aktywacji zadanej wysokosci na dzwigni wielofunkcyjnej
przebiega analogicznie do sposobu postepowania przy Eﬁ
regulacji potozenia mechanizmu podnosnego. 950.;
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8.2.2 Wciag/przystawka

Nastawienie zadanej liczby obrotéw przystawki oraz dtugosci
sieczki — patrz ust. ,info-center nastawienia —
przystawka/wciag”.

Wiaczenie wciagu/przystawki

Aby mozna byto wtaczy¢ wcigg/przystawke, muszg zostac
spetnione nastepujace warunki:

- siedzenie operatora musi by¢ zajete

- silnik na chodzie

- przetacznik droga/pole (1) na pozycji ,pole*
- wigcznik konserwacja“ (2) wytaczony

- przetacznik weigg/przystawka (4) wtaczony
- sprzegto gtéwne (3) wigczone

» nakrotko naciskamy przycisk ,wciag/przystawka ruchy
rewersyjne” (2)
* naciskamy przycisk ,wciag/przystawka —wt.-wyt.” (1)

Przystawka oraz walce wciggajace zostaja wiaczone.

walce wciagajace oraz przystawka rewersuja
przez kroétki czas, aby usunaé ewentualne
zanieczyszczenia.

I Przy pierwszym wiaczeniu wciagu/przystawki

BX500048

Wytaczenie wciggu/przystawki

* ponownie nacisna¢ przycisk ,wciag/przystawka
wh-wyt.“ (1)

Przystawka oraz walce wciagajace zostaja wytaczone.

Ruchy rewersyjne wciagu/przystawki

W razie zatykan oraz usterki pod wptywem wykrycia metalu
mozemy wigczy¢ ruchy rewersyjne wciagu/przystawki. Gdy
uzywamy przycisku (1), przetacznik napedu jazdy musi
by¢ wylaczony.

» naciskamy przycisk ,wcigg/przystawka ruchy
rewersyjne” (1) w zespole recznej obstugi na platformie

Przystawka oraz walce wciggajace wykonujg ruchy
rewersyjne tak dtugo, jak dtugo przytrzymujemy wcisniety
przycisk ,wciag/przystawka ruchy rewersyjne” (2/1).

Przycisk (wciag/przystawka ruchu rewersyjne” (2) mozemy uzy¢
takze przy wiaczonym wciagu/przystawce. Nastepnie nalezy
jednak wciag/przystawke wiaczy¢ ponownie.

Detekcja metali

W razie wykrycia metali wcigg/przystawka raptownie
zatrzymuja sie.

» kasujemy meldunek btedu/usterki

» wilgczamy wcigg/przystawke na ruchy rewersyjne
« zatrzymujemy maszyne, usuwamy metal



8.2.3 Dlugosé¢ sieczki i tuk wyrzutnika

Na dzwigni wielofunkcyjnej mozemy wprowadzi¢ do pamieci
i wywotac¢ dwie dtugosci cietej sieczki.

Ksztatt i zakres obrotu tuku wyrzutnika (1) sg uformowane w
taki spos6b, ze pracowa¢ mozna zaréwno przy korzystaniu z
przyczepy zbierajacej jak i rownolegle przy jadacym z prawej
i lewej strony wozie do zatadunku sieczki.

Obstuga jest dokonywana dzwignig wielofunkcyjna. Takze i
klape wyrzutnika mozna przestawia¢ hydraulicznie.

BX500050
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1 - obréttuku wyrzutnika w lewo
2 - obrot fuku wyrzutnika w prawo

3 - klapa wyrzutnika opuszczona
4 - klapa wyrzutnika podniesiona

5 - odbijanie tuku wyrzutnika

(przy wiaczonym sprzegu gtéwnym
tuk wyrzutnika w poz. transportowe;
(przy wytaczonym sprzegu gtéwnym)
6 - zapamietanie diugosci sieczki

- X

wywotanie wartosci 1 dtugosci sieczki;
przy wcisnietym pokretle 6 oraz poprzez punkt
nacisku zostaje w info-center zapamigtana
(wartos¢ 1) dtugosci sieczki

pozycja srodkowa

wywotanie dtugosci sieczki wartos¢ 2

przy wcisnigtym pokretle 6 oraz poprzez
punkt nacisku zostaje w info-center
zapamietana (wartos¢ 2) dtugosci sieczki
opuszczanie tuku wyrzutnika

pozycja srodkowa

podnoszenie tuku wyrzutnika




8.2.4 Wskazowki w spr. optymalizaciji drogi
przeptywu scietego zbioru

1. Zaleznosé¢ liczby obrotow przystawki i diugosci
sieczki

Znacznej diugosci sieczka wymaga wyzszych obrotow
przystawki. Jesli liczba obrotéw jest za niska, wtedy walce
wciagajg sciety materiat catymi ,kupami” z przystawki i wtedy
caty ten strumien materiatu ulega przerwaniu.

Krétsze diugosci ciecia wymagaja nizszych obrotéw
przystawki. Gdy obroty sg za wysokie, wtedy topaty gras-
pickup'a przesytajg materiat zzety znéw ku przodowi, przy
gryzaku kukurydzy moze doj$¢ wrecz do zatykania.

W wypadku gryzaka kukurydzy nalezy w razie potrzeby
zredukowac predkos¢ jazdy.

Nastawa podstawowa:

= trawa obroty przystawki 500/min. przy dtugosci
sieczki 10mm, i obroty przystawki 600/min.
przy dtugosci sieczki 18 mm.

= kukurydza obroty przystawki 450/min. przy dtugosci
sieczki 6 mm, obroty przystawki 550/min.
przy dtugosci sieczki 10mm

2. Sila i odlegtosé¢ wyrzutu z maszyny

Beben sieczkarki okresla gtownie wydajnos¢ wyrzutu przez
maszyne. W efekcie nadmiernej liczby nozy (1) w stosunku
do ich mocowan (3) uzyskujemy odpowiednio duza lub
mniejsza site ,wiatru” = wydajnos¢é wyrzutu.

Stepienie nozy jak i zabrudzenie pod nozami powoduje
zmniejszenie objetosci materiatu, co wptywa na wydajnosc
wyrzutu.

Ostre narzedzia — niebezpieczenstwo
zranienia! Pracujac przy bebnie z nozami
zakladamy rekawice.

= noze (1) winny mozliwie znacznie wystawaé; maks.
wystawanie ok. 82mm (2); noze sieczkarki nalezy
czesciej doregulowacé (p.ust. Konserwacja — regulacja
wzgl. wymiana nozy sieczkarki)

= wolng przestrzen pod nozami (1) i ich mocowaniami
(3) utrzymujemy w czystosci
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Ustawienie blaszanego dna

Dalszg mozliwos$¢ polepszenia wydajnosci wyrzutu materiatu
stanowi optymalne ustawienie blaszanego dna (1).

Owe blaszane dno zostato ustawione fabrycznie. Cechy

zzetego materiatu (np. materiat suchy) moze wymagaé

doregulowania tego blaszanego dna. Blache dna

nastawiamy przy pomocy trzpieni (2,3).

W tym celu:

* poluzujemy $ruby (4)

+ odkrecamy przeciwnakretki (50 na trzpieniach (2,3)

* blache dna (1) nastawiamy wydtuzajac wzgl. skracajac
dtugosé trzpieni

+ dociggamy przeciwnakretki (5)

» dokrecamy sruby (4)

Nastawienie optymalnego odstepu: szufla wyrzutowa —
tylna scianka

Zmniejszajac lub zwiekszajac odstep (a) miedzy szuflami
wyrzutowymi (2) a tylng scianka (1), mozemy site wyrzutu
polepszy¢ lub pogorszy¢, w zaleznosci od rodzaju zzetego
materiatu.

Fabryczna nastawa podstawowa:

« trawiaste 4-5 mm

* kukurydza 2-4 mm

Nastawienie odstepu szufle — tylna Scianka

Nastawienie przeprowadzamy w trakcie
przezbrajania kanatu trawiastych —

corn-conditionera.

= wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarke zabez-
pieczamy przed niepowotanym uruchomieniem
i odtoczeniem; odczekujemy, az wszystkie agregaty
beda w bezruchu

= mierzymy odstep ,a" miedzy tylng Scianka (1) a szufla
wyrzutowg (2)




= luzujemy $ruby (2) po obu stronach i przy uzyciu
odpowiedniej dzwigni (np. srubocigga) ustawiamy wedle
potrzeby odstep miedzy akceleratorem wyrzutu —
Scianka tylng (1);
Nastawienie musi przebiega¢ réwnomiernie,
sprawdzamy réwnolegtos¢ z lewej i prawej strony za
pomoca wymiaréw ,a” i ,b”

= dociagamy Sruby (2)

Nastawienie szczelin dodatkowego napowietrzenia
akceleratora wyrzutu

Przez obie szczeliny dodatkowego napowietrzenia przy tylnej
Sciance akceleratora wyrzutu mozliwe jest doprowadzenie
dodatkowego powietrza do zzetego materiatu.

Fabryczna nastawa podstawowa:

« trawa catkowicie zamkniete

Otwieramy maksymalnie po 25% z lewej i z prawe;j.
(przy zbyt duzym otwarciu szczelin dodatkowego
napowietrzania za duzo powietrza zostaje skierowane
naprzeciw strumieniowi powietrza dla bebna sieczkarki,
zmniejsza sie wtedy sita wyrzutu).

* kukurydza catkowicie otwarte

(w wypadku kukurydzy nie dochodzi w ogéle powietrze poprzez corn-conditioner do géry, do akceleratora wyrzutu)

Otwieranie szczelin dodatkowego napowietrzania

* luzujemy nakretki motylkowe (2), blachy ostonowe (1)
wyciggamy w gore do zadanej pozycji lub usuwamy je

catkowicie

» dociggamy nakretki motylkowe (2)

8.2.5 Ostrzenie nozy sieczkarki

Ostre narzedzia to niebezpieczenstwo
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zranienia! Pracujac przy bebnie z nozami zaktadamy rekawice.

Tepe noze sieczkarki (1) oraz zbyt duzy

‘_ odstep miedzy nozem a przeciwostrzem (2)
powoduja zbednie wysokie zapotrzebo-
wanie mocy, zia jakos¢ sieczKi oraz znaczne
zuzywanie sie elementow tnacych. Ostrzenie
ma sens jedynie wtedy, gdy na nowo
ustawimy tzw. przeciwostrze. Noze do
kukurydzy odznaczaja sie doskonatg
zdolnoscig samoostrzenia, stad zbedne jest,
by przy kazdym interwale ostrzenia noze do
kukurydzy catkowicie naostrzy¢ ,,na medal”,
do czysta. W wypadku nozy do traw krétkie
interwaly oraz krétkie czasy ostrzenia jak i
odpowiednie ustawienie przeciwostrzy sa
lepsze niz diugie interwaly i czasy samego
ostrzenia.

Sprawdzanie kamienia szlifierskiego i czyszczenie kanatu ostrzatki

sprawdzi¢ automatyczne samoregulowanie
sie kamienia ostrzatki oraz wyczysci¢ kanat
pod nim ze wszelkich zanieczyszczen.
Mieszanina pylu, trawy i zdzbet w kanale
ostrzatki stanowi zagrozenie od ognia i
pozarem, poza tym moze to negatywnie
wplyna¢ na funkcje ostrzenia.

: Przed ostrzeniem nozy sieczkarki nalezy

= wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarke
zabezpieczamy przed niezamierzonym uruchomieniem
i odtoczeniem

& Przed otwarciem pokrywy (1) nalezy wylaczy¢
ruch nozy.

= otwieramy pokrywe (1) ostrzatki (2)

= usuwamy zanieczyszczenia z kanatu ostrzatki (np.
wydmuchujemy sprezonym powietrzem)

= widoczna diugosé gwintu ostrzatki (wymiar ,a“) musi
wynosi¢ min. 5 mm; gdy wymiar ten jest mniejszy, wtedy
nalezy doregulowaé kamien ostrzatki wzgl. go wymieni¢
(p.ust. Konserwacja-regulacja lub wymiana kamienia).

= zamykamy pokrywe (1) ostrzatki(2)
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Czynnosc¢ ,,ostrzenia nozy sieczkarki‘
mozna wykonywac jedynie przy pracu-
jacym silniku i obracajacym sie bebnie z
nozami.

Ze wzgledu na ich funkcje nie mozna
catkowicie ostoni¢ wszystkich wirujacych
w czasie ostrzenia czesci bebna oraz
napedu. Zwiaszcza po otwarciu pokrywy
szlifierki istnieje niebezpieczenstwo
dotkniecia z ostrymi wzgl. szybko
wirujacymi czesciami bebna oraz jego
napedu.

Aby zapobiec ciezkim zranieniom wszystkie
urzadzenia ochronne oraz otwory do
zabiegow konserwacyjnych musza by¢ w
czasie ostrzenia zamkniete. Poza tym zadna
osoba nie powinna sie tam kreci¢ wzglednie
manipulowac!

Osoba obstugujaca ostrzatke winna w
czasie ostrzenia usig$c¢ na siedzeniu w
kabinie lub trzymac¢ si¢ z boku obok
maszyny, w zasiegu recznej obstugi z lewej
strony platformy!

Aktywacja obstugi recznej na platformie

sieczkarka zabezpieczona klinami podktadowymi
przed odtoczeniem.

silnik na chodzie, na biegu jatowym
wigcznik napedu jazdy (2) na ,wytaczone”

wigcznik hamulca postojowego (3) w pozyciji
,Zaciagniety”

przetacznik droga/pole (1) w poz. ,praca polowa”

przystawka opuszczona az do ziemi, sprzegto
gtéwne (5) wiaczone

wigcznik ,konserwacja“ (4) w poz. ,wtaczone;
na displeju info ukazuje sie menu gtéwne F3 -
Konserwacja

przy petnej liczbie nozy obroty biegu jatowego
ustawiamy na 1000 obr./min, przy potowie nozy
na 1300 obr./min.

Poniewaz beben z nozami jak i dalsze
przynalezne don elementy konstrukcyjne
moga by¢ jeszcze diugo po wylaczeniu na
dobiegu, zatem ostony zabezpieczajace
otwieramy i zdejmujemy dopiero wtedy,
gdy beben jest w bezruchu. Pamietajmy o
dzwiekowym sygnale ostrzegawczym!

Sieczkarka jest wyposazona w sygnat
ostrzegawczy, ktory sygnalizuje po
wylaczeniu sprzegta gtéwnego (napedu
bebna) tak diugo, dopoki beben obraca sie.

Akustyczny sygnat dobiegu pojawiajacy sie z
chwila odlaczenia sprzegta gtdwnego, nie
zwalnia z obowiazku przekonania sie o
catkowitym bezruchu elementéw maszyny,
zahim rozpoczniemy przy niej pracowac.

Aby skroci¢ czas dobiegu bebna, obroty
silnika zmniejszamy przed wylaczeniem
sprzegta gtéwnego do dolnego zakresu
biegu jalowego.
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Nastawienie liczby cykli ostrzenia (fabrycznie: 20)

Patrz info-center, ust. 4.3.12 ,,Nastawienie liczby cykli
ostrzenia®“. -
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Ostrzenie

* naciskamy przycisk ,otwieranie pokrywy ostrzatki“ (1)
Klapa zostaje otwarta.

* naciskamy przycisk (2) ,ostrzenie automatyczne*

Nastepuje przebieg z géry nastawionej liczby cykli
ostrzenia, po zakonczeniu procesu ostrzenia kamien
ostrzatki wraca do pozycji spoczynkowej (prawa strona
ostrzatki).

* naciskamy przycisk ,zamkniecie klapy ostrzatki“ (3)

Klapa zostaje zamknieta.

Dosuniecie przeciwostrza

Gdy juz ostrzenie zostato zakonczone, wtedy nalezy przy
obracajacym sie bebnie dostawi¢ przeciwostrze.

= nazmiane naciskamy przez ok. 1 sekunde przycisk
,dosuw przeciwostrza do bebna z prawej* (4) i
,dosuw przeciwostrza do bebna z lewej” (5)

= jesli w trakcie dosuwu z jednej strony (prawej/lewej)
pojawi sie odgtos (uderzenie noza na
przeciwostrze!), wtedy natychmiast zwalniamy
przycisk i na ok. 1 sek. naciskamy odpowiedni
przycisk ,odsuw przeciwostrza od bebna z nozami”
(przycisk 4a wzgl. 5a)

Tak samo postepujemy, dosuwajac przeciwostrze na
strone przeciwna.

Po wiasciwym dosuwie przeciwostrza beben
winien sie obracac¢ bez hatasliwych
odgltosow.

Jesli w trakcie dosuwu przeciwostrza nie
styszymy zadnego odgtosu, wtedy nalezy noze
wyregulowaé wzgl. noze zuzyte, ktérych juz nie
da sie regulowac, wymieni¢ na nowe (p. ust.
Konserwacja-regulacja wzgl. wymiana nozy).
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9 Konserwacja
9.1 Specjalne wskazéwki dot. bezpieczenstwa

A

Czynnosci naprawcze, konserwacyjne i
czyszczenie wykonujemy jedynie przy
wytaczonym napedzie i nieczynnym silniku!
Wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarke
zabezpieczamy przed niepowotanym
uruchomieniem i odtoczeniem.

Akustyczny alarm informujacy o dobiegu,
wiaczajacy sie po wylaczeniu napedu
gtéwnego, nie zwalnia z obowiazku
przekonania sie, ze maszyna jest w
catkowitym bezruchu, zanim przystapimy do
kolejnych przy niej robot.

9.2 Uwagi ogodlne

» Nakretki oraz Sruby regularnie (co 50 godzin)
sprawdzamy pod katem ich pewnego osadzenia i w razie
potrzeby dociagamy zgodnie z tabela, w ktérej podano
momenty dociagajace! Odbiegajace momenty
dociagajace podano w tekscie odrebnie.

&

Nakretki samozakleszczajace z
reguty wymieniamy.

Moment dociagajacy M A

A 5.6 |6.8 | 8.8 | 10.9 | 12.9

) M (Nm)
M4 2,2 30 [ 44 ] 5,1
M5 45 59 | 87 [ 10
M6 7,6 10 15 18
M8 18 25 36 43
M 10 29 |37 49 72 84
M12 42 64 85 | 125 | 145
M 14 100 | 135 | 200 | 235
M 14x1,5 145 | 215 | 255
M 16 160 | 210 | 310 | 365
M 16x1,5 225 | 330 | 390
M20 425 | 610 | 710
M24 730 | 1050 | 1220
M 24x1,5 [350
M24x2 800 | 1150 | 1350
M27 1100 | 1550 | 1800
M27x2 1150 | 1650 | 1950
M30 1450 | 2100 | 2450

A\

Przy czynnosciach naprawczych,
konserwacyjnych i czyszczeniu na
opuszczonej lub uniesionej przystawce,
zawsze zabezpieczamy sie przy uzyciu
stosownych podpdrek, zamykamy przy
tym kurek odcinajacy i zawér tréojdrozny
(s. IX-7).

Prace przy uktadzie hydraulicznym
prowadzimy z reguty w stanie bezcis-
nieniowym uktadu. Ptyn hydrauliczny
uchodzacy pod wysokim cisnieniem moze
przenikna¢ przez skore ciala, powodujac
ciezkie zranienia. W takich wypadku
wzywamy natychmiast lekarza, istnieje
bowiem niebezpieczenstwo zakazenia.

Po zakonczeniu robot jak wyzej, wszystkie
ostony i urzadzenia ochronne na powrét
zakfadamy.

A = wymiar gwintu
(klasa wytrzymatosci podana na gtéwce $ruby)
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Przy wszelkich czynnosciach konserwacyjnych:

» przetacznik droga/pole (1) na ,prace polowe*
* wigcznik ,napedu jazdy” (2) na ,wytaczone®.
» wiacznik hamulca postojowego (3) na ,zaciagniety”

9.3 Konserwacja ukiadu

doprowadzajacego
P laced BX500053

9.3.1 Demontaz obudowy wciagu

Demontazu obudowy wciggu mozemy dokonaé z
zamontowang przystawka, jednak gryzak kukurydzy winien
by¢ przy tym ztozony (opuszczony).

Zaréwno montaz jak i demontaz obudowy
wciagu prowadzimy na rownym, noshym
podtozu. Z boku winno by¢ wystarczajace
miejsce na manewrowanie sieczkarka

= obudowe wciagu (1) osadzi¢ wraz z przystawka na
ziemi

= wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarke
zabezpieczamy przed niepowotanym uruchomieniem i
odtoczeniem

BX500074

Przewody potaczeniowe przystawki
lewa strona maszyny

Przy $ciaganiu przewodéw hydraulicznych
‘- (1) uktad winien by¢ po obu stronach bez
cisnienia.
= rozdzieli¢ przewody hydr. (1) przy ztgczach i zamknaé
kapturkami (2)

= odiaczy¢ kable oswietlenia i przewdd czujnikéw zespotu
sensoryki [czujnikéw] (gryzak kukurydzy, przystawka)




Walek przegubowy napedu przystawki
lewa strona maszyny

» catkowicie zdemontowa¢ watek przegubowy (3)
napedzajacy przystawke

Walek przegubowy napedu wciagu
lewa strona maszyny

+ catkowicie zdemontowac¢ watek przegubowy (1)
napedzajacy wciag

Polaczenie czujnika detekcji metali i ramy wahliwej
prawa strona maszyny

+ rozlgczamy ztacze wtykowe (1,2) kabla

potaczeniowego do czujnika detekcji metali i ramy
wahliwej

Przew6d potaczeniowy uktadu centr. smarowania
prawa strona maszyny

 odtaczy¢ przewdd potaczeniowy do rozdzielacza
smaru (1)

f1

e

N .
\& -




Drazki taczace
prawa i lewa strona maszyny

* wyja¢ zawleczke skiadang (2), zdemontowac trzpien (3).
* unies¢ drazek taczacy (1) z osadzenia i obrécic w dét

Goérne tapy blokujace
prawa i lewa strona maszyny

« odkrecamy nakretki zabezpieczajace (2),
srube z tbem 6-katnym (3) wykrecamy
+ tapy blokujgace (1) nasuwamy na siebie

[BX101030]



Nogi podporowe

unosimy mechanizm podnosny, az dojdziemy do
odstepu ok. 200mm miedzy obudowg wciagu a obudowg
bebna sieczkarki (p.ust. 9.3.4 — Obnizenie obudowy
wciggu)

wyjmujemy kotki zabezpieczajace (2), nogi podporowe (1)
wyciggamy az do ziemi i zabezpieczamy kotkami (2)

Dolna blokada
lewa strona maszyny

wykrecamy $rube z tbem 6-katnym (2) i odchylamy
w tyt blokade (1)
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zawor tréjdrozny obracamy do poz. roboczej Il = gryzak

kukurydzy (p.ust.9.3.4)
usuwamy kliny podktadowe z pod sieczkarki
opuszczamy mech. podnosny, az tapy chwytne (1)
mech. podnos$nego beda swobodne pod
zamocowaniem (2) obudowy wciagu

= ostroznie cofamy sieczkarke

9.3.2 Zamontowanie obudowy wciggu

podjezdzamy sieczkarka na tyle do obudowy wciggu
opuszczajac mechanizm podnosny, by tapy chwytne (1)
mech. podnosnego staty rownolegle do urzadzenia

mocujacego (2) obudowy wciagu

Zamontowanie obudowy wciggu przebiega w kolejnosci
odwrotnej niz zdemontowanie.
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9.3.3 Opuszczenie obudowy wciagu

Do przeprowadzenia czynnosci konserwacyjnych (jak np.
kontrola ostrosci nozy, stan przeciwostrza) mozna obudowe
wciagu (1) opusci¢ ku dotowi.

Wykonujemy nastepujace czynnosci demontazu (szczegoly -
p. ust. Konserwacja — demontaz obudowy wciggu):

- przewody potaczeniowe przystawki

- zlacze czujnika detekcji metali/ramy wahliwej
- przewdd potacz. centr. smarowania

- drazkitaczace

- gobrne tapy blokujace

+ aby opusci¢ obudowe wciggu (1) musimy uniesé mech.
podnosny

« zamykamy kurek odcinajacy oraz zawor tréjdrozny (p. ust.
9.3.4 Czynnosci konserwacyjne na opuszczonym i
uniesionym mech. podnosnym)

Zamykanie obudowy wciggu wykonujemy w kolejnosci
odwrotnej.

9.3.4 Czynnosci konserwacyjne na opusz-
czonym i uniesionym mechanizmie
podnosnym

i uniesionym mech. podnosnym kurek
odcinajacy (1) oraz zawér tréjdrozny musza sie
znajdowac w poz. Il (zamkniete). Otwieramy
skrzynke narzedziowa i od tylu dokonujemy
przestawienia.

c Przy wszelkich czynnosciach na opuszczonym

kurek odcinajacy (1)
potozenie robocze — poz. | = otwarty
konserwacja — pos. Il = zamkniety

zawor tréjdrozny (2)

potozenie robocze —poz. | = gras-pickup
konserwacja — poz. Il = zamkniety
potoz. robocze- poz. lll = gryzak kukurydzy

» przed pracami konserw. kurek odcinajacy (1) i zawér
tréjdrozny (2) zamykamy przy uniesionym mech.
podnosnym (poz. II)

* po zakonczeniu konserwaciji kurek odcinajacy (1)
otwieramy przy uniesionym mech. podnosnym (poz. I)

* po zakonczeniu prac konserw. zawér tréjdrozny (2) i
ustawiamy przy uniesionym mech. podnosnym na BX500962

odpowiedni tryb pracy



9.3.5 Regulacja wzgl. wymiana kamienia
ostrzalki

Kamien ostrzatki winien zosta¢ wyregulowany, ustawiony,
jesli w trakcie ostrzenia nie nastepuje juz regulacja
automatyczna.

Mozna go regulowac okoto dwdch razy, pdzniej trzeba go juz
wymienic.

* wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarkg
zabezpieczamy przed niepowotanym uruchomieniem i
odtoczeniem

Przed otwarciem pokrywy zamykajacej (1)
nalezy odczekac, az beben z nozami bedzie w
bezruchu.

= otwieramy pokrywe (1) ostrzatki (2)

* usuwamy zanieczyszczenia z kanatu ostrzatki (np.
wydmuchujemy sprezonym powietrzem)

= wzrokowo dostepna dtugos¢ gwintu ostrzatki (wymiar ,a“)
musi wynosi¢ minimum 5 mm; jesli wymiar ten jest
mniejszy niz 5 mm, wtedy regulujemy lub wymieniamy
kamien ostrzatki

= okreslamy odstep ,a“ dolnej krawedzi kamienia
ostrzafki (1) do dolnej krawedzi obudowy
ostrzatki
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» zwalniamy zapadke (1)
= koto zapadki (2) odkrecamy kluczem ptaskim
SW30




= w dolnym zakresie obracamy trzpien zapadki (1) o 90°
do zaskoku

= dalej odkrecamy koto zapadki, az trzpien (1) catkiem
zaskoczy w zapadke tak, by zamocowane zostato
dokonane przestawienie kamienia ostrzatki

» zakleszczenie kamienia ostrzatki usuwamy obracajac
koto zapadki.

* mierzymy odstep ,z" od gérnej krawedzi kamienia
ostrzatki do gornej krawedzi nakretki 6-katnej kota
zapadki (1)

Po dokonanej regulacji kamienia szlifierki wymiar
‘- winien wynosi¢ ,,z < 100 mm”. Jesli tak nie jest,
wymieniamy kamien.
= aby wymieni¢ kamien ostrzatki stary kamien wyciskamy
w dot, catkowicie odkrecamy koto zapadkowe (1) i od
gbry wstawiamy nowy kamien, wkrecamy koto zapadki;
kamien ostrzatki wciskamy w dot przez otwér (d > 30
mm) w kole zapadkowym (1)

» nastawiamy kamien szlifierski na uprzednio ustalony
wymiar ,a- 0,5 mm"

= zakleszczenie kamienia dociggamy kluczem
dynamometrycznym — moment dociggajacy 170 Nm.

= wyciggamy trzpien zapadkowy (2), obracamy o 90° i w
tej pozycji zamocowujemy

= umocowujemy zapadke (1)

= zamykamy ostone klapkowg ostrzafki




9.3.6 Regulacja wzgl. wymiana nozy
sieczkarki

Gdy juz nie wystarczajg mozliwosci regulacii
przeciwostrza, wtedy nalezy doregulowaé¢ odpowiednio
noze sieczkarki. Noze zuzyte i nie dajace sie juz
wyregulowag, po prostu wymieniamy.

Aby nie dopusci¢ do niewywazenia
‘- bebna sieczkarki, nalezy noze sieczkarki
zawsze wymieniaé parami. Zawsze oba

noze znajdujace sie na bebnie naprzeciw
siebie 0 180°(np. noze 1i7,1i5,1i10).

= zdemontowac lub odchyli¢ obudowe wciagu

= przeciwostrze (1) po obu stronach, za pomoca
zespotu obstugi recznej na platformie, odsuna¢ od
bebna z nozami (p.ust. Konserwacja-ostrzenie nozy
sieczkarki)

= wyjac kluczyk zaptonowy, sieczkarke

= zabezpieczy¢ przed niepowotanym uruchomieniem i
odtoczeniem

Poniewaz moc wyrzutu maszyny okreslana jest gtéwnie
przez wystawanie nozy (1) w stosunku do ich
zamocowania, stad ustawiamy noze na wystawanie ok.
82mm.

Przeciwostrze odsuwamy przy tym réwnolegle do korpusu
bebna z nozami.

Pomierzony wymiar (2) musi by¢ réwno po stronie lewej i
prawe;.

Noze sieczkarki wyregulowac.

Obracanie bebna z nozami

Podczas czynnosci przy bebnie zakla-

A damy rekawice. Nie obracamy bebna
bezposrednio — niebezpieczenstwo
zranienia !

» beben (1) obracamy w ten sposéb, ze ruszamy
koto pasowe (2) zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara
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Unieruchomienie bebna z nozami

Urzadzenie aretujace (ustalajgce) miesci sie po prawe;j
stronie maszyny.

A Beben nozowy zawsze zatrzymujemy,
wykonujac przy nim wszelkie prace.

= obracamy beben nozowy (3) w zgdang pozycje robocza,
trzpienie unieruchamiajace (2) wsuwamy w otwor bebna
(8) i zabezpieczamy pozycje obracajac trzpien
ustalajacy (1) wraz z tuleja rozprezna (1)

Wyregulowanie nozy sieczkarki

+ odkrecamy wszystkie sruby z tbem 6-katnym (2)

* noze (1) dostawiamy réwnomiernie do
przeciwostrza (3), sprawdzajac po obu stronach
szczelinomierzem (4)

+ wszystkie $ruby j.w. (2) dociggamy kluczem
dynamometryczny (moment dociggajacy min. 270
Nm).

» zwolni¢ ustalenie (unieruchomienie) bebna
nozowego, noze obroci¢ o jeden rzad dalej i na
nowo ustali¢ ich potozenie

+ wyregulowac kolejny rzad nozy

+ itak postepowac w dalszym ciggu, az wszystkie
rzedy nozy zostang rownomiernie wyregulowane

 Zluzni¢ unieruchomienie nozy

+ kamien szlifierski ustawi¢ w taki sposéb, by wymiar
wyniést ,a =20 mm" (20 mm = nastawa
podstawowa kamienia ostrzatki) Patrz ust.
»Konserwacja — regulacja lub wymiana kamienia.

» zatozy¢ wzgl. zamkna¢ obudowe wciggu
* naostrzy¢ noze.
» odpowiednio wyregulowac przeciwostrze

BX201261
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Wymiana nozy sieczkarki

Aby zapobiec niewywazeniu bebna

*- sieczkarki, nalezy noze zawsze wymienia¢
parami. Zawsze wiec oba noze, ktore sg na
bebnie przestawione o 180° (np. noze 1i 7,
1i5,1i10). Na beben zakiadamy jedynie
takie same noze, zwracajmy uwage wiec na
nr artykutu przy nozach wymiennych (patrz
takze wykaz czesci zamiennych)! Nowe
noze montujemy zawsze i wylacznie na
oczyszczonym podiozu noza i przy
czystych ptytkach dociskowych.

poluznié trzy sruby (3)

obie skrajne $ruby (2) wykreci¢

néz sieczkarki (1) wyjac do przodu

naktadke nozy i ptytke dociskowa oczysci¢ i zatozy¢ nowy
n6z

= dalszy tok postepowania w sposo6b opisany pod ,regulacja
nozy sieczkarki”

BX101281

9.3.7 Praca przy uzyciu potowy liczby nozy

Predko$¢ wciggania cietego materiatu oraz liczba uzytych D xroneE

nozy decyduja o dtugosci ciecia. Jesli dlugos¢ sieczki jest .

w wyniku nastawienia liczby obrotéw walcéw & ) @ @
wciggajacych jeszcze za krotka, wtedy mozemy jeszcze ﬂ il

T4 :
ilo$¢ nozy sieczkarki zredukowaé do potowy. R d‘q;d .
—t] ny o}
= aby pracowac z potowa liczby nozy, wyjmujemy po s 790 = % J
obu stronach bebna co drugi n6z; w ich miejsce m @ @
zaktadamy dostarczone z maszyng jako wyposazenie Ij - f s ﬁ? 5
tzw. ,$lepe noze”, chronigce zamocowania nozy.
Moment dociggajacy srub wynosi min. 270 Nm. Ij

= w info-center nastawiamy odpowiednig liczbe nozy @ BX500022

(patrz info-center, ust. 4.2.5 ,nastawianie liczby nozy").




9.3.8 Obrocenie wzgl. wymiana
przeciwostrza

Przeciwostrze obracamy wzglednie
wymieniamy jedynie wtedy, gdy przy
prawidlowym nastawieniu szczeliny cigcia lub
nieuszkodzonych nozach nie osiagamy juz
zadowalajacej jakosci ciecia.

Montazu przeciwostrza dokonujemy jedynie na
odpowiedniej powierzchni nakladania.
Powierzchnia ta musi by¢ ptaska, rowna, w
razie potrzeby nalezy ja podda¢ stosownej
obrobce lub wymienié na inna. Przy obracaniu
przeciwostrza nalezy wpierw oczyscic je od
spodu.

Przeciwostrze (1) mozna uzy¢ obustronnie. Jesli jedna ze
stron wzgl. obie (1a, 1b) sg zuzyte, wtedy nalezy ostrze
obroci¢ wzglednie wymieni¢ na nowe przeciwostrze.

= zdja¢ obudowe wciagu

» zespotem obstugi recznej na platformie odsuwamy
przeciwostrze (1) po obu stronach od bebna (p. ust.
Praca — ostrzenie nozy sieczkarki).

* wyjmujemy ze stacyjki kluczyk zaptonowy i zabez-
pieczamy sieczkarke przed niepowotanym urucho-
mieniem oraz odtoczeniem

-+ usuwamy samozakleszczajace sie nakretki (2) i podkfadki ; \ WA . m

« usuwamy $ruby mocujace (4)

» zjednej strony zdejmujemy uchwyt (5) odkrecajac
przeciwnakretki (6) i wykrecajac sruby (7)

» przeciwostrze (1) wyciggamy, wpierw z boku, z uchwytu

» uchwyt (5) obracamy do tytu

» przeciwostrze wyciggamy z boku z drugiego uchwytu

» czyscimy naktadke oraz spodnig czes¢ przeciwostrza

* przeciwostrze obracamy lub wymieniamy

+ zakladanie przeciwostrza w kolejnosci odwrotnej w
stosunku do usuwania

Uzywamy wylacznie nowe nakretki
samozakleszczajace sie.
= zaktadamy obudowe wciagu

= regulujemy przeciwostrze (p.ust. Praca — ostrzenie nozy
sieczkarki)

BX201351



9.3.9 Listwy transportujace walca
wstepnego sprasowania

Walec wstepnego sprasowania (1) jest wyposazony w

listwy transportujace zmiennego przeznaczenia. Jedna ze
stron tej listwy jest gtadka, druga zabkowana.

Zgodnie z doswiadczeniem strona gtadka wykorzystywana
jest do kiszonki trawiastej, zas strona zabkowana do
kukurydzy.

Obracanie listew

+ demontujemy przystawke

wyjmujemy kluczyk zaptonowy, a sieczkarke
zabezpieczamy przed niepowotanym uruchomieniem i

odtoczeniem
wykrecamy sruby mocujace (3) listwy transportujacej

2
obracamy i zaktadamy listwe (2) (moment dociagajacy 35 |

Nm)
' Ze wzgledu na detekcje metali wolno uzy¢

jedynie materiat mocujacy ze stali antyma-
gnetycznej. Srub nie wolno dokrecaé przy

uzyciu wkretarki udarowej (z

9.3.10 Nastawienie zgarniaka-watka
dogniatajacego

Nastawiamy przy opuszczonej wzgl. zdjetej obudowie
wciagu.

Zgarniak powinien by¢, o ile to mozliwe, nastawiony tak, by
byt wolny od szczelin na catej szerokosci watka
dogniatajacego. Odstep zgarniak — watek dogniatajacy
0-0,3mm.

Zgarniak nastawiamy tak, by nie wywierat
& zadnego nacisku na walek dogniatajacy.

IS

(5

ol

W przeciwnym razie moze dojs¢ do
przegrzania zgarniaka oraz uszkodzen
zaréwno na zgarniaku jak i na watku

dogniatajacym

T

@ ——

rozprezamy sprezyny dociskowe (1) po obu stronach
obudowy wciggu, zwalniajac przeciwnakretki (2)
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Nastawienie odstepu zgarniak — watek dogniatajacy

luzujemy wszystkie nakretki (4)

przy uzyciu tyzki do opon (1) podnosimy walec prasujacy

(2) w gore

+ szczelinomierzem (6) sprawdzamy odstep (wymiar
zadany 0 - 0,3 mm) miedzy zgarniakiem (3) a watkiem

dogniatajacym (5)
ewtl. na cafej szerokosci rbwnomiernie doregulowujemy

zgarniak (3)
dociggamy wszystkie sruby (4)

* naprezamy wszystkie sprezyny dociskowe po obu
stronach (p.ust. Konserwacja — nastawienie sprezyn

dociskowych obudowy wciagu)

e
{ B,
-

9.3.11 Nastawienie walca prasujacego-

A

==

zgarniaka
Nastawiamy przy opuszczonej wzgl. zdjetej obudowie
wciggu.

rozprezamy sprezyny dociskowe (1) po obu stronach
wciggu odkrecajac przeciwnakretki (2).

Nastawienie odstepu walek dogniatajacy - zgarniak

odstep miedzy walcem prasujacym (1) a

zgarniakiem (2) winien wynosi¢ ,a“=2 -5 mm

» ewtll. ustawi¢ odstep podktadajac podktadki pod
zderzak (3) na obudowie wciggu, réowno na catej

.«u«u«:«u«mmmm‘*\'

szerokosci

naprezy¢ sprezyny dociskowe po obu stronach
(p.ust. Konserwacja — nastawienie sprezyn

dociskowych obudowy wciggu)

BX101120)




9.3.12 Nastawienie sprezyn dociskowych
obudowy wciagu

Sprezyny dociskowe (1,2) nalezy po obu stronach obudowy
wciggu naprezy¢ rbwnomiernie.

Nastawienie naprezenia

+ obie tylne sprezyny dociskowe (1) nastawiamy na odstep
,a=490" mm"

« obie przednie sprezyny dociskowe (2) nastawiamy na
odstep ,b* =530 *mm

(T

\

(LR

9.4 Przebieg (trasa) zzetego materiatu

9.4.1 Miejsca dostepu

Klapy dla czynnosci konserwacyjnych stuzg do
usuwania zatykan na trasie przebiegu zzetego
materiatu.

Zanim otworzymy klapy do konserwacji

« wyjmujemy kluczyk zaptonowy, sieczkarke
zabezpieczamy przed niepowotanym
uruchomieniem i odtoczeniem

Po wytaczeniu napedu gtéwnego beben
nozowy oraz dmuchawa wyrzutu materiatu
s3 jeszcze na dobiegu, rozlega sie akus-
tyczny alarm dobiegu! Przy wszelkich
robotach oraz podczas usuwania usterek w
dziataniu zawsze wpierw odczekujemy, az
agregaty beda w absolutnym bezruchu —
zagrozenie wypadkiem!

Klapa konserwacyjna w kanale zdawczym

* wykreci¢ nakretke motylkowa (2) e
* opuscic klape konserwacyjng (1). B -

BX100680




Tylna sciana w szybie zdawczym dmuchawy wyrzutu

» wykrecamy wszystkie 6 nakretek mocujacych
+ demontujemy tylng sciane (1)

Klapa konserwacyjna na kré¢cu kanatu

«  wykrecamy nakretki (2)
« demontujemy klape (1)

Klapy konserwacyjne na tuku wyrzutnika

« wykrecamy nakretke (2)
« demontujemy klape (1)
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9.5 Konserwacja silnika

9.5.1 Przeglad czynnosci konserwacyjnych (DaimlerChrysler) - Wyciag

Ponizszy przeglad czynnosci konserwacyjnych stuzy dla celéw orientacyjnych i jest niewiazacy.
Miarodajne sg informacje zawarte w instrukcjach uzytkowania oraz w zeszytach dot. konserwacji. Stosowac nalezy
wylacznie jedynie te materiaty eksploatacyjne, jakie podano w odnosnych przepisach i wytycznych DaimlerChrysler.

Zakres i czestotliwo$¢ czynnosci konserwacyjnych zalezne sg w pierwszym rzedzie od zréznicowanych warunkéw
eksploatacyjnych oraz od uzytej jakosci oleju. System konserwacji DaimlerChrysler ustala do wyboru, dla silnikdw

typoszeregoéw 900, 450, 400 i 500 trzy grupy tych czynnosci, o zré6znicowanych odstepach czasowych ich zastoso-
wania.

Grupy czynnosci konserwacyjnych

Grupa konserwacji A

Eksploatacja z przerwami, przy niklym wykorzystaniu mozliwosci.
Grupa konserwaciji B

Eksploatacja z przerwami, przewaznie w srodkowym
zakresie liczby obrotéw i obcigzenia.

Grupa konserwacji C

Eksploatacja gtéwnie w gérnym zakresie liczby
obrotéw i obciazenia.

Przyktady zastosowan (grupa konserwacji C):

pojazdy mechaniczne: ciagniki do przewozenia duzych ciezarow

sprzet rolniczy: kombajny zbozowe, kombajny do zbioru kukurydzy, sieczkarki polowe, maszyny
do zbioru trzciny cukrowej, wyorywacze burakéw, kopaczki do ziemniakéw

maszyny budowlane: réwniarki (spycharki) gasienicowe, gryzarki do kopania rowéw, wywrotki
kolebkowe, frezarki drogowe

maszyny robocze: wiertarki, agregaty sprezarkowe, rozdrabniarki, silnik ustawiany na frezarce do
odsniezania, kruszarka do kamieni, silnik ustawiany na zamiatarce

Interwaty wymiany oleju BR 500 / OM 457 LA Euro 3 / Euromot 2 / BR 400

grupa konserwaciji C jakosci oleju

400 h 228.5
200 h 228.2/3
200 h 228.011

Czynnosci konserwacyjne

Ustalenia podstawowe:

Czynnosci i zabiegi konserwacyjne nalezy przeprowadzac co najmniej raz w roku.

Jesli zawartos¢ siarki w paliwie jest wyzsza niz 0,3% wag., wtedy interwaty skracamy o potowe. Jesli w celu
skorygowania ilosci wlewanego oleju silnikowego zastosujemy olej o innej jakosci, wtedy w odniesieniu do
interwatu konserwacji obowigzuje gorsza jakosc¢ oleju.
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9.5.2 Wazne wskazowki dot. konserwaciji

Czynnosci naprawcze, konserwacyjne

A oraz czyszczenie prowadzimy z reguly
przy odtaczonym napedzie, zgaszonym
silniku — wyjmujemy ze stacyijki
kluczyk zaptonowy!

Pracujac przy silniku wytaczamy z
regutly wyt. giéwny baterii!

Weze wody chitodzacej i zasysajace powietrze

Co 50 godzin pracy maszyny sprawdzamy stan oraz
zamocowanie wezy ukfadu chtodzenia oraz
zasysania powietrza. Co 2 lata wymieniamy weze
wody chtodzacej oraz niemetalowe elementy uktadu
wychwytu powietrza.

Silnik, chtodnice wody oraz uktad wydechowy
codziennie sprawdzamy pod katem czystosci i w
razie potrzeby czyscimy.

Chtodziwo

Uktad chtodzenia silnika zostat fabrycznie
napetniony mieszaning srodka antykorozyjnego, p.-
zamarzaniu i wody. Chtodziwo sktada sie w 50% z
w/w $rodkéw oraz w 50% z wody.

Zabezpieczenie przed zamarzaniem jest
gwarantowane do ok. -37° C. Patrz takze dane
producenta silnika.

Paski klinowe

Wszystkie paski klinowe nalezy stale utrzymywac
pod wiasciwym ich naprezeniem.

W wypadku nowych paskéw naprezenie
sprawdzamy po uptywie pierwszych 2 — 3 godzin
pracy i w razie potrzeby zwigkszamy ich
naprezenie.

Czystos¢

Okolice, zwtaszcza za$ uktad wydechowy jak i
hamulce, przekfadnie itp. gruntownie czyscimy, by
zapobiec zagrozeniu ogniowemu.

Przy bardzo suchym zzetym materiale i duzym
zapyleniu miejsca wymienione czesciej poddajemy
kontroli j.w. i w razie potrzeby czyscimy.

Materialy smarne oraz paliwo skiadu-
jemy w odpowiednich pojemnikach,
zapewniajac zgodne z przepisami ich
usuwanie.

Zachowajmy ostroznos¢ przy spusz-
czaniu goracego oleju —
niebezpieczenstwo oparzenia!



9.5.3 Ukiad paliwowy

Paliwo

Zachowajmy ostroznos¢ przy
obchodzeniu si¢ z paliwem. Paliwo
wlewamy jedynie na wolnym

powietrzu i przy zgaszonym silniku.
Nie palimy tytoniu.

Jakos¢ i stan czystosci paliwa majg podstawowe
znaczenie dla niezmiennie dobrej mocy oraz dla
diugiej zywotnosci silnika.

Stosujmy sie do informaciji zawartych
‘- w instrukcji uzytkowania silnika w

rozdz. Materiaty eksploatacyjne

(Daimler Chrysler) oraz do odnosza-

cych sie do nich wytycznych i prze-
piséw (DaimlerChrysler).

Przy temperaturach ponizej 10°C (50°F) zawsze
stosujemy paliwo dla okresu zimowego.

Tankowanie paliwa

+ gasimy silnik

+ wokot kro¢ca wlewowego (1) usuwamy trawe i pyt

+ wlewamy tylko paliwo czyste, ewtl. przed
zatankowaniem filtrujemy

+ po zatankowaniu zbiornik paliwa szczelnie zamykamy

+ rozlane przy tym paliwo usuwamy

Zbiornik paliwa

* pojemnosc¢ zbiornika paliwa — p. ust. Uwagi ogéine
— dane techniczne

* napetnienie zbiornika $ledzimy na wskazniku w
info-center

* po kazdym napetnieniu zbiornik paliwa szczelnie
zamykamy

» $ruba spustowa paliwa (2); moment dociggajacy 30 Nm

Codziennie po zakonczeniu pracy
wlewamy paliwo do petna , aby
zapobiec tworzeniu sie skroplin w

zbiorniku oraz zamarzaniu w razie
zimna.

Odpowietrzanie uktadu paliwowego

Po diuzszym przestoju nalezy ewtl. odpowietrzy¢
uktad paliwowy.

Blizsze informacje — patrz instrukcja uzytkowania
silnika, ust. Konserwacja (DaimlerChrysler).

|
» '
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9.5.4 Filtr wstepny paliwa/odwadniacz
Wymiana filtra wstepnego paliwa

» zawor doprowadzajacy paliwo (2) zamykamy (obracajac
W prawo).

« wykrecamy pojemnik filtra (1)

+ pojemnik oraz wkiad filtra czyscimy, filtr silnie
zabrudzony lub uszkodzony wymieniamy

« sprawdzamy pierscien uszczelniajacy pojemnika w razie
potrzeby wymieniamy

+ pierscien uszczeln. zwilzamy ropa i zaktadamy

+ wkiad filtra wktadamy do pojemnika, ktory z zawartoscig
wkrecamy do obudowy filtra

« otwieramy zaw6r doprowadzajacy paliwo (2) (krecac w
lewo)

Oproznianie odwadniacza

* wystepujaca w paliwie ewtl. woda gromadzi sie w
szklanym wzierniku (3).

« we wlasciwym czasie nalezy te wode spusci¢ przez
Srube spustowg (4) i zla¢ do zbiorniczka

« zuzyte filtry oraz najdrobniejsze resztki zanieczyszczen
usuwamy zgodnie z przepisami

9.5.5 Filtr paliwa

Filtr paliwa (1) zatrzymuje nawet najdrobniejsze
zanieczyszczenia znajdujace sie w paliwie..

Wymiana wktadu filtra

» otwieramy zamkniecia baku paliwowego, by zapobiec
nadcisnieniu w baku

« odkrecamy gwintowang pokrywe z wktadem filtra (1) i
z obudowy filtra wyjmujemy jedng sztuke; pozwalamy,
by paliwo sptyneto

» zdejmujemy pokrywe z wkitadem filtra; wymieniamy
wkiad filtra oraz pierscien uszczelniajacy.

+ pierscien uszczeln. zwilzamy ropq i zaktadamy.

« wkrecamy pokrywe wraz z wktadem filtra i mocno
dociggamy, moment dociagajacy 25 Nm

« odpowietrzamy uktad paliwowy

Blizsze informacje — patrz Instrukcja uzytkowania silnika,
ust. Konserwacja (DaimlerChrysler).



9.5.6 Olej silnikowy

Stosujmy sie do informacji zamieszczo-
‘. nych w instrukcji uzytkowania od produ-
centa silnika (DaimlerChrysler).

Kontrola stanu oleju silnikowego

+ stan oleju sprawdzamy codziennie ok. 5 minut po
wytaczeniu silnika; p.ust. Uruchomienie — kontrola stanu
oleju silnikowego

Wymiana oleju silnikowego

Ostroznie przy spuszczaniu goracego oleju —
A obawa oparzenia! Spuszczony zuzyty olej
usuwamy zgodnie z przepisami.
Zalecane gatunki oleju oraz interwaty jego wymiany — patrz
Tabela czynnosci konserwacyjnych.

+ wyjmujemy filtr oleju (patrz: Wymiana filtra oleju).

+ olej silnikowy wymieniamy jedynie, gdy jest ciepty

+ na kréciec spustowy (1) zaktadamy odpowiedni kawatek
weza, nieco luzujemy nakretke i spuszczamy zuzyty olej
do odpowiednio duzego naczynia

« wkrecamy filtr olejowy (patrz: Wymiana filtra olejowego)

» mocno dokrecamy nakretke przy kré¢cu spustowym (1),
zdejmujemy waz

Wymiana filtra olejowego

Wkiad filtra oraz uszczelki wymieniamy przy kazdej wymianie
oleju.

+ wykrecamy gwintowang pokrywe filtra olejowego (1), olej
spuszczamy z obudowy filtra

+ wyjmujemy pokrywe wraz z wkiadem filtra i usuwamy
uszczelke

* nowa uszczelkg zwilzamy olejem

» uszczelke oraz wkiad filtra wktadamy do pokrywy

» pokrywe wkrecamy na obudowe filtra i mocno dociagamy,
moment dociagajacy 40 Nm




Wlewanie oleju silnikowego

zdejmujemy pokrywe zamykajaca (1) z krécca
wlewowego

olej silnikowy wlewamy az do znaku maksimum preta
pomiarowego (tzw. bagnetu)

wkrecamy pokrywe krééca wlewowego

na krétki czas uruchamiamy silnik na jatowych obrotach,
nastegpnie silnik wytaczamy i sprawdzamy go, wraz z
filtrem olejowym, pod katem szczelnosci

po uptywie ok. 5 minut ponownie sprawdzamy poziom
oleju w silniku i ewtl. dolewamy olej do znaku
Lmaksimum”

9.5.7 Uklad chitodzenia

Chiodziwo

w instrukcji uzytkowania od producenta

I Stosujmy sie do informacji zamieszczonych
silnika (DaimlerChrysler) .

Ukiad chtodzenia silnika zostat fabrycznie napetiony
mieszaning srodka p.-korozyjnego i p.-mrozowego oraz
wody. Chtodziwo sktada sie w 50% z tych dwu $rodkéw
oraz w 50% z wody. Mieszanina ta zapewnia ochrone
przed zamarzaniem przy mrozach do -37°C.

przed nadejsciem zimy z reguty sprawdzamy
odpornosé mieszaniny na mroz

Jesli nie dysponujemy chtodziwem, wtedy nalezy —
niezaleznie od pory roku — stosowaé¢ mieszanke
zawierajaca 50% srodka przeciw korozji i zamarzaniu, tj.
glikolu etylenowego oraz 50% czystej, miekkiej wody.
Mieszanina taka zapewnia rowniez ochrone
przeciwkorozyjna i przeciw zamarzaniu do -37°C.

Nie wolno stosowa¢ zadnych dodatkow
uszczelniajacych ukiad chtodzenia.

wszystkie weze uktadu chtodzenia wymieniamy co 2
lata

Stan chtodziwa, kontrola silnika

codziennie sprawdzamy stan (poziom) chtodziwa

stan chtodziwa w zbiorniku wyréwnawczym (1)
sprawdzamy we wzierniku (2)

Poziom chtodziwa winien siega¢ do $rodka wziernika (2)..

ewtl. dolaé chtodziwa




Dolewanie chtodziwa

Zakretki (2) zbiornika wyréwnawczego nie
otwieramy nigdy przy goracym silniku.
Gasimy silnik i odczekujemy, az sie ochlodzi
—obawa oparzenia!

» obracamy zakretke (2) do pierwszego zaskoku,
pozwalajac by uszta resztka cisnienia

+ teraz catkowicie otwieramy zakretke (2) i napetniamy
chiodziwo az do srodka wziernika

+ ponownie zaktadamy i zakrecamy zakretke (2)

Spuszczanie chtodziwa

Sruba spustowa (2) chtodziwa znajduje sie na rurze z tytu
komory silnika.

Chtodnica wodna, olejowa i chtodnica powietrza
dotadowujacego

Wymienione wyzej chfodnice znajdujg sie w komorze
maszyny za siatkg chtodzaca.

Czyszczenie chtodnic przeprowadzamy mozliwie przy
zimnym silniku.

» wszystkie agregaty chtodnicze regularnie sprawdzamy
pod katem czystosci i w razie potrzeby wydmuchujemy
brud sprezonym powietrzem.; uwaga - nie uszkodzi¢
ptytek chtodnic!

« wydmuchujemy zanieczyszczenia z chfodnic od zewnatrz
do wewnatrz

. BX500071




9.5.8 Filtr powietrza

Konserwacje filtra powietrza przeprowadzamy regularnie,
najpdzniej jednak wtedy, gdy na displeju info-center ukaze

sie meldunek , 0znaczajacy zabrudzenie filtra.

Czyszczenie filtra powietrza

odkrecamy nakretke (2) i zdejmujemy zamkniecie (1)
odkrecamy nakretke (4) i ostroznie wyjmujemy wkiad filtra
@)

czyscimy wnetrze i ptaszczyzny uszczelniajace obudowy
filtra

wktad filtra przedmuchujemy sprezonym powietrzem
(maks. 5 bar) od wnetrza na zewnatrz

nadmiernie zanieczyszczony lub uszkodzony wktad filtra
wymieniamy; wymieniamy réwniez te wktady, od ktérych
zatozenia mineto juz 4 lub wiecej lat

na powro6t zaktadamy wkiad filtra

zakladamy zamknigcie (1)

zamykamy sito zasysajace filtra powietrza

BX500066
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9.6 Konserwacja uktadu hydraulicznego

9.6.1 Specjalne wskazéwki dot. bezpieczenstwa

A\
A\

Przy wyszukiwaniu miejsc wycieku
stosujemy z uwagi na mozliwos¢
zranienia stosujemy odpowiednie srodki
i zakladamy okulary ochronne.

Uchodzace pod wysokim cisnieniem
ciecze moga przenikna¢ przez skore ciata
i spowodowac ciezkie zranienia. Stad tez
spuszczamy z uktadu ci$nienie, zanim
zaczniemy roztaczaé przewody. Zanim w
uktadzie znéw powstanie cis$nienie
upewnijmy sie, czy wszystkie przewody
sq szczelne.

9.6.2 Budowa uktadu hydraulicznego
roboczego i hamulcowego

Schemat hydrauliczny — patrz ust. ,,Konserwacja“
(legenda do schematu).

Blok zaworéw gtéwnych (1) znajduje sie za klapg
dostepu po prawej stronie maszyny.

A\

Olej hydrauliczny uchodzacy z mate-go
otworka jest niemal niewidoczny, stad
szukajac miejsc wycieku uzywa-my
kawatka tektury czy t.p. Chronmy rece i
ciato. Jesli w nasze ciato wniknela jakas
ciecz, wtedy lekarz obeznany z tego
rodzaju zranieniami winien niezwlocznie jg
usunaé; w przeciwnym razie efektem moga
by¢ powazne infekcje. Lekarze z takimi
objawami nie obeznani winni zasiegna¢
stosowne informacje u kompetentnego
zrodita medycznego.

Regularnie sprawdzamy weze hydrau-
iczne i w razie uszkodzenie czy oznak
starzenia wymieniamy je! Nowe przewody
musza odpowiada¢ wymaganiom
technicznym producenta sprzetu.

BX500075




Glowny blok zaworowy

1

[l

@.
D
D

@ﬂl

»

Y18 - hamulec postojowy wigcz./wytacz. Y30 - ostrzatka ,cylinder wigcz.”

Y20 -  wyrzutnik obrét ,w lewo* Y31 - ostrzatka ,cylinder wytgcz.”

Y21 - wyrzutnik obrot ,w prawo* Y37 - rama wahliwa ,obrét w lewo”

Y22 - klapa wyrzutnika ,podnoszenie” Y38 - rama wahliwa ,obrét w prawo”

Y23 - klapa wyrzutnika ,opuszczanie® Y39 - kierowanie automat. lewo

Y24 -  tuk wyrzutnika ,podnoszenie” Y40 - kierowanie automatyczne prawo

Y25 - tuk wyrzutnika ,opuszczanie” Y63 - zawOr wstepnego wysterowania lewy
Y26 - ztozenie przystawki ,transport™ Y64 - zawdr wstepnego wysterowania prawy
Y27 - roztozenie przystawki ,praca“ Y66 - blokada ukt. kierowania lewo

Y28 - kota wsporcze wsungé/wcigg do wnetrza Y67 - blokada uktadu kierowania prawo
Y29 - kota wsporcze wysungé/ wciag na zewnatrz

Zawory nadcisnieniowe

Bloki zaworowe sg wyposazone w
zawory nadcisnieniowe. Zostaty one
nastawione fabrycznie i nie wolno tej

nastawy zmienia¢.

Czynnosci przy zaworze nadcisnieniowym zlecamy
wylgcznie serwisowi.



Pompy
1 - pompa uktadu kierowania

2 - hydraulika robocza
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9.6.3 Zbiornik oleju hydraulicznego
Olej hydrauliczny
Uwaga — nigdy nie mieszamy
‘- roznych gatunkow oleju.
Przed zmiang gatunku oleju
zasiegnijmy porady w serwisie
klienta. W zadnym razie nie uzywamy
oleju silnikowego
Zestawienie olejéw mineralnych klasy jakosciowe;j
HLP (HM) oraz przyjazne dla srodowiska,
biologicznie szybko rozktadalne ciecze cisnieniowe
HEPG
ISO- klasa HEPG VG 46 |HLPVG46 ISO-klasa HEPG VG 46 |HLPVG46
lepkosci lepkosci
producent producent
ADDINOL olej hydrauliczny FRAGOL Hydraulic
HLP 46 TR 46
AGIP 0S80 46 FUCHS Renolin RENOLIN
PGE46 MR15
VG46
RENOLIN
B15VG46
ARAL BAF-46Vitam |AralVitamGF46 Houghton Syntolubric46
ASEOL AquaVG46 KLUBER LAMORAHLP46
AVIA Avia Hydrosynt [AVILUBRSL46 KUWAIT Q8 Haydn46
46 Avia Fluid ZAD 46 Holst 46
Hydraulik S46
BECHEM Hydrostar LIQUI HLP 46 I1SO
UWF46 MOLY
BP Biohyd PEG 46 | EnergolHLP46 MOBIL Mobil DTE 25
Mobil Hydraulic
Oil Medium
CASTROL HYSPINAWS46 SHELL Fluid BD46 Shell Tellus
Ol 46 Shell
Hydrol DO 46
COFRAN Cofraline Stuart- HydrocorE46 |Cofraline
extra46 S Theunissen ISOCORE46 |extra46 S
DEA Econa PG 46 | Astron HLP 46 TOTAL Azolla ZS 46
ELF ELFOLNA46 TRIBOL Tribol772
ELFOLNADS46 TribolET1140-46
Tribol943AW46
ENGEN Engen TQH VALVOLINE Ultrasyn PG 46
20/46
ESSO olej hydraul. NUTOH46 VERKOL VestaHLP46
PGK46
FINA olej hydraul. HYDRAN46 WINTERSHALL WIOLANHS46
D3031.46 WIOLANHX4




Kontrola stanu oleju hydraulicznego
Co 50 godzin sprawdzamy stan oleju hydraulicznego.
* opuszczamy mechanizm podnosny i gasimy silnik

* poziom oleju sprawdzamy we wzierniku (2) zbiornika oleju
hydraulicznego (1)

We wzierniku (2) olej musi by¢ widoczny.

« ewtl. dolewamy olej

BX500055

Wymiana oleju hydraulicznego

Obawa oparzenia! Spuszczony olej usuwa-
my zgodnie z przepisami. Zanim dokonamy
wymiany oleju hydraulicznego, skontaktujmy
sie z serwisem KRONE.

: Ostroznie przy spuszczaniu goracego oleju!

Wymiana oleju hydraulicznego po 500 godzinach.

» odpowiedni waz z wtykiem ztgcza podtgczamy do krééca
spustowego (2) zbiornika oleju hydraulicznego (1) i
spuszczamy olej zuzyty do naczynia odpowiedniej
wielkosci

+ zdejmujemy waz

» olej hydrauliczny wlewamy przez kréciec wlewowy (3) na
zbiorniku oleju (1), az we wzierniku ukaze sie olej

* naok. 10 sekund uruchamiamy silnik na dolnym zakresie
biegu jatowego;
gasimy silnik;
kontrolujemy stan oleju hydraulicznego, w razie gdy go
brakuije, jeszcze dolewamy;

Czynnos¢ te powtarzamy tak czesto, az poziom oleju nie
bedzie opadat.

BX500089




Wymiana filtra oleju hydraulicznego
Filtr oleju hydraulicznego wymieniamy, gdy w displeju info

ukaze sie meldunek bfedu Oznhaczajacy zassanie
wsteczne filtr 1 wzgl. filtr 2, najpdzniej jednak po uptywie
kazdego sezonu roboczego.

* wykrecamy zakretke (1)

« unosimy wkiad filtra (2) i pozostawiamy, by odciekt olej
hydrauliczny

« wyjmujemy wkiad filtra i usuwamy zgodnie z przepisami

* powierzchnie uszczelniajacg nowego wktadu filtra
zwilzamy olejem i wktadamy

* recznie wkrecamy zakretke, zbyt mocno nie dociagajac

* przez ok. 10 sekund wiaczamy silnik na dolnym zakresie
biegu jatowego, po czym gasimy silnik

« filtr oleju hydraulicznego sprawdzamy pod katem
szczelnoci

BX100901
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9.7 Konserwacja przektadni

« jesli nie podano inaczej, wtedy u wszystkich
przektadni po 1000 godzinach pracy,
najpbzniej jednak po zakohnczeniu sezonu

» przed rozpoczeciem sezonu, nastepnie za$
co 100 godzin pracy sprawdzamy poziom
oleju

» codziennie sprawdzamy wszystkie
przektadnie, czy nie ma w nich nieszczel-
nosci, ewtl. sprawdzamy stan oleju

9.7.1 Kontrola stanu i wymiana oleju
w przektadni zdawczej silnika

Kontrola stanu oleju

« poziom oleju winien przy eksploataciji statej
siegac¢ do ¥ wziernika kontrolnego (1), ewtl.
dolewamy olej (patrz: Wymiana oleju).

Wymiana oleju

» wykrecamy S$rube spustu oleju (4) u przektadni
zdawczej silnika (2); olej zuzyty zbieramy do
odpowiedniego pojemnika

* na powrét wkrecamy $rube spustowg (4)

« wykrecamy korek gwintowany (3) u przekfadni
zdawczej (2)

* wlewamy olej

« ponownie wkrecamy korek gwintowany (1)

Kontrole stanu oleju i jego wymiane
przeprowadzamy przy poziomym ustawieniu
sieczkarki!

Olej zuzyty usuwamy zgodnie z przepisami!

llosci oraz nazwy (marki) olejow/smarow
przektadniowych - patrz ust. Uwagi ogolne -
Dane techniczne.




9.7.2 Kontrola i wymiana oleju w przektadni
rozdzielczej

Kontrola stanu oleju

+ Srube kontrolng stanu oleju (2) przektadni rozdzielczej (2)
wykrecamy

« poziom oleju winien siega¢ az do otworu kontrolnego,
ewtl. dola¢ oleju (patrz Wymiana oleju).

* na powrét wkrecamy $rube kontrolng (2)

Wymiana oleju

» wykrecamy Srube spustowa oleju (4) w przektadni
rozdzielczej (1), olej zuzyty zlewamy do odpowiedniego
pojemnika

* na powro6t wkrecamy srube spustowg (4)

» wykrecamy korek gwintowany z filtrem napowietrzajgcym
(3) na przektadni rozdzielczej (1)

+ wlewamy olej

+ korek (3) ponownie wkrecamy

9.7.3 Kontrola i wymiana oleju w przektadni
wentylatora OM 460

Kontrola stanu oleju

+ wykrecamy S$rube kontrolng oleju (2) przektadni
wentylatora (1)

+ poziom oleju winien siegaé¢ do otworu kontrolnego, ewtl.
dolewamy oleju (p.: Wymiana oleju)

« wkrecamy s$rube kontrolng (2) ;
Wymiana oleju ' ¥ . BX101470

+ wykrecamy $rube kontrolng (4) przektadni wentylatora (1),
olej zuzyty wychwytujemy do odpowiedniego pojemnika

+ ponownie wkrecamy $rube spustowg (4)

» korek gwintowany z filtrem napowietrzajacym (3) u
przektadni wentylatora (1) wykrecamy.

+ wlewamy olej

* na powr6t wkrecamy korek (3)



9.7.4 Kontrola stanu i wymiana oleju w
przektadni walcow

Kontrole stanu i wymiane oleju
przeprowadzamy przy poziomym potozeniu
pokrywy obudowy wciagu!

Przekiadnia walcow z lewej strony obudowy wciagu sktada
sie z dwu czesci..

1 - dolna przektadnia walcéw, kolumna gérna

2 - dolna przektadnia walcéw

Kontrola stanu oleju

+ wykrecamy $rube kontroli stanu oleju (3) w dolnej
przektadni walcéw, gérna kolumna (1) wzgl. takg samg
$rube (7) w dolnej przektadni walcéw

* poziom oleju winien siega¢ do otworu kontrolnego, w
razie potrzeby dolewamy olej (patrz: Wymiana oleju).

* na powrét wkrecamy Srube kontrolng (3 wzgl. 7)

Wymiana oleju

« wykrecamy $rube spustowg oleju (5) w dolnej przektadni
walcdw, gorna kolumna (1) wzgl. takg sama $rube (8) w
dolnej przektadni walcow (2); zuzyty olej zlewamy do
odpowiedniego naczynia.

+ ponownie wkrecamy $rube spustowa (5 lub 8)

« wykrecamy korek gwintowany z filtrem napowie-
trzajacym (4 lub 6) w danej przektadni

*  wlewamy olej

* na powr6t wkrecamy korek (4 wzgl. 6)
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9.7.5 Kontrola stanu i wymiana oleju w gornej
przektadni walcow

Kontrole i wymiane oleju przeprowadzamy
przy poziomym ustawieniu pokrywy
obudowy wciagu!

Kontrola stanu oleju

+ wykrecamy $rube kontrolng stanu oleju (3) w gérnej
przektadni walcow (1)

+ poziom oleju winien siega¢ do otworu kontrolnego, ewtl.
dolewamy oleju (patrz: Wymiana oleju)

« z powrotem wkrecamy Srube kontroli stanu oleju (3)

Wymiana oleju

« wykrecamy $rube spustu oleju (4) w gérnej przektadni
walcéw (1), olej zuzyty zbieramy do odpowiedniego
pojemnika

* na powr6t wkrecamy $rube spustowg (4)

+ wykrecamy korek gwintowany z filtrem napowietrzajacym
(2) w przektadni walcow gornej (1)

4
BX101190

+ wlewamy olej

+ ponownie wkrecamy korek (2)

9.7.6 Kontrola stanu i wymiana oleju w
przektadni kolumny tuku wyrzutnika

Kontrola stanu oleju
+ wykrecamy srube kontrolng (6) w przektadni kolumny (5)

» poziom oleju winien siega¢ do otworu kontrolnego,
ewtl. uzupetniamy olej (patrz: Wymiana oleju)

* na powr6t wkrecamy $rube kontroli stanu oleju (6)
Wymiana oleju

+ zdejmujemy ostone i wykrecamy filtr napowietrzajacy
(7)

» wykrecamy Srube spustowg (8), olej zuzyty zbieramy
do odpowiedniego naczynia

+ z powrotem wkrecamy $rube spustowg (8)
+ wlewamy olej, przy czym jego poziom winien siega¢
do otworu kontrolnego (6)

+ ponownie wkrecamy filtr napowietrzajacy (8) i
zaktadamy ostone



9.8 Konserwacja napedéw pasowych

nastepnie zas co 100 godzin, sprawdzamy
naprezenie oraz stan paskow napedowych.
Paski uszkodzone lub zuzyte wymieniamy.

' Po uplywie pierwszych 10 godzin pracy,

Sprawdzanie naprezenia paskow napedowych

* naprezenie paska sprawdzamy naciskajac posrodku
miedzy kotami pasowymi (sita sprawdzania ok. 50 Nm),
przy gtebokosci wcisniecia wynoszacej ,a > ok.. 20 mm"
naprezenie jest prawidtowe, w razie potrzeby korygu-
jemy je

Korygowanie naprezenia paska:

« zwigkszamy naprezenie sprezyny rozciagajacej (1), lub

zmniejszamy, odstep ,b“ na trzpieniu przestawnym
odpowiednio skracamy lub wydtuzamy

BX500079

9.8.1 Gléwny naped pasowy
Naprezenie paska nad cylindrem hydraulicznym.
Korygowanie biegu paska

» sprawdzamy prawidtowy bieg paska w prowadzeniach
kota paska klinowego (1)

* W razie potrzeby korygujemy bieg paska zmieniajac
potozenie krazka naprezajacego (2)

* luzujemy przeciwnakretke (3) oraz nieco tez srube (4)

* luzujemy p.-nakretke (5) a $ruba (6) nastawiamy zmiane
potozenia

* ponownie dociggamy przeciwnakretke (5)

» ponownie dociggamy Srube (4) oraz nakretke zabez-
pieczajaca (3)

BX500096




9.8.2 Naped sita bebnowego
1 - czton napedzany sita bebnowego
3 - sito bebnowe

Naprezenie paska napedowego sita za pomoca
sprezynowego krazka naprezajacego (2).

BX101820




9.9 Spryskiwacz szyb

Zbiornik (1) wody do spryskiwacza miesci sie w komorze
maszynowe;.

» dla napetniania zbiornika (1) otwieramy pokrywe (2)

» w celu uzyskania lepszego efektu czyszczacego
dodajemy do wody $rodek czyszczacy, specjalny do
spryskiwaczy

Na okres zimowy oprézniamy instalacje i
‘- spryskiwacza lub napetniamy specjalnym y : BX100610
srodkiem mrozoodpornym.

9.10 Gasnica

Corocznie, co najmniej zas raz na dwa lata, zlecamy
sprawdzenie sprawnosci gasnicy (1). Wazna jest przy tym
data wyprodukowania gasnicy lub data jej ostatniej kontroli,
podana na gasnicy (1).

Interwaty dokonywania kontroli moga by¢ w réznych krajach
rézne. W takich wypadkach wskazoéwki podane na gasnicy
odnoszg sie do odpowiednich krajow.




9.11 Ogumienie

9.11.1 Kontrola i pielegnacja opon

» codziennie sprawdzamy opony pod katem uszkodzen i
cisnienia powietrza, bowiem zywotnos¢ opon jest od
tego cisnienia zalezna.

+ naciecia lub pekniecia w oponach jak
najszybciej naprawiamy lub wymieniamy opone(-y)

* nie wystawiamy opon na dziatanie oleju, smaru, paliwa,
chemikaliéw jak i na zbyt ditugie nastonecznienie

* jedzmy ostroznie; unikajmy przejezdzania przez
ostrokrawedziste kamienie lub krawezniki

* co najmniej raz w tygodniu sprawdzamy cisnienie w

BX500034

oponach doktadnym cisnieniomierzem

Cisnienie powietrza w oponach

BiG X 500 Tyre pressure
R | e |n | T || TR ) W
VA 40 2,2 3,2 - - 3,2
650/75 R32 172A8 FA 10 1,4 1,8
a | 40 3,2 3,2 3,2
18.4 R30 155A8 RA 10 1,9 1,9 = ~
VA 40 1,6 2,4 3,2 1,7 3,2
710/75 R34 178A8 FA 10 1,0 14 1,7 1,7
N 2.4 2,4 2,4 2,4 2,4
600/70 R28 157A8 RA 70 14 1,2 1,2 1,2
va | 40 1,2 2,4 2,4 16 | 24
800/65 R32 172A8 FA 10 1,0 2,0 2.1 1,6
A | 40 2,4 21 2,1 24 24
600/65 R28 154A8 RA 10 14 1,2 1,4 1,0
K 1,2 2,0 2,4 1,4 2,4
900/60 R32 176A8 FA [70 1.0 1,2 1,4 1,4
» 20 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6
710/55 R30 153A8 RA 70 1.0 1,0 1,0 1,0

= jazda po drogach bez Easy Collect 9000

27 000 457 0
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9.11.2 Montaz opon

9.11.3 Zamocowanie kot

9.11.4 Zmiana opon

&

A\

Po uptywie pierwszych , a nastepnie po 20 do 25
godzinach pracy maszyny dociagamy sruby mocujace

kota.

Moment dociggajacy nakretek kot
0si napedowej =485Nm
osi kierujacej = 485Nm

Montaz opon wymaga wystarczajacych w tej mierze umiejetnosci oraz wymaganego
przepisowego oprzyrzadowania. Wadliwie dokonany montaz moze stanowié¢ przyczyne
eksplozyjnego pekniecia opony przy jej pompowaniu. Skutkiem moga by¢ powazne
zranienia, stad tez montaz opon, w razie braku umiejetnosci, nalezy zleca¢ serwisowi
KRONE lub kwalifikowanemu warsztatowi oponiarskiemu.

Montujac opone ha obrecz nie wolno nigdy przekraczaé¢ podanego przez producenta opony
maksymalnie dopuszczalnego ci$nienia, w przeciwnym razie moze zar6wno opona, jak i
nieraz obrecz, eksplozyjnie peknagc.

Jesli stopki opon osiadaja niewtasciwie po osiggnieciu maksymalnie dopuszczalnego
cisnienia, wtedy spuszczamy powietrze, opony poprawiamy, ich stopki nattuszczamy i
opony ponowhnie hapompowujemy.

Szczego6towy materiat informujacy o montazu opon w pojazdach rolniczych jest dostepny
u producentéw opon.

Nigdy nie uzywamy sieczkarki z tym
cisnieniem powietrza w oponach, jakie
zazwyczaj stosuje sie przy wysyice maszyny.
Aby nie dopusci¢ do zabrudzenia zaworkéw
opon, zawsze zakrecamy na nie kapturki.
Czesto sprawdzajmy cisnienie w oponach!

BX110001

Przy zmianie wielkosci (wymiaru) opon nalezy
réwniez odpowiednio dostosowac software

BX202245

(oprogramowanie) info-center



9.12 Konserwacja — Instalacja elektryczna

9.12.1 Dane techniczne instalacji elektrycznej

moc alternatora.................ooeeeenne 12 V/180 A
liczba baterii...........coooveiiiii 2
napiecie baterii............oooiiiiiiiii 12V
pojemnosc baterii.........covviiiiiiiiiian.n. (2x) 135 Ah

9.12.2 Baterie

Pojemnik na baterie znajduje sie po lewej
stronie maszyny, za ostong (1).

Otwieranie pojemnika baterii

» otwieramy zamkniecie (4) i odchylamy
pokrywe baterii (3)

~— BX500095

Sieczkarka jest wyposazona w dwie baterie (1), kazda
o parametrach 12V i 135 Ah, ktére w momencie startu
zostajg potaczone szeregowo (24V).

To przetgczanie realizuje przekaznik (2). Natomiast
napiecie robocze wynosi jedynie 12V!

W przypadku bocznikowania pamie-
tajmy, ze do kazdej z baterii wolno nam
podtaczac¢ tylko napiecie 12 V!

Przed zabezpieczeniem zimowym sieczkarki baterie
tadujemy i dotadowujemy co 6 tygodni, wzglednie
oddajemy do warsztatu elektrycznego celem ich
pielegnaciji.




9.12.3 Wytacznik gtéwny baterii

Whytacznik gtéwny baterii (1) jest zamontowany na pokrywie
baterii.

Za pomoca tego wytacznika mozemy odtaczaé przewod
dodatni baterii.

- pozycja pionowa wytacznika (1) — obwdd pradowy
zamkniety

- pozycja pozioma wytacznika (1) — obwod pradowy
otwarty

Nie wylaczamy tego wylacznika (1), gdy L%
silnik pracuje.

Dla celéw dokonywania napraw, w razie awarii oraz pod
koniec akcji polowej gtéwny wytacznik baterii (1) przesta-
wiamy w pozycje ,0bwdd otwarty”.

« gasimy silnik
* wytacznik gtéwny baterii (1) obracamy w pozycje
poziomag

Bateria traci napiecie, gdy zapton

‘_ pozostawiono na stopniu | lub I, nawet
wtedy, gdy wylacznik gtiéwny baterii (1)
jest w pozycji wytaczone;j.

Przy czynnosciach naprawczych
(spawanie) zawsze wytaczamy silnik,
wylacznik giéwny baterii ustawiamy w .
potozeniu ,,otwarte” (poziomo w prawo) i ’if"
wyjmujemy potaczenie wtykowe wiazki

faczacej z silnikiem (1) na sterowniku przy
silniku (sterownik MR).

Wyjmujemy potaczenie wtykowe wiazki
faczacej z silnikiem (1) sterownika przy
silniku (sterownik MR).

+ gasimy silnik

« wytacznik gtéwny baterii wytaczamy, obracajac
dzwigienke w lewo do pozycji poziomej

» Zzlaczke wtykowg wigzki przewodow do silnika (1) przy
sterowniku MR odbezpieczamy i roztagczamy

+ zakladajac na powr6t ztgczke wiykowa (1)
odginamy w gore obejme zabezpieczajacy i
wpychamy ztgczke w gniazdo do zaskoku.

BX500099




9.12.4 Bateria — zagrozenia w trakcie
manipulowania

Uwagi ogolne:

&

Baterie wytwarzajg wysoce eksplozyjny gaz elektrolitowy.
Unikajmy w poblizu baterii iskier lub otwartych ptomieni.

Zawsze utrzymujemy baterie w czystosci,
usuwajac z niej pyt i plewy.

Przy pracach na instalacji elektrycznej lub przy silniku
zawsze odtgczamy kabel masy wzgl. otwieramy wytacznik
gtéwny baterii.

Szybie tadowanie:

Przy dokonywaniu szybkiego tadowania odtaczamy kabel
ujemny baterii i otwieramy wszystkie jej cele by uniknaé
uszkodzen w instalacji elektrycznej.

A

Wyijecie baterii:
Zanim wyjmiemy baterie, zawsze wpierw odtagczamy
kabel masy, nastepnie zas kabel dodatni baterii.

Usuwamy plastikowe pokrywy baterii
w celu unikniecia gromadzenia sie
wysoce eksplozyjnych gazéw.

9.12.5 Czyszczenie baterii

* W razie potrzeby myjemy baterie do czysta

» szczotkg usuwamy ewtl. wykwity oksydacyjne na
biegunach baterii

» bieguny baterii i ich zaciski nattuszczamy
specjalnym smarem.

» otwory odpowietrzajace korkéw zamykajacych
zostawiamy otwarte.

9.12.6 Sprawdzanie stanu elektrolitu

A

+ stan elektrolity sprawdzamy co 250 godzin pracy;
elektrolit winien siega¢ az do oznakowania nad
ptytami baterii

Jesli zima dolewamy do baterii wode
destylowana, wtedy dla lepszego
wymieszania elektrolitu (wody i kwasu)
wiaczamy silnik na ok. 30 minut.

Uzywamy wytacznie wody destylowane;.

BX110004
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9.12.7 Pomiar gestosci elektrolitu

« areometrem badamy gestosc¢ elektrolitu w kazdej celce
baterii

Bateria catkowicie natadowana winna w normalnych
warunkach klimatycznych wykazywaé gestos¢ 1,28.

» gdy gestos¢ spadnie ponizej 1,20, wtedy na nowo
tadujemy baterie

9.12.8 Zainstalowanie baterii i prawidiowe
potaczenie biegunow

‘- Zawsze prawidiowo podiaczamy bieguny
baterii.

W tym celu:

= kabel dodatni rozrusznika (3) taczymy z kablem dodatnim
baterii (1)

= kabel dodatni baterii (1) tgczymy z kablem dodatnim
(30a) przekaznika przetaczajacego baterie (4).

= kabel ujemny baterii (1) taczymy z biegunem ujemnym
(31a) przekaznika przetaczajacego baterie (4).

= kabel ujemny rozrusznika (3) taczymy z kablem
ujemnym baterii (2)

= kabel ujemny baterii (2) faczymy z biegunem ujemnym
(31) przekaznika przetaczajacego baterie (4)

= kabel dodatni baterii (2) tgczymy z biegunem dodatnim
(30) przekaznika przetaczajacego bateria (4)

biegunowosci miedzy bateriami a
alternatorami wynikaja bardzo powazne
uszkodzenia.

' W przypadku nieprzestrzegania prawidiowej

9.12.9 Alternator

Podczas prac przy instalacji elektrycznej
zdejmujemy przewody dodatnie z baterii, aby

uniknaé¢ szkod.

Styki kabli przewoddw dodatnich nalezy
chroni¢ przed niepowotanym zetknieciem ze
stykami baterii.

Blizsze informacje — patrz Instrukcja uzytkowania silnika,
ust. Konserwacja (DaimlerChrysler) .

= alternator (1) nalezy raz w roku zleci¢ do sprawdzenia
w specjalistycznym warsztacie

BX110005




9.12.10 Rozrusznik
Podczas prac przy instalacji elektrycznej

zawsze odiaczamy kabel dodatni od baterii i
odiaczamy wytacznik gtéwny baterii, aby
unikna¢ szkéd. Styki kabli przewodow
dodatnich nalezy chroni¢ przed niepozadanym
zetknigciem ze stykami baterii.

* w razie awarii rozrusznika (1) lub gdy nie dziata on w
sposéb zadowalajacy, nalezy szukaé i okresli¢
przyczyne tego stanu rzeczy;

Jesli podane nizej propozycje nie prowadza do usuniecia

szkody, wtedy nalezy sie zwrdci¢ do swego dealera

KRONE. Rozrusznik nalezy raz w roku zleci¢ do grun-

townego sprawdzenia w specjalistycznym warsztacie.

Luzne, zanieczyszczone lub skorodowane potaczenia
kablowe:

+ potaczenia kablowe rozrusznika nalezy czysci¢ i mocno
podociggac potaczenia

» oczyscic kabel masy przy silniku i mocno dociggnaé¢
potaczenie z silnikiem

Za niska moc baterii:

» sprawdzi¢ stan elektrolitu oraz gestos¢ kwasu, w razie
potrzeby natadowac baterie

Roztadowana bateria:
* natadowac
Uzywanie oleju silnikowego o wadliwej lepkosci:

» zawsze nalezy stosowac wtasciwy olej silnikowy wedtug
specyfikaciji

Uszkodzony przekaznik bezpieczenstwa rozrusznika:

* wymieni¢ przekaznik

9.12.11 Oswietlenie

Wykaz lamp (napiecie/moc i typ zardwki): reflektor roboczy dach kabiny
reflektor roboczy tuk wyrzutnika
oswietlenie znakéw rejestrac. 12V/5W reflektor roboczy platforma kabiny
lampy pozycyjne tylne 12V/A0W reflektor roboczy
lampa tylna btotniki | 12V/5W zamocow. lampy czotowej
lampa pozycyjna przednia 12V/5 W reflektor roboczy tylny
oswietlenie két tylnych 12V/5W oswietlenie ostrzatki
lampa pozycyjna ogumienia 12V/5W migacze btotn. przéd/yt
lampa tylna tuk wyrzutnika 12V/10W reflektor jazdy wstecz
Swiatta mijania/szosowe 12 V/ 55/60 W H4 Swiatta hamowania tyt/tuk wyrzutnika

Swiatta obrotowe (,koguty”)

BX101690

12V /55W H3
12V /55W H3

12V /55W H3

12V/55WH3
12V/55WH3
12V /55W H3
12 V21 W
12V/21W
12V/21 W
12V/55WHA1



9.12.12 Zespoly sterujace i bezpieczniki

&

Zestawione ponizej zespoty sterujace znajduja sie za ostong
(1) konsolety obstugi w kabinie operatora.

Prace przy elektronice zleca¢ do wykonania
wytacznie serwisowi KRONE lub dealerowi!

BEK-zespo6t obstugi na konsolecie

ADM-uktad sterowania silnika

SmartDrive (naped jazdy)

KMC2 Krone-Maschinen-Controller (sterownik maszyny)
KMC3 Krone-Maschinen-Controller (sterownik maszyny)

Autopilot (opcja)
DIOM- modut wyjsciowy
Switchbox videokamera

O©CoOoO~NOOORA~WN =

Nazwy (oznakowania) bezpiecznikdw, przekaznikéw oraz
LED's (diod $wiecacych) w/w sterownikdw znajdujg sie na
ptytce obwoddéw drukowanych konsolety.

Ptytka konsolety znajduje sie za ostong (1) konsolety

w kabinie operatora. Przeglad ptytek konsolety — patrz

s. IX 51.

PLD- uklad sterowania silnika

Uktad sterowania silnika PLD (1) znajduije sie, patrzac
w kierunku jazdy, przy silniku z przodu po lewe;j stronie.

Uktad sterowania silnika PLD (1) — blizsze informacije
patrz Instrukcja uzytkowania silnika
(DaimlerChrysler).

Oznakowania bezpiecznikéw, przekaznikéw oraz diod
Swiecacych (LED) uktadu sterowania silnika PLD
sg umieszczone na ptytce obwodéw drukowanych
konsolety. Ptytka konsolety znajduje sie za ostona (1)
konsolety w kabinie operatora — Przeglad ptytek patrz
s. IX 51.

BX500090

BX500093
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EMR - regulacja mechanizmu podnosnego

Ten zesp6t regulacii (1) znajduje sie nad gtéwnym blokiem
zaworowym.

Oznakowania bezpiecznikéw, przekaznikéw oraz diod
Swiecacych (LED) uktadu sterowania mech. podnosnego
EMR s3 umieszczone na ptytce obwodoéw drukowanych
konsolety. Ptytka konsolety znajduje sie za ostona (1)

konsolety w kabinie operatora — Przeglad ptytek patrz s. IX 51.

Obstuga reczna z platformy

Zespot obstugi recznej (1) znajduje sie patrzac w kierunku jazdy
po lewej stronie na platformie.

Oznakowania bezpiecznikéw, przekaznikéw oraz diod
Swiecacych (LED) zespotu obstugi recznej sa umieszczone
na ptytce obwoddéw drukowanych konsolety. Ptytka konsolety
znajduje sie za ostona (1) konsolety w kabinie operatora —
Przeglad ptytek patrz s. IX 51.

Ptytka przekaznikowa w kabinie

Oznakowania bezpiecznikéw, przekaznikéw oraz diod
Swiecacych (LED) dot. kabiny sa umieszczone na plytce
obwodéw drukowanych konsolety. Plytka konsolety znajduje
sie za ostona (1) konsolety w kabinie operatora — Przeglad
ptytek patrz s. IX 51.

D umo:
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9.13 Konserwacja — uktad sprezonego powietrza

9.13.1 Zbiornik sprezonego powietrza

W zbiorniku sprezonego powietrza osadza sie woda
kondensacyjna (1) (skropliny). Owe skropliny moga
doprowadzi¢ do zaktécen w funkcjonowaniu uktadu.
Raz w tygodniu nalezy skropliny usuwac,
spuszczajac je z uktadu.

* nagromadzone w zbiorniku sprezonego - , - 5
powietrza (1) skropliny spuszczamy przez zawoér 1 '"ﬂ Ky il

odwadniajacy (2) do odpowiedniego pojemnika.
- il REES —
B =
- .[.1‘\ i : :l.-‘

9.14 Konserwacja — instalacja klimatyzacyjna i
ogrzewania

9.14.1 Specjalne ostrzezenia

Prace naprawcze, pielegnacyjne oraz W razie oparzen spowodowanych przez
czyszczenie prowadzimy wytacznie chtodziwo koniecznie nalezy uda¢ sie do

przy nieczynnej maszynie. Gasimy lekarza, zabierajac z soba arkusz

silnik, wyjmujemy kluczyk zaptonowy, danych (p. strona IX-53).

maszyne zabezpieczamy przed Przy pracach nad instalacja chtodnicza

odtoczeniem. zapewnijmy wystarczajaca wentylacje.

Prace wyzej wymienione moga Nie dopuszczajmy do ulatniania sie

wykonywac¢ jedynie autoryzowani chtodziwa w trakcie jego napetniania i

specijalisci. napraw, ewtl. usuwanie do zbiornika
recyklingu.

Podczas w/w prac prowadzonych na

obiegu chtodziwa moga wystepowac Uzyte czes$ci zamienne musza odpo-

emisje tego czynnika, i to zaré6wno w wiadaé wymaganiom technicznym

postaci ptynnej jak i gazowej, stanowié¢ producenta maszyny. Dlatego nalezy

zagrozenie dla czlowieka i sSrodowiska. stosowac¢ oryginalne czesci zamienne

Nalezy przedsiewzia¢ stosowne srodki KRONE.

ochronne (zaktada¢ okulary i rekawice

ochronne).

9.14.2 Komponenty instalacji
klimatyzacyjnej
E Presostat
A Sprezarka na odwadniaczu
na silniku, na prawo patrzac w kierunku jazdy,

naped paskiem klinowym F Zawor rozprezny

na wejsciu parownika
B Skraplacz (kondensator)
za sitem chtodziarki, w komorze maszyny

C Odwadniacz/kolektor
za sitem chtodziarki w komorze maszyny, u
dotu po prawej

G Przelacznik obrotowy klimatyzacja/ogrzewanie
w kabinie, konsoleta dachowa

D Parownik
w dachu kabiny



9.14.3 Dane chiodziwa R 134a (wyciag)

Chtodziwo R 134a:
nazwa chemiczna: 1,1,1,2-tetrafluoroetan
wzOr chemiczny: CH,F CR,
masa czasteczkowa 102,0g/mol
temper. wrzenia (przy 1,013 bar) [-26,1 C
temperatura zamarzania -101,0°C
temperatura krytyczna -101,1°C
cisnienie krytyczne 40,60 bar
gestosé (ptynne przy +25°C) 1206 kg/m®
graniczne temp. zaptonu w niepalne
powietrzu

Parametry srodowiskowe

FKW134a:

ODP - potencjat rozktadu

ODP =0

CLP - potencjat obciazenia chlorem CLP =0

HGWP - efekt cieplarniany

HGWP = 0,26

PCR - reaktywno$¢ fotochemiczna PCR=0, 5

9.14.4 Dane techniczne

Dane techniczne

Elementc. Dane wydajnosciowe
parownik wydajnosc¢ chtodnicza*.200 Watt*
grzejnik wydajnosc¢ grzejna 4.000 Watt
dmuchawa 1000 m3/h swobodny wydmuch
napiecie 12V
pobdr pradu 15A
chtodziwo R 134a (wolne od FCKW)

*mierzone przy +30°C temperatury otoczenia (wg danych wytworcy)

r___5
KRONE



9.14.5 Chwyt i rozdziat powietrza
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KRONE

9.14.6 Chlodziwo

Instalacja klimatyzacyjna pracuje na Mimo to jednak nie wolno tego chtodziwa po
2200 g chtodziwa R134a (tetrafluoro- prostu usuwag, lecz nalezy to czyni¢ w

etan). Substancja ta nie zawiera zadnych ramach recyklingu. W zwiazku z tym nie

atoméw chloru i jest dzieki temu wolno rozdziela¢ przewodéw potacze-
nieszkodliwa dla atmosferycznego niowych. Czynnosci konserwacyjne i
ozonu. naprawcze przy klimatyzaciji zleca¢ jedynie

do wykonania swemu dealerowi KRONE,
dysponujacemu odpowiednim wyposaze-
niem do usuwania i recyklingu.

9.14.7 Presostat

Przy najwyzszej, a jeszcze przyjemnej
predkosci pracy dmuchawy nastawiamy
wydajnos¢ chlodzenia klimatyzacji na
wartos¢ posrednia. Nie dopuszczaé, by
instalacja klimatyzacji pracowata przy
najnizszej szybkosci obrotéw dmuchawy i
najwyzszej wydajnosci chtodzenia.

Instalacja klimatyzacyjna jest wyposazona w presostat
(2), ktéry w instalacji odtgcza za niskie lub za wysokie
cisnienie (przy kolektorze/odwadniaczu (1) z tytu za
kombi-chtodziarkg po lewej patrzac w kierunku jazdy).

9.14.8 Filtr Swiezego powietrza i powietrza
recyrkulacyjnego (kabina)

Filtr powietrza Swiezego

Po lewej stronie patrzac w kierunku jazdy znajduje sie u

gory kabiny, za siatka (2) filir Swiezego powietrza (3) w
postaci komory z klinowatych filtrow. Filtr ten (3) chroni
operatora przed zapyleniem wzgl. przed unoszacymi sie

w powietrzu zanieczyszczeniami, jakie znajduja sie poza
kabina.

Przed kazdym przystapieniem do jazdy sprawdzamy filtr pod
katem zanieczyszczen.

Przy niewystarczajacej pielegnaciji filtra
moze on ulec silnemu zabrudzeniu, nie
gwarantujac juz dostarczania do kabiny
swiezego powietrza.

= zamkniecie filtra (1) otwieramy obracajac je o 90°
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

= siatke (2) po jej wyciagnieciu oraz komore filtra (3)
sprawdzamy pod katem zanieczyszczenia i ewtl.
czyscimy

= filtr (3) czyscimy wytrzepujac z niego brud, nigdy
natomiast nie stosujemy tu sprezonego powietrza.
Przy silnym zabrudzeniu filtr wymieniamy.
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Sito powietrza obiegowego

Przy silnym zanieczyszczeniu tego sita (1)
zmniejsza sie wydajnos¢ instalaciji
klimatyzacyjnej i ogrzewania.

= sito powietrza obiegowego (1) regularnie czyscimy

9.14.9 Kolektor/odwadniacz

powyzej nastawionej temperatury na ter-
mostacie (z reguty +1°C), aby sprezarka
mogta zosta¢ wiaczona.

I Temperatura otoczenia winna oscylowa¢

Poniewaz w kolektorze chfodziwa panuje nadcisnienie
robocze, stad podlega ono w toku produkgc;ji i kontroli
rozporzadzeniu w spr. zbiornikéw cisnieniowych..

W przepisach tego rozporzadzenia zbiorniki cisnieniowe sg
zaliczane, odpowiednio do dopuszczalnego nadcisnienia
roboczego ,p” w bar, do pojemnosci I’ w litrach oraz do
iloczynu cisnienia ,p x I”, do klasy kontrolnej Il.

Te zbiorniki cisnieniowe nalezy zgodnie z § 10 rozpo-
rzadzenia w spr. zbiornikéw cisnieniowych poddawac
ponawianemu sprawdzaniu przez rzeczoznawce. Na tego
rodzaju powtarzane badania sktadajg sie w rym wypadku
zewnetrzne badania kontrolne, prowadzone z reguty na
zbiornikach bedacych w danym zaktadzie. Kolektor chto-
dziwa nalezy dwa razy w roku poddawac przy okazji takiej
inspekciji kontroli wzrokowej. Szczegdlng uwage nalezy
przy tym zwraca¢ na uszkodzenia mechaniczne. Gdyby
zbiornik nie byt we wiasciwym stanie, wtedy nalezy go ze
wzgledow techniki bezpieczenstwa wymieni¢, by w ten
spos6b zapewni¢ dostateczng troske pod katem ochrony
uzytkownikéw oraz os6b trzecich, a to z uwagi na niebez-
pieczenstwo istniejace przy obchodzeniu sig z nimi i przy
uzytkowaniu.
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9.14.10 Sprawdzanie stanu i poziomu chtodziwa
Kontrola ilosci chtodziwa

Straty chtodziwa w wezach instalacji klimatyzacyjnej sa
nieuniknione. Stan chtodziwa sprawdzamy co 100 godzin.

+ wziernik (2) odwadniacza (1) sprawdzamy przy silniku
bedacym na chodzie i przy wtaczonej klimatyzaciji
(nastawionej na najsilniejsze chtodzenie)

+ gdy biata kulka ptywaka (3) jest u gory, wtedy ilos¢
chtodziwa jest prawidtowa.

+ jesli natomiast kulka (3) jest u dotu, wtedy nalezy dola¢
chiodziwa (w specjalistycznym warsztacie).

Kontrola nawilgocenia

Wilgo¢ w obiegu chtodziwa gromadzi sie¢ w odwadniaczu
filtra (1)

&

Odwadniacz z nalepka (6):

Stosujmy sie do wskazéwki umieszczonej
na nalepce (5) na odwadniaczu (1).

» gdy peretka indykatora (3) jest niebieska, wtedy stopien
wilgotnosci jest prawidtowy

« gdy peretka (3) jest zabarwiona na rézowo, wtedy nalezy
wymieni¢ zespdt odwadniacza-kolektora ( w warsztacie
specjalistycznym)

Odwadniacz z nalepka (7):

» gdy peretka indykatora (3) jest pomaranczowa, wtedy
stopien wilgotnosci jest prawidtowy

+ gdy jest natomiast bezbarwna, wtedy nalezy zespét
odwadniacza-kolektora wymieni¢ ( w warsztacie
specjalistycznym)

Indikatorperle | indicator pearl | |Indikatorperle |indicator pearl
im Schauglas | in sight glass im Schauglas |in sight glass
blau = trocken | blue = dry orange=trocken|orange = dry
Rosa=feucht | pink=wet farblos=feucht |colourless=wet
Kundendienst | call service Kundendienst |call service
anrufen anrufen i

®

ol
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9.14.11 Kondensator

Kondensator znajduje sie w komorze maszyny za sitem
chtodnicy (1). Regularnie sprawdzamy, czy kondensator jest
czysty i w zaleznosci od stopnia zabrudzenia, jednak co
najmniej raz w miesigcu, czyscimy.

Otwieranie sita chtodnicy

« otwieramy zamkniecie (2), wyjmujemy sito (1)

Czyszczenie kondensatora

« kondensator (1) przedmuchujemy sprezonym
powietrzem na zewnatrz — nie uszkodzi¢ ptytek!

[
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9.15 Konserwacja uktadu centralnego
smarowania

Uzupetnianie smaru

Smarowniczka stozkowa

Napetnianie smarem przez smarowniczke stozkowg wg DIN
71412-AM10x1 przy uzyciu zwyktej praski smarowniczej.

1 - smarowniczka stozkowa

2 - zlagcze montazowe

Smarowniczke stozkowg mozna przestawi¢ wkrecajac ja na
pozycje 2. Alternatywnie zlgcze 2 stuzy do zamontowania
ewtl. przewoddw recyrkulacji smaru.

Ztacze napetniania smaru (smar ptynny)

Poszczegodlne czesci - patrz Vogel Prospekt 1 -9430 strona
51.

» wykrecamy smarowniczke (3)i zastepujemy jg kré¢cem
napetniajacym 995-000-705 (4)

* na pompie napetniania smarem (1) montujemy ztaczke
995-001-500 (2)

Cylinder napetniajacy

Poszczegodlne czesci patrz Vogel Prospekt 1 -9430 strona
15.

» usuwamy srube zamykajacag M20x1,5 (3) i zastepujemy
ja ztaczkg napetniajacg 169-000-170 (2)

» do napetniania smaru zdejmujemy kapturki ostonowe na
zlaczce (2) oraz na cylindrze napetniajgcym 169-000-171

(1)

Wieko przegubowe

Dla typoszeregu KFG3-5, KFG5, KFG3-5 oraz KFGS5-5
przewidziano do napetniania smaru jako wyposazenie
specjalne tzw. wieko przegubowe.

Napetniamy uklad jedynie czystym smarem,
uzywajac w tym celu stosowny przyrzad!
Smary zanieczyszczone powoduja powazne
usterki w dziataniu uktadu!

BX110009

KFG5-5
KFGS5-5
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Smar

Aby zapewnic¢ stale niezawodne dziatanie uktadu
centralnego smarowania, zalecamy stosowac¢

podane tutaj gatunki smaréw, przez nas

sprawdzonych (smary sodowe zmydlone nie
moga by¢ stosowane w zakresie ,On and Off

Road” z uwagi na ich rozpuszczalno$¢ w

wodzie).

W celu zagwarantowania wiasci-
‘_ wego funkcjonowania uktadu nalezy
przy napetnianiu smaru koniecznie
mie¢ na uwadze zachowanie czys-
tosci. Brud powoduje usterki w
ukladzie centralnego smarowania
oraz do uszkodzen w miejscach,

gdzie wystepuje tarcie.

Gatunki smaréw klasy NLGI - 2

Zmiana smaréw z konwencjonalnych na biologicznie
rozktadalne (i na odwro6t) jest w wypadku produktow tutaj
podanych mozliwa bez ujemnych skutkdw.

Jako smary stosowane sg dostepne w handlu i zalecane
przez producenta pojazdu wzgl. producenta smarow te
wyroby, ktére przy -25 °C wykazujg jeszcze wystarczajacy
stopien zassania i wiasciwosci przeptywowe (maks.
cisnienie przeptywu 700 mb).

Nie moga wykazywac¢ sktonnosci do przenikania migdzy-
warstwowego, gdyz przy dtuzszym uzywaniu mogtoby dojs¢
do zatkania. Smary na bazie MoS2 (do 5% siarczanu
molibdenu) moga by¢ ttoczone przy zastosowaniu
progresywnych pomp i rozdzielaczy firmy VOGEL.

Minim.
Producent Nazwa typu Zmydlenie temperat_ura
ttoczenia
smaru[ °C]

AGIP Autol Top 2000 Spez.Ca -10
ARAL smar diugotrwaty H Li -25
BECHEM High-LubL4742 Li -20
BP Energrease LS EP 9346 Li -25

EnergreaseLSEP2 Li -20
CASTROL SpheerolEPL2 Li -20
ESSO Exxon smar uniwers. Li -20
ELF ELF Multi 2 Li -20
FINA smar uniwers. EP Li -20
FUCHS LZR2 Li -25
KROONOIL LithepGrease Li -10
MOBIL MobiluxEP2 Li -15
Mobilgrease MB 2 Li -20
MOGUL LV1 EP Li -25
OMV OMV Signum M283 Li'Ca -25
OPTIMOL Olit EP2 Li -25
SHELL Retinax EP L2 Li -20
TEXACO Multifak EP2 Li -15
TOTAL Multis EP2 Li -20
Zeller&Gmelin Divinol smar.uniwers. 2 Li -20

Smary biologicznie szybko rozktadajace sie

ARAL BABEP 2 Li'Ca -20
AVIA Syntogrease Li -25
BECHEM UWS VE 42 Li'Ca -25
DEA Dolon E EP2 Li'Ca -20
FINA Biolical EP S2 Li/Ca -25
FUCHS Plantogel0120S Li -25
LUBRITECH  Stabyl Eco EP2 Li'Ca -20
oMV OMV ecodur EP2 Ca -25
TEXACO Starfak 2 Ca -20

Zeller&Gmelin Divinol E2 Li -25



Kontrola stanu napetnienia
Wzrokowa

Przezroczysty pojemnik na smar umozliwia dokonanie
wzrokowej kontroli stanu napetnienia. Kontrole te nalezy
przeprowadzaé regularnie ze wzgledéw bezpieczenstwa.
Gdy pojemnik zostat oprézniony juz ponizej
" znaku ,,min.“, wtedy nalezy caty uktad
centralnego smarowania odpowietrzyc¢.

Warunki wiaczenia uktadu centr. smarowania

Uktad centr. smarowania wtgczamy jedynie wtedy,. gdy
obracajg sie walce wciggu. Aby uktad na nowo moc
zaprogramowac (interwaty czasowe smarowania) oraz aby
dokonac recznego startu uktadu, nalezy przedsiewzia¢
nastepujace dziatania:

» wilgczy¢ zapton (kluczyk zaptonowy w poz. I1)
» w info-center wywota¢ ,kalibrowanie wciggu®

Centralne smarowanie zostato wiaczone. W trakcie

smarowania ukazuje sie w rzadku statusu symbol

Odpowietrzanie uktadu

» zdejmujemy z agregatu przewody gtéwne

* pompujemy do momentu, az na wkrecanym
kroécu ukaze sie smar bez pgcherzykow

« zamontowac przewody gtéwne

+ zdje¢ przewdd gtéwny na gtéwnym rozdzielaczu;
pompowaé, az w przewodzie nie bedzie juz
powietrza; zatozy¢ gtéwny przewod

» zdja¢ przewody boczne na rozdzielaczu
gtéwnym

» pompowac, az ze wszystkich ztaczy
rozdzielacza gtbwnego bedzie uchodzi¢ smar
bez pecherzykéw, zatozy¢ przewody boczne

BX101960
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nastepnie odpowietrzy¢ i sprawdzi¢ dziatanie
przewoddw bocznych, rozdzielaczy, przewo-
déw smarnych oraz punktéw smarnych
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Zmiana interwalow czasowych smarowania

* wykonac¢ czynnosci 1 do 2

Nastawa podstawowa w momencie wysyiki:

czas pauzy: 30 min

czas smarowania: 14 min

Wskazowka dot. czynnosci 2:

Jesli zmieniony zostat kod fabryczny 000, wtedy nalezy kod

zmieniony, nowy wybrac za pomoca przyciskéw u n

i potwierdzi¢ przyciskiem .

Krok Przycisk Wskazanie
1 SET =m | Miga wskazanie 000 (kod 000
o] e - .
=] Nastawiony fabrycznie
naciskac dtuzej niz 2 sek. Iulu |U ey y Y )
(4 ] v [sc
2 Jpm | automat. wskazanie pierwszego
SE . |& |P|9F wa| Pparametru ,pauza pracy timera“,
krétkie nacisniecie *= | miga LED timera
(potwierdzenie kodu) DG
3 SET czas pauzy 1h
] Tharre
nastawa fabryczna
krotkie naciéniecie O] 40)as ( yezna)
D ¢
4 s nastawi¢ nowa wartosé
A lv) |2|E)&] " Przykiad: 6,8 =6 h 48 min
DG -
5 = | Wskazanie kolejnego parametru
k’ o |& |E |S LJg;-::m ,Czas pracy pompy wg timera”
rotkie nacisnigcie 7wy Miga LED ,,Kontakt”
(potwierdzenie nowej L4 ] v [seT iR 9
wartosci)
6 SET Czas pracy pompy 4 min

krotkie nacisniecie

[ T |
H 1 FiF] s
w @ ST

e

= i

Do -
G5 P

(nastawa fabryczna)

A A ]V

[ Eifa] e

DOG

nastawienie nowej wartosci
Przyktad: 3 min

8 SET

krotkie nacisniecie

potwierdzenie nowej
wartosci

°
nacisniecie dtuzsze
niz 2 sek

Dalsze informacje n.t. konserwaciji uktadu
centr. smarowania — patrz Instrukcja
uzytkowania Ukt. centr. smarowania (Vogel).

Zmiany zostajq zapisane w pamieci a wskazanie
znika.
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Przeglad uktadu centralnego smarowania
e Do, 516,
kil lem™” Mur Hochdruckfett mit EP* ZUsatz
o Ens max NLuI-KIas;e 2 verwenden
5 |Oronuran: 335 Hne 186-686.04 186-903.01
3 |Drahkranz 312 = # - "
4 | Lager Avswurf 0.35
5 |Lagsr Auswur oas VPKM-5-371 VPKM-5'394
6 |Wurigebiass ks 312 y Hicksel trechts
7 |Wurfaebiass rechts 312 Zuflihrsystem ckselaggregat recl
g Ijgmmeghgasrﬁm;ﬂﬂ g.gg Schwinge links Trommellager
al st ! » Schwinge links Schwinge rechis Trommellager i Trommellager
:? 3&;,?,?;?’;?.;‘:;":.‘.""‘*"““ 5;22 oberes Walzensystem 3 Lagerung Rahmenlager Rahmenlager
12| Flanschlager 156 oberes Walzensystem 3 Lagerung F Trommellager
13| Flanschlager VEKNLe.25 156 oberes Walzensystem Lagerung Lager Gegenschn. &4 i@ Lager Gegenschneide
14 | Achsschenkelbolzen 070 P KFES3.5.8124012 =
15 | Achsschankelbolzan o.70 umpe - -+
15| eheeehantabotion om L —995-001-500
17| Achsschankelbolzan o7 A06-054-ys  KFG1.U1
18| Aunahmebolzen 070 ) \ 4068-413 995-00H -500 995-000-705
19 | Autahmetolzen ik (o] SLHE3-490-59  Lel
20| Pendell 1,39 o
21 |2yt 020 KFE1.U1— = 995-000-705
22| Zylinder Kolbenstange 20 161-210-012 Lo
VPKAM-5-371
23| Lagerung 352
24| Qberes Walzensystam 352 Ricklauf
25 Lagsrung 352 ,—ﬂ\—
26 | Otaras Walzansystem 352
27 | Lagerung 352 40810045 186-901.51+912
28| Obares Walzansystam 352 E06-510-VS Pumpe und Haupivereiler
28| Sehwinge rechis 1,56
3| Sehwingelinis tog 995001620
31| Schwinge finks 1,56 g[% Drehkranz 996-001-890+898-210-050
N VPKIA-5-394 === B 22,27 cam/h 996-001-890+898-210-050 Drehkranz
ager Gegenschneide 087 = [<] 25,45 cemih
33| Lager Gaganschnesde D67 1 5 = T e Lager Auswurf § Lager Auswurf
34| Trommallager 803 b g [ el Wurfgeblase links & e 996-001-890+898-210-050
| Rahmenlager 5T I Ho- 996-001-800+898-210-050 38 Wurfgeblése rechis
36| Rahmenlages 301 1 Pl 5 H : :
5 pannarm Hauptriementrieb
a1 | Tromeeigst VPKW-3-415 o : :"'r PKM"‘_" 44 Spannrolle Crackerantrieb 38 Spannrolle Hauptriementrieb
38| Trommallager 5,24 1 gupwriglar mit Arm Spannrolle dito
38| Trommeliager 5,90 1 Zyklenschalter Flanschiager 8 48 Fianschlager
40| Trommellager 5,80 ] 177-300-092
41| Trommeliager 524 1
2] esauggablase pao i VPKM-9-146
rommeliager oben 3 [}
44| Trommaltager oben 301 h 6,36 cemih ﬁ:i‘;ﬂgftyritgm
. Achsschenkelbolzen T Achsschenkelbolzen
IES ST SRS Achsschenkelbolzen T 48 Achsschenkelbolzen 186-684.06
e _j___ e Aufnahmebolzen 21 B\ Aufrahmebolzen
1 Ootional Pendellage 25 |
f P Zylinde i Zylinder
\ 5 @ Trommellager | Absauggebiise
Trommeilager N Trommellager VPKM-6-2
I Trommellager @ 15| I Lohkaahise
! VPKM-3-415 i 186-902-1
Erweiterung Cracker: 186-682.02
136-852.51
. - BX500054

Blokada uktadu lub podiaczonego punktu smarnego

Wyszukanie i usuniecie btedu

- Kolejno poluzowaé ztaczki dwusrubowe wyjsciowe na
rozdzielaczu gtéwnym do podrozdzielni. Jesli przy
poluzowaniu ktérej$ ze ztaczek pojawi sie nagle smar
pod cisnieniem, oznacza to, ze podtgczona podroz-
dzielnia jest zablokowana. Jesli z zadnej ztaczki nie
uchodzi smar, wtedy zatkany jest rozdzielacz gtéwny.
Nalezy go wyczysci¢ wzgl. wymienic. .

- Ponownie zamontowac ztaczki srubowe wyjsciowe.

- Luzujemy ztgczki wyjsciowe zablokowanego pod-
rozdzielacza.
Jesli w trakcie tej czynnosci nagle zacznie uchodzic¢
smar pod cisnieniem, wtedy zablokowane jest
podtaczone miejsce smarne. Jesli smar nie uchodzi z
zadnej zlaczki wyjsciowej, wtedy zatkana jest
podrozdzielnia. Nalezy jg wyczysci¢ lub wymienic.

- Usuna¢ blokade w punkcie smarnym.




Rozdzielacz gtéwny (1)

Podrozdzielnia osi kierujacej (1)

Podrozdzielnia uktadu wyrzutowego i napedu (1)

Podrozdzielnia agregatu sieczkarki,
prawy (1)




Podrozdzielnia uktadu podawczego (1)

Podrozdzielnia corn-conditionera (1)

Punkty smarowania zastepczego w razie awarii
uktadu centralnego smarowania

Podrozdzielnia uktadu wyrzutnika (1):

1

2

N

tozysko akceleratora wyrzutu, prawe
tozysko akceleratora wyrzutu, lewe
t6zysko bebna sieczkarki, prawe

tozysko bebna sieczkarki lewe




9.16 Plan smarowania

BEX500084

Punkty smarne

* wymienione punkty smarne poddajemy
smarowaniu w oparciu o podane godziny

Watki przegubowe

» wszystkie watki przegubowe smarujemy co 250
godzin pracy zgodnie z informacjami w instrukciji
uzytkowania od producenta watkéw przegubowych.

pracy.
Zespét Podzespot /czesé liczba punktow interwat s,narowania -
smarnych godzin pracy

watek przegub. W 2500 (VS) 3 1010

uktad napedowy watek przegub. W 2500 (ZW) 3 100

naped wentylatora rolka naciggowa, kompl. 1

ukt.chtodzenia fozysko kotnierzowe 1 250

beben sitowy fozysko kotnierzowe 1 250

uktad podawczy watek przegubowye rama 3 10
wahliwa 1 250
sprez. naciggowe, dét le. 2 250

przestawienia sciag 2 250

przeciwostrzy punkt obrotu wahacza drazki 2 250
faczace 4 250

ostrzatka suwak tancucha 2 250
suwak kamien 2 250
ostrzatki 1 250

sprzeg przyczepy 1 500
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9.17 Okresowe czynnosci konserwacyjne

9.17.1 Konserwacja w okresie docierania

W okresie pierwszych 100 godzin pracy maszyny

zabiegi konserwacyjne wykonywaé codziennie lub
co 100 godzin pracy

gdyby w okresie docierania wynikta koniecznosc¢
uzupetnienia stanu oleju silnikowego, wtedy
nalezy lepkos$¢ oleju dobiera¢ stosownie do pory
roku do wskazan zawartych w rozdz. ,Materiaty

» stale kontrolowa¢ temperature chtodziwa

czesto sprawdzac¢ stan oleju silnikowego i
chtodziwa; zwracaé uwage na nieszczelnosci
sprawdza¢ mocne osadzenie wezy i ich zaciskow
w uktadzie zasysania powietrza

sprawdzac i w razie potrzeby regulowac
naprezenie paskow napedowych

eksploatacyjne i ich ilosci” wg DaimlerChrysler
* nie pozostawia niepotrzebnie silnika pracujacego
na biegu jatowym

9.7.12 Co 10 godzin pracy

+ kontrola stanu oleju silnikowego

» kontrola stanu oleju w uktadzie hydraulicznym

e ogumienie

» przeprowadzi¢ test lampek kontrolnych

+ dziatanie Swiatet

* wykonywa¢ smarowanie wg planu smarowania
(smaru wttaczamy tyle, az zaczyna wychodzi¢ ze
smarowniczki)

9.17.3 Wylacznie po pierwszych 10
godzinach pracy

» dociagac sruby mocujace cylindrow uktadu
kierowania przy tylnej osi

+ dociggac¢ sruby mocujace cylindrow uktadu
kierowania przy piastach két

+ dociggac¢ sruby mocujace drazka kierowniczego

9.17.4 Do momentu dojscia do
pierwszych 50 godzin pracy

+ nakretki zamocowania két dociagnaé
moment dociagajacy nakretek két osi napedowej = 485 Nm
moment dociagajacy nakretek két osi kierujacej =485 Nm
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9.17.5 Po pierwszych 100 godzinach
pracy

Przeprowadzi¢ wszystkie te czynnosci konser-
wacyjne, jakie podano w ust. ,Co 10 godzin pracy”.

* wymieni¢ olej silnikowy oraz filtr oleju

* inne interwaty, patrz Instrukcja uzytkowania
silnika

« sprawdzi¢ wzgl. wyregulowa¢ naprezenie
paskéw napedowych

» sprawdzaé mocne osadzenie wezy i ich
zaciskéw w uktadzie napowietrzenia oraz
chtodzenia

» sprawdzac poziom chtodziwa

9.17.6 Co 250 godzin pracy

Czynnosci m.inn. jak w ust. ,Co 10 godzin pracy".

» dociggac nakretki mocujace kot
moment dociag. kota osi napgdowej = 485 Nm
moment dociag. két osi kierujacej =485 Nm
+ dociagna¢ sruby mocujace cylindra kieru;.
» dociggna¢ sruby mocujace drazka kierowniczego
« sprawdzac gestos¢ kwasu w bateriach wzgl.
natadowac¢ baterie i dola¢ wody
destylowane;j
* oczysci¢ odpowietrzenie pokryw zaworéw

9.17.7 Co 400 godzin pracy

«  wymienic filtr paliwa

* spusci¢ z karteru olej silnikowy, wla¢ Swiezy olej
« wymienic filtr oleju silni9kowego

« wyczysci¢ mechaniczng pompe paliwowg

Doktadne wskazania dot. konserwacji
‘— patrz zataczona Instrukcja uzytkowania w

"DaimlerChrysler — konserwacja“
(ust. Czynnosci konserwacyjne).

9.17.8 Co 500 godzin pracy

Zawarte sg tu m.inn. czynnosci jak pod ,,Co 10
godzin pracy"”.

» spusci¢ olej z uktadu hydraulicznego i wlgé
Swiezy olej

» wymienic filtr oleju hydraulicznego.

« wymieni¢ olej w przekfadni centralnej

sprawdzac przewody wirysku paliwa czy nie sg
luZzne ich ztacza
wymieni¢ olej w przektadni centralnej

sprawdzi¢ mieszanine mrozoodporng uktadu
chtodzenia ewtl. dola¢ mieszaniny j.w.;
sprawdzi¢ nastawienie hamulca noznego;
sprawdzi¢ osadzenie potaczen srubowych
turbodotadowarki;

oczysci¢ elementy filtra papierowego kabiny;
skontrolowaé poziom oleju w przektadni
centralnej



9.17.9 Co 1500 godzin pracy

« wymieni¢ wktad suchego filtra powietrza oraz
jego element zabezpieczajacy

9.17.10 Wedle potrzeby

* wymieni¢ oba elementy filtra powietrza
« wymieni¢ filtr powietrza kabiny

» wyczyscic filtr wstepny

» wymienic filtr oleju hydraulicznego

* wymienic¢ filtr paliwa

* oczysci¢ baterie

9.17.11 Co roku

» Zleci¢ sprawdzenie rozrusznika.

» Zleci¢ sprawdzenie alternatora

* sprawdzi¢ potaczenia wezy ukfadu zasysania powietrza.
+ sprawdzi¢ instalacje klimatyzacyjng,

9.17.12 Co 2 lata

» Zleci¢ sprawdzenie elementu sprzegajacego w
gtéwnym ciggu napedowym

r___5
KRONE



(4D

KRONE

l.porz. Nazwa Interwat czynnosci konserwacyjnych eks:l(c))s;t':ar::‘;tl; ec0 Nazwa Miejsce kontrolne
przed po10hlubco [po100| po po zbiorze lub | co 3 sezon
zbiorem dzien h 500 h 1000 h
Kontrola stanu oleju
1 zbiornik olejur X wg potrzeby olej hydrauliczny HLP 46 |wziernik/komputer
poktadowy
2 |Karter silnika OM 460 X X wg potrzeby p. inst.. uzytkowania pret pomiarowy
producenta silnika
3
przektadnia zdawcza silnika X X wg potrzeby olej przektadn. PGLP DIN 51502 | wziernik
przektadnia rozdzielcza X X wg potrzeby olej przektadn. PGLP DIN 51502 | $ruba poziomowskazu
przekt. wentylatora OM 460 X X wg potrzeby olej przektadn. API-GL5- $ruba poziomowskazu
SAE85W-90
dolna przekt. walcéw X X wg potrzeby olej przektadn. API-GL5- $ruba poziomowskazu
SAE85W-90
9  |dolna przekt. walcow, X X wg potrzeby ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu
kolumna gérna
10 [gdna przektadnia walcow X X wg potrzeby ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu
11 [przekt. kol tuku wyrzutnika X X wg potrzeby ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu
Wymiana oleju
1 zbiornik oleju X ca. 1501 olej hydraul. HLP 46 wziernik
2 |Kkarter silnika OM 460 p. ust. 9.6 pret pomiarowy
3
4 [przekt. zdawcza silnika X ca. 13,51 ol.przekt. PGLP DIN 51502 |wziernik
5 [przekt. rozdzielca X ca. 8,01l ol.przekt. PGLP DIN 51502 |$ruba poziomowskazu
6  |przekt. wentylatora OM 460 X ca. 1,71 ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu
7
8  |dolna przektadnia walcéw X ca.50I ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu
9 |dolna przekt. walcow, X ca. 1,61 ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |s$ruba poziomowskazu
kolumna gorna
10 [gdrna przektadnia walcow X ca. 36| ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu
11 [przekiadnia kolumny X ca. 1,01 ol.przekt. API-GL5-SAE85W-90 |$ruba poziomowskazu

Kontrola chtodziwa

uktad chtodzenia silnika

wg potrzeby

$rodek mrozoodp./woda /
mieszanina 50:50

wziernik zb. wyréwn.,
komputer poktadowy

Wymiana chtodziwa

uktad chtodzenia silnika

wg potrzeby

$rodek mrozoodp./woda /
mieszanina 50:50

zbiornik wyréwnawczy
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l.porz. Nazwa Interwat czynnosci konserwacyjnych llo$¢ mat. Nazwa Miejsce kontrolne
eksploatacyjnego
przed po 10h lub co po 100 h |po 500 h | po zbiorze lub | co 3 sezon
zbiorem dzien 1000 h
Instal. klimatyzacyjna
1 kontrola chtodziwa X uzupetnie w warsztacie wziernik na
specjalistycznym odwadniaczu
wymiana chtodziwa wg oddzielnej instrukcji [wymiana w warszt.specjalist.
Napedy
1 naped wentylatora X sprawdzi¢ naprezenie paska
2 naped bebna sitowego X sprawdzi¢ naprezenie paska
3 naped ukfadu klimatyz. X sprawdzi¢ naprezenie paska
4 naped odsysarki X sprawdzi¢ naprezenie paska
5 naped alternatora X sprawdzi¢ naprezenie paska
6 naped sprezarki X sprawdzi¢ naprezenie paska
Uktad filtra powietrza
1 wymieni¢ wszystkie czesci X
niemetalowe odsysarki i
chtodzenia powietrza dota-
dowuigcego
2 czyszczenie filtra w razie potrzeby
zasysanego powietrza
3 czyszc;enie wktadki w razie zadziatania alarmu
gtéwne;j ostrzegawczego
wymiana wktadki gtéwnej X X
wymiana wkiadki x po 5-krotnym czyszczeniu
zabezpieczajacej wkiadki gtéwne;j
Bateria
1 sprawdzenie napiecia lub X
natadowac
Uklad sprez. powietrza
1 spuszczenie skroplin X X zawor odwadniajacy
2 wyczyscic filtr powietrza x w razie potrzeby
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